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“» selbstandiges Kennenlernen des Software-Pakets
Neweul-M? w

“» Modellierung von dynamischen Systemen mittels der
Methode der Mehrkorpersysteme
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ANWENDUNG L

Das Software-Paket NEWEUL und die aktuelle Version
Neweul-M2 wurden seit 1979 sowohl in der Industrie als auch
in der Forschung erfolgreich in unzahligen Projekten und

Arbeiten eingesetzt.

Die Haupteinsatzgebiete sind Fahrzeugdynamik, Satelliten-
dynamik, Maschinendynamik, Biomechanik, Dynamik von
Mechanismen, Robotik und Modellierung geregelter Systeme.
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