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Grundgleichungen der Ki-
netik im Inertialsystem 
bzw. dazu parallel beweg-
ten Koordinatensystemen 
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Impulssatz 

d

d𝑡
𝒑O =

d

d𝑡
(𝑚𝒗OS) =

𝑚 =
𝑐𝑜𝑛𝑠𝑡.

𝑚
d

d𝑡
𝒗OS = 𝑭a ■  □ ■ ■  

𝑚
d

d𝑡
𝒗QS + 𝒂OQ𝑚 = 𝑭a ,   𝒗QS =

d

d𝑡
𝒓QS ■  □ ■ □ ■ 

d

d𝑡
(𝑚 𝒗OS) = 𝑭a +

d𝑚

d𝑡
𝒗OA                    

oder: 𝑚(t) 𝒂OS = 𝑭a + 𝑚̇ 𝒗SA 
□ ■ □ ■ ■  

Drallsatz 

d

d𝑡
𝑳O = 𝑴aO ■  □ ■ ■  

d

d𝑡
𝑳Q + 𝒓QS × 𝒂OQ 𝑚 = 𝑴aQ ■  □ ■ □ ■ 

Arbeitssatz / Energiesatz 

            𝑇2 − 𝑇1 = 𝑊a12 + 𝑊i12 = 𝑊12 

oder:  𝑇2 − 𝑇1 + 𝑉2 − 𝑉1 = 𝑊̃12 

𝑊̃12 Arbeit der nichtkonservativen Kräfte 

■  □ ■ ■  

𝑇2 − 𝑇1 = −(𝑉2 − 𝑉1) ■  ■  ■  


