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Grundgleichungen der Ki-
netik im Inertialsystem

bzw. dazu parallel beweg-
ten Koordinatensystemen

m: gilt
o: gilt automatisch mit

abgeschlossenes System
nichtabgeschlossenes System
konservative Krafte

nicht konservative Krafte
fester Bezugspunkt

bewegter Bezugspunkt
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Drallsatz
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Arbeitssatz / Energiesatz

T =Ty = Warp + Wigp = Wi
oder: T, =Ty +V, =V, =W, (] O ] ]
W,, Arbeit der nichtkonservativen Kréfte
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