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Deutscher Begriff

Englische Ubersetzung

Chinesische Ubersetzung

Franzésische Ubersetzung

(Fest-/Los-)Lager (fixed/floating) bearing & 5E /5% 20 Hh R le palier fixe/libre

(gleichformige) geradlinige (uniform) rectilinear motion (53 E LT le mouvement rectiligne uniforme

Bewegung

Absolutgeschwindigkeit/- absolute velocity/acceleration o0 ot 33 FE /0 3 la vitesse absolue

beschleunigung

Bahnbeschleunigung path acceleration, tangential YImnRE I'accélération (7.) de trajectoire
acceleration

Bahngeschwindigkeit speed YRR E la vitesse de trajectoire

Bahnkurve/Trajektorie trajectory S la courbe de trajectoire

Biegemoment bending moment 2y 5] le moment de flexion

Biegesteifigkeit flexural rigidity S la rigidité en flexion

Corioliskraft Coriolis force BEBRRMH la force de Coriolis

Dampfung damping HEN = I'amortissement (m.)

Deviationsmoment moment of deviation, product of B0 le moment de déviation
inertia

Drallsatz, Drehimpulssatz principle of angular momentum AThETE le principe fondamental de la

dynamique de rotation

Drehgeschwindigkeit/- angular velocity/acceleration ARE/ANEE la vitesse de rotation

beschleunigung

Drehmatrix, Rotationsmatrix rotation matrix b i 4Bt la matrice de rotation

Druck compression, pressure EH la pression

Eigenschwingungen natural vibration B R les vibrations (7.) naturelles

eingepragte Krafte active force el la force appliquée
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of inertia of area

einseitig eingespannter Balken cantilever beam sS85 la poutre fixée d'un coté
Elastizitatsmodul Young's modulus il le module d'élasticité
Fachwerk truss HES le treillis

Federsteifigkeit spring stiffness BN la raideur du ressort

feste Einspannung rigid clamping 1) 14 ke % le serrage fixe
Flachentragheitsmoment second moment of area, moment | & 48 le moment d'inertie de surface

Foppl-Klammern

Macaulay brackets

EENES, RIER

les crochets de Macaulay

Freiheitsgrad degree of freedom HEHE le degré de liberté

Freischnittskizze free-body diagram ZHOFE le schéma du corps libre

Gelenk hinge / joint Bkt le joint

Gleichgewichtsbedingung equilibrium condition &Y la condition de I'état d'équilibre

Guldin'sche Regel Pappus's centroid theorem, BEEHTER les théoremes de Guldin
Guldinus theorem

im Uhrzeigersinn clockwise gzl dans le sens des aiguilles d'une

montre, le sens horaire
Impuls linear momentum e la quantité de mouvement
Impulssatz principle of linear momentum HETEE le principe fondamental de la

dynamique de translation, le
théoreme de la quantité de
mouvement

Inertialsystem

inertial frame of reference

BHE2ER

le cadre de référence inertiel

Knotenpunktverfahren method of joints gE 5k la méthode des noeuds

Massenmittelpunkt center of mass il le centre d'inertie, le centre de
masse

Momentanpol instantaneous center of rotation BRI le centre instantané de rotation
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neutrale Faser neutral axis ch 4 4 I'axe (7.)neutre

Normalspannung normal stress IEN B la contrainte normale

Ortsvektor position vector MNEXE le vecteur position

Poisson-Zahl Poisson's ratio p=F /NI le coefficient de Poisson

Randbedingung boundary condition MREM la condition aux limites

Reibung friction =3 le frottement, la friction

Relativgeschwindigkeit relative velocity AT IERE la vitesse relative

Ritter'scher Schnitt method of sections, Ritter's #Hmx la méthode des sections de Ritter

method

Satz von Steiner parallel axis theorem AT R le théoreme de (Huygens-)Steiner,
le théoreme de transport,
théoreme des axes paralléles

Schlankheitsgrad slenderness ratio YR H, le rapport d'élancement, le
coefficient d'élancement

Schub- shear 574 le cisaillement

Schubmodul shear modulus BUEE le module de cisaillement

Schubspannung shear stress BN A la contrainte de cisaillement

Schwerpunkt center of gravity g le centre de gravité

Spannungs-Dehnungs-Kurve stress-strain curve N FJ-R7ZS g4 la courbe de tension-allongement

statisch (un)bestimmt statically (in)determinate B (TE statiquement (in)déterminé

Stofd impact s la collision

Streckenlast line load A CTE la charge distribuée (verteilte Last)

Torsion torsion 1R la torsion

Tragheitsradius radius of gyration B 4% le rayon de giration

Tragheitstensor inertia tensor Bk e le tenseur d'inertie
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verallgemeinerte Koordinaten generalized coordinates =\ AAKR les coordonnées généralisées
Verzerrungszustand state of strain NSRS I'état (m.)de déformation
virtuelle Verrlckung virtual displacement IF k22 le déplacement virtuel
Zentripetalbeschleunigung centripetal acceleration [ IR E I'accélération (7.) centripéte
Zug tension K H la traction
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