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Deutscher Begriff

Englische Ubersetzung

Chinesische Ubersetzung

Beispielsatz im Kontext der
Fachsprache (deutsch)

(Fest-/Los-)Lager

(fixed/floating) bearing

[ 5 /1% 5 Fh &

Ein Lager verbindet Kérper mit
anderen Kérpern oder ihrer
Umgebung.

(gleichformige) geradlinige
Bewegung

(uniform) rectilinear motion

(R ELiEH)

Bei der gleichférmigen,
geradlinigen Bewegung ist die
Beschleunigung null.

Absolutgeschwindigkeit/-
beschleunigung

absolute velocity/acceleration

2483 IR /NN BE

Die Absolutgeschwindigkeit des
Punktes P betragt 20 m/s.

Bahnbeschleunigung

path acceleration, tangential
acceleration

Yl hnEE

Die Bahnbeschleunigung
beschreibt die
Geschwindigkeitsanderung eines
Punktes entlang seiner Bahnkurve.

Bahngeschwindigkeit

speed

YRR E

Die Bahngeschwindigkeit ist
tangential zur Bahnkurve und
beschreibt, wie schnell sich der
Punkt entlang der Kurve bewegt.

Bahnkurve/Trajektorie

trajectory

Die Bewegung des Punktes
beschreibt eine Bahnkurve im
Raum.

Biegemoment

bending moment

Auf das Ende des dargestellten,
einseitig eingespannten Balkens
wirkt ein Biegemoment.

Biegesteifigkeit

flexural rigidity

Die Biegesteifigkeit hangt von der
Geometrie des Querschnitts und
den Werkstoffeigenschaften ab.
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Corioliskraft

Coriolis force

MEBEFIH

Die Corioliskraft kann dazu fuhren,
dass sich Eisenbahnschienen auf
einer Seite starker abgenutzt
werden als auf der anderen.

Dampfung

damping

fHIE

Da Dampfung vorhanden ist, ist
das System nicht konservativ.

Deviationsmoment

moment of deviation, product of
inertia

5

A
i
>0

Das Deviationsmoment einer
Flache ist null, wenn sie
mindestens eine Symmetrieachse
besitzt.

Drallsatz, Drehimpulssatz

principle of angular momentum

AEEHE

Der Drallsatz ist eine vom
Impulssatz unabhangige Gleichung
und kann nur in Sonderfallen aus
dem Impulssatz hergeleitet
werden.

Drehgeschwindigkeit/-
beschleunigung

angular velocity/acceleration

R/ IR

Geben Sie die
Drehgeschwindigkeit des Korpers
bezlglich seines Momentanpols
an.

Drehmatrix, Rotationsmatrix

rotation matrix

kapidlics

Mithilfe der Drehmatrix konnen
Vektoren in andere
Koordinatensysteme transformiert
werden.

Druck

compression, pressure

E7#

Beton kann auf Druck belastet
werden.

Eigenschwingungen

natural vibration

EECE )

Skizzieren Sie die erste
Eigenschwingung des Systems.

eingepragte Krafte

active force

E3NPs

Die Gewichtskraft ist eine
eingepragte Kraft.
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einseitig eingespannter Balken

cantilever beam

B B
70N

Bestimmen Sie die Schnittgréfien

1= S
fUr den dargestellten einseitig
eingespannten Balken.
Elastizitatsmodul Young's modulus FEES Der Elastizitatsmodul spielt bei der
Balkenbiegung eine Rolle.
Fachwerk truss HrZe Ein Fachwerk besteht aus Stében
und Knoten.
Federsteifigkeit spring stiffness BN Die Eigenfrequenz des Systems

hangt von der Federsteifigkeit der
verwendeten Feder ab.

feste Einspannung

rigid clamping

MU ke 2

Der Balken ist durch eine feste
Einspannung am linken Ende
gelagert.

Flachentragheitsmoment

second moment of area, moment
of inertia of area

3R

Die Flachentragheitsmomente sind
minimal, wenn die
Koordinatenachsen durch den
Schwerpunkt gehen.

Foppl-Klammern

Macaulay brackets

EEFES, RIKEHK

Die Foppl-Klammern helfen
ungemein, um unter anderem die
Biegelinie zu bestimmen.

Freiheitsgrad degree of freedom HEHE Das schwingungsfahige System
hat einen Freiheitsgrad.

Freischnittskizze free-body diagram ZHSRE In der Freischnittskizze sind die
Reaktionskrafte und
Reaktionsmomente sowie die
eingepragten Krafte und Momente
eingezeichnet.

Gelenk hinge / joint =5 Die beiden Balken sind durch ein

Gelenk miteinander verbunden.

Seite 3von 7

Institut fiir Technische und Numerische Mechanik

&
000




Universitat Stuttgart
Maschinenbau - Fakultat 7:

Konstruktions-, Produktions- und Fahrzeugtechnik

Gleichgewichtsbedingung equilibrium condition &Y Mithilfe der
Gleichgewichtsbedingungen sollen
die Lagerkrafte berechnet werden.

Guldin'sche Regel Pappus's centroid theorem, BEEHTER Mit der Guldin'schen Regel kénnen

Guldinus theorem Schwerpunkte fir Rotationskorper
berechnet werden.

im Uhrzeigersinn clockwise IR 5 1 Die Uhr dreht sich im
Uhrzeigersinn, die Erde rotiert
gegen den Uhrzeigersinn.

Impuls linear momentum e Impuls ist das Produkt von
Geschwindigkeit und Masse.

Impulssatz principle of linear momentum HETEE Zur Herleitung der Raketen-

Grundgleichung von Ziolkowski
benodtigt man den Impulssatz flr
Systeme mit verdnderlicher Masse.

Inertialsystem

inertial frame of reference

Ein kraftefreier Kérper ist relativ
zum Inertialsystem in Ruhe oder
bewegt sich geradlinig mit
konstanter Geschwindigkeit.

Knotenpunktverfahren method of joints gEds sk Mithilfe des
Knotenpunktverfahrens lassen sich
alle Krafte an einem Knoten
bestimmen.

Massenmittelpunkt center of mass il Nur in einem homogenen
Gravitationsfeld fallen Schwerpunkt
und Massenmittelpunkt
zusammen.

Momentanpol instantaneous center of rotation BRI Jede ebene Bewegung eines
starren Korpers kann zu jedem
Zeitpunkt als reine Drehung um
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den Momentanpol aufgefasst
werden.

neutrale Faser

neutral axis

In der neutralen Faser entstehen
keine Zug- oder Druckspannungen.

Normalspannung

normal stress

Die Richtung der Normalspannung
ist senkrecht zum betrachteten
Querschnitt.

Ortsvektor

position vector

Die Lage eines Punktes P in einem
Koordinatensystem wird durch
seinen Ortsvektor beschrieben.

Poisson-Zahl

Poisson's ratio

=L /N =

Die Poisson-Zahl wird auch
Querkontraktionszahl genannt.

Randbedingung

boundary condition

MR

Mit den Randbedingungen lassen
sich die Integrationskonstanten
bestimmen.

Reibung

friction

=329

Die Reibung kann hier
vernachlassigt werden.

Relativgeschwindigkeit

relative velocity

N IEE

Die Relativgeschwindigkeit des
Punktes P bezUlglich des Ursprungs
O' betragt 40 m/s.

Ritter'scher Schnitt

method of sections, Ritter's
method

A

Mit dem Ritter'schen Schnitt
lassen sich Stabkrafte in
Fachwerken bestimmen.

Satz von Steiner

parallel axis theorem

FATHIEE

Der Satz von Steiner ist fur die
Berechnung von
Flachentragheitsmomenten
wichtig.

Schlankheitsgrad

slenderness ratio

iR N =

Je groRer der Schlankheitsgrad ist,
desto eher versagt das Bauteil
durch Knicken.
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Schub- shear CORS)| Auf einen Korper wirkt eine
Schubbelastung.

Schubmodul shear modulus CORAIY iR Ebenso wie der Elastizitatsmodul E
ist auch der Schubmodul G eine
Werkstoffkonstante.

Schubspannung shear stress B R H Die Schubspannung wirkt
senkrecht zur Normalspannung.

Schwerpunkt center of gravity Fzil Die Flachentragheitsmomente flr

Achsen durch den Schwerpunkt
sind minimal.

Spannungs-Dehnungs-Kurve

stress-strain curve

Nz 73- N 3F 2%

Die Spannungs-Dehnungs-Kurve
stellt das Materialverhalten dar.

statisch (un)bestimmt

statically (in)determinate

#(R)E

Das Fachwerk ist statisch
bestimmt/unbestimmt gelagert.

Stofd

impact

Vervollstandigen Sie die
Freischnittskizze um alle wahrend
des StolRes auftretenden Impulse
und benennen Sie diese eindeutig.

Streckenlast

line load

e

Wenn es sehr viel geschneit hat,
ist die Streckenlast grof3.

Torsion

torsion

2ida2

Das Ende eines auf Torsion
belasteten Balkens ist verdrillt.

Tragheitsradius

radius of gyration

E3E1E

Das Tragheitsmoment um eine
Drehachse kann auch Uber den
Tragheitsradius gegeben sein.

Tragheitstensor

inertia tensor

MK E

Mit dem Tragheitstensor kann das
Tragheitsmoment bezlglich einer
beliebigen Drehachse berechnet
werden.

verallgemeinerte Koordinaten

generalized coordinates

I~ X AR

Eine geeignete Wahl
verallgemeinerter Koordinaten ist

Seite 6 von 7

Institut fiir Technische und Numerische Mechanik

&
000




Universitat Stuttgart
Maschinenbau - Fakultat 7:
Konstruktions-, Produktions- und Fahrzeugtechnik

oft der erste Schritt bei der
Modellierung von

Mehrkorpersystemen.
Verzerrungszustand state of strain NI ZS YRS Der Green-Lagrange'sche
Verzerrungstensor beschreibt den
Verzerrungszustand.
virtuelle Verrickung virtual displacement Jrekive =4 Eine virtuelle Verrlckung ist eine

gedachte, infinitesimal kleine, mit
den Bindungen vertragliche
Verrickung, die bei festgehaltener
Zeit erfolgt.

Zentripetalbeschleunigung centripetal acceleration EERYIBEYES Die Zentripetalbeschleunigung ist
das Gegenstlck zur
Zentrifugalbeschleunigung.

Zug tension K 5 Ein Seil kann nur auf Zug belastet
werden.
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