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Aufgabe 7.2: Ein Rad, dessen Schwerpunkt
nicht auf seiner Symmetrieachse liegt, ist in einem
Band aufgehdngt. Der Reibungskoeffizient zwi-
schen Rad und Band sei y, .

a) Unter welcher Bedingung herrscht Gleichge-

wicht?
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Alte Prufungsaufgabe WS 1996/97

Ein einachsiger Wagen wird mit konstanter Geschwindigkeit gezogen. Die Bremse wurde
nicht vollstandig geldst: durch die Kraft F wird Uber einen Hebel ein Seil gespannt
(Gleitreibungskoeffizient s), das den Bremsklotz gegen das Rad zieht (Gleitreibungskoef-
fizient ug). Das Rad (Gewicht G) rollt auf der Stral’e ohne zu gleiten (Haftreibungskoeffi-
zient ). Die Massen der beiden Hebel konnen vernachlassigt werden.
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a) Erganzen Sie die fehlenden Krafte und Momente auf die drei freigeschnittenen Korper.
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b) Stellen Sie die Gleichgewichtsbedingungen fir die beiden Hebel auf.

T F=0=%8
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ZFH=0=-f +R, m

c) Geben Sie die Gleichgewichtsbedingungen flir das Rad an.

2 Fh=0c= Cx“?z'gz "'N.q

e) In welchem Verhaltnis stehen die Seilkrafte S; und S, aufgrund der Seilreibung zuei-
nander?
Sz ”SLTC 2 _ L H3m S _“'s3j Sz T
X|—2=¢ 2 O —==e™ 022=¢ 2 0O —2=¢™
S1 Sl Sl

5]

f) Welcher Zusammenhang besteht zwischen Normalkraft und Reibkraft am Bremsklotz?

h) Wie grol ist die Haftreibungskraft zwischen Rad und Stralle?
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