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L3.2

Aufgabe 3.2: Eine Bohrleier wird in x-Richtung rechtwinklig zu einer Wand
] z (yz-Ebene) angesetzt. An der Leier greifen
die eingezeichneten Krifte Eq = (¢,0,-100) N

punkte werden durch die Ortsvektoren

2

bestimmt,

bezogen auf den Punkt O.

£| = (12,10,0) ecm und r, = (30,0,0) cm

und 22 = (-100,0,40) N an. Die Angriffs-

Man berechne die Kraft F und das MMoment Eo’
des der Rohrer an der Bohrstelle C auf die

Wand ausiibt, d.h. den dquivalenten Kraftwinder

Losuny .
Dt W/'rkuus oles Krafte J‘a;r/em,r aus‘.'O(en Krabflewm F U &

—y -1

punt/ 0 wr ol Olarcév olenr Krﬂ //th oAer be.rc‘f‘n'eé e ;]

(E,E) ~(F M)

Datir gitd - )
2 : 2 2
E~-2 F H=2 M, =2 r xF,
-1 / et e 7

Die Erg ebnisge lassen Sich vkertithtlich  ja gruer _73 Lelle

RuSaimimen Fassea &

A

1 2 2

I~

(12,70, 0)em | (30,0,0)cm

(0, 0,~%0)N| (-100, 0,%0)N | (-100, O, -60)N

Das HMoment am Puukt 0O wirkt 1o x- Eickéuug,

x E. |Hooo, 1200, 0)Nem | ( 0, - 1200, 0) Nem| (1000, 0, 0) Nem

Die  resultierencte  fratt £ hat  neben elrer Koungonente i

X'Z'dvt‘u-vg 2urdtelicth, eiwe FKowmpouente im  B- Erhiuag ,
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Kraftwinder
2 Der skizzierte Eckpfosten eines
Fy Gartenzaunes ist bei A fest im Bo-
den verankert.
Er wird in B durch die Krafte
F, |F\|=F, |F,|=F und |S|=S be-
lastet. Die Punkte B und C sind
durch die Ortsvektoren
0 —a
y rag=| 0 |, Fac=| -2
2a 0
X gegeben.
a) Wie lautet die Koordinatendarstellung der Krafte F,, F, und S ?
T i A~ ] Leheth
O Eal “iz C Be™ AR YA
_____________________ I
P g_ :!..1&_ S
F=| = F,=| O s=|-Z S el
2
o | | Q- e S
b) Bestimmen Sie den zu (F,,F,,S) aquivalenten Kraftwinder bezglich A. _7_L.. ____7.; "“fa_ . i
L___ 4_ ] [ A i MM'z r
755 ~2a (F-71S). LS
_ A (A)_ —_ A
Fe|F-@S | M- 2 (F-&s)
2
- S O
| S J [ s s e S J
c) Wie gro® muss die Kraft S sein, damit das Einspannmoment in A verschwindet?
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Gebundene Vektoren

Ein System zweier gebundener Vektoren

Der Angriffspunkt von F, ist r, = e, +e, .

a)

b)

Ermitteln Sie den Betrag des Vektors F, und den Angriffspunkt von F,, der in der

yz -Ebene liegen soll.

F, =______3 _____ fs.-- 'i——.{ +£ = -7'_'-:[ = ‘/-4 = 3
i ] [
0 r& " yi‘-—féﬂ&& = QJ( =0; L= [’h’}
_______ ha
oe| -2 o= 5T T

J - [gJ > hy=
-6 ha= -3

Warum lassen sich nicht alle drei Koordinaten des Angriffspunktes von F, rechne-
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risch ermitteln? Geben Sie eine physikalische Erklarung.

1 i AlnleaHiachleg. . Junch 17 | %, %, N,

o wur die Widkumgclinde ven T delonent .



