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Numerische Quadratur 

 

�̇� = 𝑓(𝑡) → 𝐴 ≔ 𝑥1 − 𝑥0 = ∫ 𝑓(𝑡)d𝑡
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Ordnung 
numerische Integration 

 

numerische Quadratur 

 

1 explizites Euler-Verfahren Rechtecksnäherung 

𝜂𝑖+1 = 𝜂𝑖 + ℎ𝑓(𝑡𝑖) 

2 Heun-Verfahren Trapezregel 

𝜂𝑖+1 = 𝜂𝑖 +
ℎ

2
[𝑓(𝑡𝑖) + 𝑓(𝑡𝑖+1)] 

2 Collatz-Verfahren Mittelpunktsregel 

𝜂𝑖+1 = 𝜂𝑖 + ℎ𝑓(𝑡𝑖+0.5) 

4 Runge-Kutta 4. Ordnung Simpson-Regel 

𝜂𝑖+1 = 𝜂𝑖 +
ℎ

6
[𝑓(𝑡𝑖) + 4𝑓(𝑡𝑖+0.5) + 𝑓(𝑡𝑖 + 1)]  

allgemein Einschrittverfahren Newton-Cotes Formeln 
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