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Vergleich der Integrationsverfahren fir Anfangswertprobleme

Einordnung der behandelten Integrationsverfahren

Allgemeine Integrationsverfahren flr Anfangswertprobleme
q+1
Z AiNm+j = hF(tmr tn+1r =0 bmtg+ 1 Mo Tmet 1 = Jrlm+q+1)' g1 = 1
j=0
Einschrittverfahren Lineare Mehrschrittverfahren
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Runge—Kutta— Extrapolations— Adams—Verfahren BDF-Verfahren
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Einschrittverfahren
Q meist fUr einfache Systeme und mittlere bis geringe Genauigkeitsanforderungen
Q inzwischen leistungsfahige Verfahren hoher Ordnung verfiigbar

Q einfacher Code

g Schrittweitendnderung relativ einfach mdglich

robust gegen Unstetigkeiten
(Coulombsche Reibung, Lagerspiele, Anschlage, etc.)

Extrapolationsverfahren
nur bei sehr hohen Genauigkeitsanforderungen effizient

Q geringer Overhead
Schrittweitendnderung einfach mdglich
Q grol3e Grundschrittweite unginstig fir spezielle Anwendungen

Mehrschrittverfahren

sehr effizient bei komplexer rechter Seite (mechanische Systeme)
fur mittlere und hohe Genauigkeiten

grol3er Overhead

bendtigt Anlaufstrecke

Schrittweitendnderung aufwendig

empfindlich gegen Unstetigkeiten

implizite BDF-Verfahren sehr leistungsfahig bei (numerisch) steifen Systemen
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