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Schursche Normalform 

 

Jede Matrix 𝑨 ∈ ℝ𝑛×𝑛 lässt sich mit einer unitären Transformation 𝑻∗ ∙ 𝑻 = 𝑬, 𝑻 ∈ ℂ𝑛×𝑛 auf 

Schursche Normalform (Rechtsdreiecksform) transformieren: 

 

𝑻∗ ∙ 𝑨 ∙ 𝑻 = [
𝜆1

⋱
0 𝜆𝑛

] = 𝑹, 𝑹 ∈ ℂ𝑛×𝑛 

 

 

Speziell: 

 Für symmetrische reelle Matrizen führt die Schursche Normalform auf Diagonal-

form mit reellen Eigenwerten 

 

 

 

 Hat eine Matrix nur reelle Eigenwerte, dann gibt es eine Kongruenztransformation 

𝑸 ∈ ℝ𝑛×𝑛, 𝑸𝑇 ∙ 𝑸 = 𝑬, so dass 𝑸𝑇 ∙ 𝑨 ∙ 𝑸 = 𝑹 𝑹 ∈ ℝ𝑛×𝑛. 


