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Mehrschrittverfahren mit konstanter Schrittweite 

 

Integrationsformel: 

 

 

 

 

 

 

 

 Adams–Bashforth Prädiktor–Verfahren (𝑘 = 1, 𝑗 = 0) 

Beispiel: 𝑞 = 2 
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→ 𝜂𝑝+1 = 𝜂𝑝 +
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allgemein: 𝜂𝑝+1 = 𝜂𝑝 + ℎ∑ 𝛽𝑞𝑖𝑓𝑝−𝑖
𝑞
𝑖=0  

 

Verfahrens–

ordnung 

𝑞  𝑖 

  0 1 2 3 4 

1 0 𝛽0𝑖 1     

2 1 2𝛽1𝑖 3 –1    

3 2 12𝛽2𝑖      

4 3 24𝛽3𝑖 55 –59 37 –9  

5 4 720𝛽4𝑖 1901 –2774 2616 –1274 251 

  

𝜂𝑝+𝑘 = 𝜂𝑝−𝑗 = ℎ∑𝛽𝑞𝑖𝑓𝑝−𝑖

𝑞

𝑖=0

 

𝑓𝑝−𝑖 = 𝑓(𝑡𝑝−𝑖, 𝜂𝑝−𝑖), 𝛽𝑞𝑖 = ∫∏
𝑠 + 𝑙

𝑙 − 𝑖
d𝑠,

𝑞

𝑙=0
𝑙≠𝑖

𝑘

−𝑗

𝑖 = 0(1)𝑞 
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 Adams–Moulton Korrektor–Verfahren (𝑘 = 0, 𝑗 = 1) 

Beispiel: 𝑞 = 2 

𝛽20 = ∫
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→ 𝜂𝑝 = 𝜂𝑝−1 +
ℎ
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𝑓𝑝−1 +
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allgemein: 𝜂𝑝 = 𝜂𝑝−1 + ℎ∑ 𝛽𝑞𝑖𝑓𝑝−𝑖
𝑞
𝑖=0  

 

bzw. nach Umbenennung des Index 𝑝 → 𝑝 + 1: 𝜂𝑝+1 = 𝜂𝑝 + ℎ∑ 𝛽𝑞𝑖𝑓𝑝+1−𝑖
𝑞
𝑖=0  

Verfahrens–

ordnung 

𝑞  𝑖 

  0 1 2 3 4 

1 0 𝛽0𝑖 1     

2 1 2𝛽1𝑖 1 1    

3 2 12𝛽2𝑖      

4 3 24𝛽3𝑖 9 19 –5 1  

5 4 720𝛽4𝑖 251 646 –264 106 –19 

 

 Nyström Prädiktor–Verfahren (𝑘 = 1, 𝑗 = 1) 

 speziell: midpoint–rule (𝑞 = 0): 𝜂𝑝+1 = 𝜂𝑝−1 + 2ℎ𝑓𝑝 

 Milne Korrektor–Verfahren (𝑘 = 0, 𝑗 = 2) 


