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Rekursiver Aufbau eines Extrapolationspolynoms k–ter Ordnung 

nach dem Aitken–Neville Schema 

 

Definition:  𝑃𝑗,𝑙(ℎ) Polynom 𝑙–ter Ordnung mit den Stützstellen 

𝑃𝑗,𝑙(ℎ𝑗−𝑖) = 𝜂(𝑗−𝑖), 𝑖 = 0(1)𝑙. 

 speziell: 𝑃𝑗,0 ≡ 𝜂(𝑗), 𝑗 = 0(1)𝑘 

   𝑃𝑘,𝑘(ℎ) gesuchtes Interpolationspolynom 𝑘–ter Ordnung 

 

Rekursion: 𝑃𝑗,𝑙(ℎ) und 𝑃𝑗−1,𝑙(ℎ) sind Polynome 𝑙–ter Ordnung mit 𝑙 gemeinsamen 

Stützstellen ℎ𝑗−1, . . . , ℎ𝑗−𝑙 

→ 𝑃𝛾(ℎ) ≔ 𝛾𝑃𝑗,𝑙(ℎ) + (1 − 𝛾)𝑃𝑗−1,𝑙(ℎ), 𝛾 ∈ ℝ, 

hat die gleichen Stützstellen 

 

 speziell: 𝛾 ≔
ℎ−ℎ𝑗−𝑙−1

ℎ𝑗−ℎ𝑗−𝑙−1
→ 𝛾 = 0 für ℎ = ℎ𝑗−𝑙−1 

𝛾 = 1 für ℎ = ℎ𝑗 

 

→ 𝑃𝛾(ℎ) ≡ 𝑃𝑗,𝑙+1(ℎ) =
(ℎ − ℎ𝑗−𝑙−1)𝑃𝑗,𝑙(ℎ) + (ℎ𝑗 − ℎ)𝑃𝑗−1,𝑙(ℎ)

ℎ𝑗 − ℎ𝑗−𝑙−1
 

= 𝑃𝑗,𝑙(ℎ) +
ℎ𝑗 − ℎ

ℎ𝑗−𝑙−1 − ℎ𝑗
(𝑃𝑗,𝑙(ℎ) − 𝑃𝑗−1,𝑙(ℎ)) 

 

 


