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Integrationsfehler
Gesamtfehler:
Ax(t,h) =r(t,h) + e(t, h)

Rundungsfehler ~% globaler Diskretisierungsfehler ~ h?

Beispiel: x =—200tx?, x(-1)= Fl1
. i 1
exakte Losung: x(t) = oo
Probe: x(—1) =
x(t) =
numerische Lésung: Runge—Kutta Verfahren 4.0rdnung
(gerechnet mit REAL)
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