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Inverse einer Linksdreiecksmatrix

Die Inverse einer Linksdreiecksmatrix (Rechtsdreiecksmatrix) ist selbst wieder eine
Linksdreiecksmatrix (Rechtsdreiecksmatrix),
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Q  auf gleichem Speicherplatz fir L und L~ durchfiihrbar
Q  Rechenaufwand ~ %3 flops
Q fur L;; = 1 entfallt die Division (LR—Zerlegung)



‘0 Institut fur Technische und Num. Mechanik Numerische Methoden der Dynamik
0’ Prof. Dr.-Ing. Prof. E.h. P. Eberhard Dr.-Ing. P. Ziegler SS 2025 A 10.2

Beispiel:
1 0 0
L=|3 1 0
2 -2 1
i|j Inverse einer Linksdreiecksmatrix
11 L] =
2 |1 e N -
2
La; =

L3t ( - + - >=
311 N -
3 —_— e \— — — — — - R —

-1 _
L33 -




