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Verfahren von Householder
Householder-Transformation
Gesucht ist eine Matrix H € R™ ™ fur die gilt:
(i) H ist orthogonal,

T

(i) H-a=uyue,, a=]lay,..,a,]", uEeER.

Ansatz: H:=E-2u-u’, |ul,=1;

Aus (): H-HT =

!
IH-all,=Va™ H"-H-a =llall, = |u-el-e;-p=|ul

Aus (ii) einerseits:

- Qul-a)-u=a—-pue, =v
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Damit bleibt:
1) p= —sign(ay) - llall,

2) v=a-—pe, =

Transformation eines Vektors x € R™:

H-x:=x—



’0’ Institut fur Technische und Num. Mechanik Numerische Methoden der Dynamik
¢ Prof. Dr.-Ing. Prof. E.h. P. Eberhard Dr.-Ing. P. Ziegler SS 2025 A 9.3

Algorithmus
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q rechte Seiten
A-X=B,

A e Rnxn
X,B € R™"*1

Rechenaufwand
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v D = diag{p}



