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Kinematik des Einzylindermotors

€

Das Kurbelgetriebe des Einzylindermotors
besteht aus der Kurbel (Korper 1), dem
Pleuel (Koérper 2) und dem Kolben (Korper
3). Das Kurbelgetriebe hat

Freiheitsgrade. Als verallgemeinerte Koor-
dinate wird der Winkel y und als abhéngige
Hilfsvariable der Pleuelwinkel §(y) einge-
fuhrt. Die geometrischen Abmessungen
werden durch das Lenkstangenverhaltnis

A= %gekennzeichnet.

a) Welche Beziehungen bestehen
zwischen der verallgemeinerten
Koordinate y und der Hilfs-
variablen §?

siné =

cosd =

=6=

A EC

b) Fur die zeitlichen Ableitungen der Hilfsvariable &,

ds 08 dy d§’ 08" dy .

at aydt Y at oy dt

sollten zunachst die partiellen Ableitungen der Hilfsvariablen nach der verallgemeiner-
. T . . d(arcsinx) 1

ten Koordinate y berechnet werden. Vervollstandigen Sie diese. ( Foam m)

a6 ., B

a—y._ =
1— cos 6
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98" 5" = _
ay cos3 8

Berechnen Sie die Ortsvektoren, Drehtensoren, Jacobi-Matrizen, die lokalen Geschwin-
digkeiten und die lokalen Beschleunigungen der folgenden Bauteile:

c) Kurbel:
rl = ] Sl = )
V; = y + , W1 = = y +
—_— ———— ;v_; ~———— ~————
JT1 \Z1 Jr1 ®q
51_ y+‘_/1, 61— y+(1)1
| J
d) Pleuel:
I‘z = y SZ = 1
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Vy, = y + , W, = = . y +
IT2 \Z) Jr2 ®;
52: y+‘_72, ﬁz= y+(T)2
e) Kolben:
I'3 = S3 == '
V3 = y+ , W3 = = y+
J13 V3 Jr3 w3
53_ y+‘./3, ﬁ3= y+(T)3




