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Lagerung holonomer Mehrkorpersysteme

Aufgabe 1

Klassifizieren Sie die Lagerungen der folgenden ebenen Mehrkdrpersysteme:
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Aufgabe 2

Geben Sie fur folgende Systeme jeweils die Zahl der Freiheitsgrade und geeignete verall-
gemeinerte Koordinaten an. Tragen Sie die Koordinaten in die Zeichnung ein und benen-
nen Sie diese.

a) MKS des ITM-Logos Lllisr

b) R&aumlicher Manipulator

b) Unwuchterregte Maschine mit Schwingungstilger
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