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Lagerung holonomer Mehrkörpersysteme 
 
Aufgabe 1 

Klassifizieren Sie die Lagerungen der folgenden ebenen Mehrkörpersysteme: 

a) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
b) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
d) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

f u = 
 

nc = 
 

f = 
 

n = 
 

r = 

f u = 
 

nc = 
 

f = 
 

n = 
 

r = 

f u = 
 

nc = 
 

f = 
 

n = 
 

r = 



Institut für Technische und Num. Mechanik Maschinendynamik 
Prof. Dr.-Ing. Prof. E.h. P. Eberhard / Dr.-Ing. P. Ziegler     A 6.2 

 
 
Aufgabe 2 

Geben Sie für folgende Systeme jeweils die Zahl der Freiheitsgrade und geeignete verall-
gemeinerte Koordinaten an. Tragen Sie die Koordinaten in die Zeichnung ein und benen-
nen Sie diese. 

a) MKS des ITM-Logos 
 

f =  

− − −

 

 

𝐲 = [

− − − − − − − − − − − −

] 

 
 
 
 
 
 
b) Räumlicher Manipulator 

 

f =  

− − −

 

 

𝐲 = [

− − − − − − − − − − − −

] 

 
 
 
 
 
 
b) Unwuchterregte Maschine mit Schwingungstilger 
 

f =  

− − −

 

 

𝐲 = [

− − − − − − − − − − − −

] 

 


