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Stabilitätskriterien 
 

 

Ein lineares zeitinvariantes System  �̇� = 𝐀 ⋅ 𝐱  ist genau dann 

 

asymptotisch stabil, wenn für alle  j = 1(1)n  gilt 

 Re(λj) < 0 

 

grenzstabil, wenn für alle j = 1(1)n gilt 

 Re(λj) ≤ 0 

 und Re(λk) = 0  für mindestens ein k wobei  dk = vk  (Fall I) 

 

instabil, wenn für mindestens ein j gilt 

 Re(λj) > 0 

 oder Re(λj) = 0 mit  dj < vj  (Fall II) 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
  

Re(λj) < 0 für alle j = 1(1)n 

grenzstabil 

asymptotisch 
stabil 

ja nein 

instabil 

Re(λj) > 0 für mindestens ein j 

ja nein 

Re(λj) = 0 mit  dj < vj 

nein 

ja 


