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Kinetische Energie
Massenpunkt
Definition: T=-mv? = lmvT cv==vT.p
' 2 2 2
Einheit: 1[Nm]=1[]]
Starrkorper
Massenelement: ~ dT =—dm v2 = > dm vi.v
Starrkérperkinematik
K&roer: 1 . . 1 .
orper: Tzzmvo,-vor—mvol-rc-w+§w g @
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Sonderfélle: ¢ 0O’ = C Schwerpunkt >T= Zm viove + EwT 1 PR
1 1
¢ 0' =, ebene Bewegung =>T= Em(véx +vg,) + EICZmZ
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¢ 0’ Fixpunkt oder Momentanpol = T = EwT g - @
Mehrkorpersystem
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L kinetische Energie des einzelnen
Massenpunkts oder Korpers
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Potentielle Energie
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an Feder geleistete Arbeit und damit in Feder
gespeicherte Energie: cx
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U(S) = f cxdx = T cs
0 U(s)
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Wi, = =AU = —|U(sp) — U(sy)]

< konstante Gewichtskraft

2 dX Zy
Wi, = f [0 0 —mg] [dYI = _mgf dz
1 dz Z1

= —[mgz, —mgz;] = U(z) = mgz

< allgemeine Definition

Eine Kraft f ist eine Potentialkraft, wenn die geleistete Arbeit
nicht vom Weg, sondern nur von den Endpunkten abhangt. 2
Es existiert dann eine Potentialfunktion U(r), so dass gilt:

Wi, = =AU = —[U(rz) — U(ry)]

Bestimmung von U(r) = U(x,y, z): Ty
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