‘0 Institut fir Technische und Num. Mechanik Maschinendynamik
0’ Prof. Dr.-Ing. Prof. E.h. P. Eberhard / Dr.-Ing. P. Ziegler M 11

Kraftearten

Unterscheidungs-
merkmal

Typ

Systemgrenze
f, =f2 +f!

L

innere Krafte: treten innerhalb der Systemgrenze paarweise auf
z.B. Koppelglieder und Bindungen innerhalb des Systems

aulRere Krafte: Ursache aul3erhalb der Systemgrenze,
treten einfach auf

z.B. Gewichtskrafte, Kopplungen und Bindungen an Umwelt

Ersetzbarkeit
f, = +f]

L

Reaktionskrafte: Unbekannte des Systems, Reaktion auf Bewe-
gungsbeschrankung durch Bindungen
n holonome Bindungen — n verallg. Reaktionskrafte

8= [gl --'gn]
ff =F(yt-g i=1Dp

eingepragte Krafte: gehorchen einem Kraftgesetz

— nichtideale Krafte: abhangig von Reaktionskraften
ff =fi(y.8t >
$
z.B. Gleitreibung  R(N) = —uNm |:—I£
N
L ideale Kréfte: unabhangig von Reaktionskraften

— P-Kréfte: lageabhangig £ = f(y,t)
z.B. Gewichtskraft F = mg

c
z.B. Federkraft F=c(s—sy) =—/\V\V >

— PD-Kréfte: zus. geschwindigkeitsabhéngig £ = ff(y,y, t)
z.B. Dampferkraft F=4d$§ ; :II d

— PID-Kréfte: zus. abhangig von Lageintegralen w
ff =ff(y.,y,w,t)
W = w(y,w,t)




