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Charakterisierung von Lagerungen 
(holonome Mehrkörpersysteme) 

 
▪ f! = ∑ f"! Freiheitsgrad des freigeschnittenen Mehrkörpersystems 

= Zahl der unabhängigen Bewegungsmöglichkeiten der freien Körper 
= Gesamtzahl der verfügbaren Gleichungen 

Körpertyp Freiheitsgrad 
eben räumlich 

Massenpunkt  

 f"! = 2 
 

 f"! = 3 

starrer Körper  

 f"! = 3 
 

 f"! = 6 

 

▪ n# = ∑n$# Summe aller Lagerwertigkeiten 
= Zahl der holonomen Bindungen 
= Zahl der Bewegungsbeschränkungen 
= Zahl der hervorgerufenen Lagerreaktionen 
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▪  Zahl der unabhängigen Lagerwertigkeiten mit 𝛗(𝐱) = 𝟎, 𝛗:		ℝ%	" → ℝ&# 
= Zahl der berechenbaren Lagerreaktionen 

 

  f = f! − n Freiheitsgrad des holonomen Mehrkörpersystems 
f = 0 kinematisch bestimmt 
f > 0 kinematisch unbestimmt 

  r = n# − n überzählige Lagerreaktionen 
r = 0 statisch bestimmt 
r > 0 statisch unbestimmt 

 

Hinweis für die Praxis (n oft schwierig zu bestimmen): 
 1) f aus Anschauung ⇒ n = f! − f,  r = n# − n 
 2) r aus Anschauung ⇒ n = n# − r,  f = f! − n 

 

n = Rg
∂𝛗
∂𝐱  


