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Stof3 Stahlkugel-Aluminiumstab: 20 Messung mit LDV
(Kugel: r=15mm, Stab: r=10mm, [=1000mm)
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Messung der Dehnungen am Stab mit DMS

mean strain at the position A
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Bestimmung der StoRRkrafte am Stab

aus DMS Messunge: F=AEg
aus LDV Messung Vie: F = ABVe o o |E
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[Wave Motion in Elastic Solids, Graff, 1975]
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Modellierung von Stol3problemen mit nichtlinearer FEM

Netzverfeinerung in der Kontaktzone

Zeit [ms]

0.2

Wellenausbreitung bendétigt
kleine Elementlange

11

viele Freiheitsgrade fuhrt zu

0.3

0.25} -

o
b

Geschwindigkeit [m/s]
o =
— W

hoher Rechenzeit

Vergleich von Messung und Simulation
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