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ANCF: Kinetik eines freien Elements

Prinzip von D’Alembert
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Virtuelle Arbeit der Tragheitskrafte
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Virtuelle Arbeit der inneren Kréafte
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Virtuelle Arbeit der eingepréagten Einzel- und Volumenkrafte

W, = FTér = FTS Se

W, = j bTérdv = j bTS dV Se
\% \%

Bewegungsgleichung eines finiten Elements
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