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Programmtechnische Umsetzung der Modellierung  

und Simulation Flexibler Mehrkörpersysteme 

 
 

 

gemeinsame Simulation starrer und 
flexibler Körper 

starre Körper 

Diskretisierung   
      Finite Elemente 
      Finite Differenzen 
      Randelementmethoden 

elastische Körper 

Reduktion der elastischen 
Freiheitsgrade 

Formulierung als Kontinuum 

p Körper 
f Freiheitsgrade 
q Reaktionskräfte 

Import der Geometrie aus 
CAD Software 

Konstruktion des Systems mit 
Hilfe von CAD Systemen 

Definition von Lagern und 
Zwangsbedingungen 

Import der Geometriedaten 
aus CAD Software 

Standard Input Data 

ne elastische  
Freiheitsgrade 


