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Modellelemente

Mehrkdrpersysteme (starr)

= starre, massebehaftete Kérper (Tragheit)

» Koordinatensysteme/Marker (Punkt auf Koérper, z.B. zur Verknip-
fung von Korpern, Angriffspunkte fur Einzelkrafte)

* masselose Koppelelemente (bekannte Kraftgesetze die eingepragte
Krafte und Momente erzeugen)

» masselose Bindungselemente (reibungslos in freie Bewegungsrich-
tung, starr in sperrende Richtung, erzeugen Reaktionskrafte und
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Flexible Mehrkorpersysteme

Idealisierungen

= starre, massebehaftete Kérper (Tragheit)

 massebehaftete Korper mit festgelegten
Verformungseigenschaften (Tragheit und Steifigkeit)

» Koordinatensysteme/Marker (Punkt auf Korper, z.B. zur Verknipfung
von Koérpern, Angriffspunkte fir Einzelkrafte, Beschreibung der
Verformung)

* masselose Koppelelemente (bekannte Kraftgesetze die eingepragte
Kréafte und Momente erzeugen)

= masselose Bindungselemente (reibungslos in freie Bewegungsrich-
tung, starr in sperrende Richtung, erzeugen Reaktionskrafte und
—-momente)
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