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1 Uberblick

Das herausragende Ereignis im Berichtszeitraum war die erfolg-
reiche Durchfiilhrung des Symposiums (ber "Nichtlineare Dynamik im
Ingenieurwesen" vom 21. - 25. August 1989. Die wissenschaftliche
Leitung dieses Symposiums wurde dem Institutsleiter im Jahre
1986 von der Internationalen Union fir Theoretische und Ange-
wandte Mechanik (IUTAM) ibertragen, die Organisation erforderte
den Einsatz aller Krafte des Instituts. In der O6ffentlichkeit
fand diese Veranstaltung starke Beachtung. Presse und Rundfunk
berichteten ausfilhrlich Gber das Symposium und die wissen-
schaftlichen Arbeiten am Institut, im besonderen waren die In-
formationen iber chaotisches Verhalten in Natur und Technik sehr
gefragt. Die zugehdrige Pressemitteilung ist in Kapitel 2 dieses
Berichts abgedruckt.

Im Berichtsjahr haben sich weitere personelle Verinderungen am
Institut ergeben. Herr Dr.=-Ing. Dieter Bestle wurde nach Beendi-
gung seines Forschungsaufenthaltes bei Professor E.J. Haug, Iowa
city, USA, =zum Wissenschaftlichen Assistenten ernannt, er hat
damit Gelegenheit sich auf die Habilitation vorzubereiten. Die
Stelle eines wissenschaftlichen Mitarbeiters konnte wiederbe-
setzt werden. Ein weiterer wissenschaftlicher Mitarbeiter wurde
fir das Forschungsvorhaben "Dynamik des Mittelohrs" neu einge-
stellt, er wird aus Drittmitteln bezahlt. Zwei Gaste sind aus-
geschieden. Es war deshalb méglich, zwei neue Gaste am Institut
zu begriifen, davon einen Stipendiaten der Alexander von
Humboldt-Stiftung.

Die sSpezialvorlesungen in Technischer Dynamik und die Grundvor-
lesungen in Technischer Mechanik wurden turnusgemif abgehalten.
In der Vorlesung Maschinendynamik hatten die Studierenden erst-
mals Gelegenheit, an rechnergestiitzten Ubungen teilzunehmen. Da-
fiir wurde auf den Rechnern des Instituts und fir private Perso-
nal Computer der Studierenden eine vereinfachte Version des
Programmsystems NEWEUL zur Verfigung gestellt. Weiterhin hat
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Herr Dipl.-Ing. Michael Kleczka die Vorlesung Numerische Metho-
den der Dynamik vollstandig iberarbeitet. Damit wird das "Compu-
ter Aided Engineering (CAE)"™ auch bereits wahrend der Ausbildung
vermittelt.

Als Beitrag zur Verkiirzung der Studienzeit im Studiengang Ma-
schinenwesen wurden erstmals im Pflichtfach Maschinendynamik
kleine Studienarbeiten in der Form ausgearbeiteter Vortriage uber
das Thema "Elastisches Wuchten" angeboten. Davon haben acht Stu-
dierende Gebrauch gemacht. Die Bearbeitungszeit von 100 Stunden
wurde problemslos eingehalten.

Einige Forschungsvorhaben wurden im Berichtszeitraum abgeschlos-
sen. Dazu gehdéren die "Aufstellung rechenzeitoptimaler Bewe-—
gungsgleichungen fir die Simulation groBer Fahrzeugsysteme", die
"Kopplung von Rechnermodellen und Versuchsstadnden zur Dynamik-
analyse", die "Definition eines objektorientierten Datenmodells
fir Mehrkdrpersysteme" und die "Formoptimierung eines Doppelpen-
dels". Zwischenberichte wurden erstellt zu den Themen "Formalis-
men far und CAD-Kopplung von Mehrkérpersystemen", "StoBfreies
Gehen" und "Zur Optimierung von Mehrkérpersystemen”. Neue For-
schungsveorhaben umfassen das "Auswuchten am Fahrzeug", die "Dy-
namik des Mittelohrs"™ und die "Vergleichende Untersuchung rekur-
siver Formalismen fir Mehrkérpersysteme”. Auferdem wurde eine
neue Version des Programmsystems NEWEUL entwickelt wund bei
verschiedenen Nutzern erfolgreich installiert.

Im Rahmen des DFG-Schwerpunktprogramms "Dynamik wvon Mehrkérper-
systemen” wurde dem Institut die Einrichtung einer Entwicklungs-
programmzentrale ibertragen. Die Vorbereitungen zur Besetzung
der damit verbundenen Stelle sind im Berichtzeitraum angelaufen.
In Zusammenarbeit mit der "Gesellschaft fiir Besseres Hoéren" wur-
de das Forschungsvorhaben "Dynamik des Mittelohrs" aufgegriffen,
dessen Leitung Herr Dr.-Ing. A. Eiber ubernommen hat.

Die Ausstattung des Instituts wurde durch die Bewilligqung wei-
terer kleiner Workstations der Bauart Apollc Domain verbessert.



Diese Maschinen wurden in das institutsinterne Rechnernetz ein-
gebunden, das sich hervorragend bewdhrt hat. Far die Text- und
Bildverarbeitung wurde ein geeignetes Programm beschafft, das
aber nur im wissenschaftlichen Bereich eingesetzt wird.

Das &uBere Erscheinungsbild des Instituts wurde nach 12 Jahren
neu uberarbeitet und an das inzwischen ge&nderte Signet der Uni-
versitat Stuttgart angepaft. Die Entstehungsgeschichte ist in
Kapitel 3 dieses Berichts beschrieben.

Die Mitarbeit in der Studienkommission Maschinenwesen hat zu-
sdtzliche Belastungen gebracht. Die Erarbeitung eines neuen Stu-
dienplans mit weitreichenden Karzungen im Grundstudium bedarf
zahlreicher Gesprache und Sitzungen. Zur Verbesserung der Stu-
dierbarkeit im Studiengang Maschinenwesen ist dies aber notwen-
dig.

Riickblickend auf das Jahr 1988/89 dankt der Institutsdirektor
allen Mitarbeitern fiir ihren groBen Einsatz und den Freunden des
Instituts f£ar ihre wohlwollende Unterstiitzung der wissenschaft-
lichen Arbeiten.

Stuttgart, im Dezember 1989 W. Schiehlen
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2 Pressemitteilung zum Symposium

Die Pressestelle der Universitiat Stuttgart verdffentlichte am

14.8.1989 die folgende Mitteilung Nr. 46/89.

Internationale Tagung iber Nichtlineare Dynamik

Vom 21. bis 25. August findet an der Universitat stuttgart ein
Symposium der Internationalen Union fiir Theoretische und Ange-
wandte  Mechanik (IUTAM) zum Thema "Necnlinear Dynamics in
Engineering Systems" statt. Der Einladung zu dieser Tagung sind
80 Wissenschaftler aus iber 20 Landern gefolgt, um unter der
wissenschaftlichen Leitung von Prof. Dr.-Ing. W. Schiehlen von
der Universitat Stuttgart Probleme bei der Untersuchung nichtli-
nearer dynamischer Systeme zu diskutieren. Sehr intensiv werden
technische Systeme mit sogenanntem chactischen Verhalten behan-
delt, bei denen Vorhersagen besonders schwer méglich sind.
Hierbei spielen Aussagen uber die Zuverlidssigkeit der Systeme
ebenso eine Rolle wie Moglichkeiten der Gerauschminderung von
Maschinen und Fahrzeugen.

Die Nichtlineare Dynamik ist ein Forschungsgebiet der Mathema-
tik, der Mechanik und der Physik. Viele Erkenntnisse sind erst
durch die befruchtende Wechselwirkung zwischen einer mathema-
tischen Theorie und dem physikalischen Experiment entstanden.
Die mathematische Beweisfilhrung steht auf dem IUTAM Symposium
jedoch nicht im Mittelpunkt des Interesses; es werden vielmehr
numerische Verfahren fir moderne Vektorrechner vorgestellt und
fir Ingenieurprobleme zuganglich gemacht. Die technischen Anwen-
dungen machen die groBe Breite der Nichtlinearen Dynamik deut-
lich. Raumliches Chaos in einem elastischen Kontinuum nennen die
Wissenschaftler das Problem, wenn sich beim Auf- oder Abrollen
eines Kabels schwer entwirrbare Knoten bilden. Die Bifurkation
und der Stabilitatsverlust eines nichtlinearen dynamischen Sy-
stems fihrt z.B. zum Entgleisen einer Eisenbahn. Knarrende Bal-



ken und guietschende Tiiren lassen sich ohne Nichtlineare Dynamik
ebenfalls nicht berechnen, und einer exakten Vorhersage sind bei
solchen Systemen enge Grenzen gesetzt. Die Nichtlineare Dynamik
hat den seit 300 Jahren akzeptierten Determinismus in der
klassischen Mechanik vollstdndig in Frage gestellt. Bei einem
rasselnden Getriebe 1aBt sich auch mit groBen Computern nicht
sicher voraussagen, wann welche Zahnrader sich wie berithren. Da-
mit ist die Bricke =zwischen dem deterministischen und dem
stochastischen Verhalten hergestellt. Auf dem IUTAM Symposium
werden deshalb auch stochastische, d.h. zufallige Vorgange be-
trachtet und beziglich ihrer Nichtlinearitidten untersucht.

Im Rahmen des IUTAM Symposiums findet eine Ausstellung uber
chaotische Experimente statt. Diese Ausstellung wird am Donners-
tag, den 24. August 1989 wum 16.00 Uhr im Foyer des Gebaudes
Pfaffenwaldring 9 in Stuttgart-Vaihingen er&ffnet.

Das Institut B fiir Mechanik an der Universitat Stuttgart be-
schaftigt sich unter der Leitung von Herrn Prof. Dr.-Ing. W.
Schiehlen mit allen Fragen der Technischen Dynamik. Zur Unter-
suchung des Bewegungsverhaltens werden Maschinen und Fahrzeuge
als Mehrkorpersysteme modelliert, d.h. durch stark nichtlineare
Differentialgleichungen mathematisch beschrieben. Die Rechnersi-
mulation erlaubt zusammen mit moderner Computergrafik eine Beob-
achtung der Bewegung, doch die ungeheure Vielfalt der Daten er-
fordert hédufig den Einsatz der Methoden der Nichtlinearen Dyna-
mik. Das Institut B fir Mechanik arbeitet auf diesem Forschungs-
gebiet international mit akademischen und industriellen For-—
schungseinrichtungen zusammen. Daf die Internationale Union fir
Theoretische und Angewandte Mechanik dieses Symposium nach
Stuttgart vergeben hat, bringt die Anerkennung der dort gelei-
steten wissenschaftlichgn Arbeit zum Ausdruck. In jedem Jahr
finden weltweit nur acht IUTAM Symposien statt.



3 AuBeres Erscheinungsbild

Wahrend der vergangenen 2zwdlf Jahre hatte das Institut B fir
Mechanik kein besonderes &uBeres Erscheinungsbild. Angeregt
durch das neue Symbol der Universitdt Stuttgart hat Graphikde-
signer Hans Komm aus Fellbach ein Signet fir das Institut B far
Mechanik entworfen.

Das neue Zeichen verdeutlicht zum einen, daB das Institut B fuar
Mechanik ein Teil der Universitdt Stuttgart ist, zum anderen
stellt es einen zweifachen Bezug zu den Hauptaufgaben des Insti-
tuts her, der Lehre in der Mechanik und der Forschung auf dem
Gebiet der Dynamischen Systeme. Es zeigt das typische Vorgehen
in der Mechanik: kontinuierliche und diskrete mechanische Syste-
me missen in unendlich kleine oder zumindest endlich kleine
Elemente zerlegt werden, um sie einer wissenschaftlichen Unter-
suchung zuganglich zu machen. FaBft man das Zeichen der Universi-
tat Stuttgart als ein komplexes mechanisches System auf, dann
erlaubt erst eine 1lokale Betrachtung von beispielsweise vier
Elementen, die Grundgesetze der Mechanik anzuwenden und damit
neuea Berechnungsverfahren zu gewinnen.

Das Zeichen des Instituts B far Mechanik kann auch als ein
Mehrkérpersystem interpretiert werden, das unter der Einwirkung
innerer und 4&uBerer Krafte irregulare chaotische cder stocha-
stische Schwingungen ausfihrt. Die Parameter eines solchen Sy-
stems missen identifiziert werden und das globale System soll
sich optimal verhalten. Die vom Institut dafir entwickelten Ver-
fahren werden auf Maschinen, Roboter und Fahrzeuge aller Art an-
gewandt.

Langjahrige Befragungen haben gezeigt, daf in breiten Kreisen
der Bevdlkerung die Farbe Blau als Symbol fur die Technik steht.
Die Institutsfarbe Blau schlieBft sich dem von der Universitit
Stuttgart verwendeten Blau an, das technische Kompetenz deutlich
macht.



Universitat Stuttgart

Institut B filr Mechanik
Prof. Dr-lng. W. Schiehlan

Ptatfenwaldring 9
D-7000 Stuttgart 80
Telefon {07 11} 6B5-6388
Telefax {07 11} 685-64 00



4 Personelle Besetzung des Instituts

DIREKTOR
Prof. Dr.-Ing. Werner Schiehlen

EMERITUS
Prof. Dr. rer.nat. Konrad Zoller

SEKRETARIAT
Frau Regine Weber

AKADEMISCHER RAT
Dr.-Ing. Albrecht Eiber

W MITARBEITER

Dr.-Ing. Dieter Bestle {beurlaubt bis 31.3.1989)
Dipl.-Ing. Andreas Daberkow

Dipl.-Ing. Wolfgang Eismann (ab 1.11.1988)

Dipl.-Ing. Glunter Leister
Dipl.=Ing. Michael Kleczka
Dipl.-Ing. Ralf Krause
Dipl.-Ing. Peter Schifer

Dipl.-Ing. Walter Schirm {ab 1.7.1989)
Dipl.~Ing. Christian Wilmers (bis 31.12.1988)
LEHRBEAUFTRAGTER

Dr.=-Ing. Peter Meinke
MAN Technologie GmbH, Miinchen

GASTE

Dipl.-Ing. Bernd Kessler (bis 31.1.1989)
Nachwuchswissenschaftler der Firma Daimler-Benz AG

Frau Jie Gao, M. Sc., Shanghai, China
Stipendiatin des Landes Baden-Wirttemberg
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Prof. C.S. Hsu, University of California, Berkeley, USA

(bis 31.10.1988)

Preistrager der Alexander von Humboldt-Stiftung

Herr Hua Yuan, M.Sc., Hefei, China (ab 1.11.1988)
Stipendiat der Volksrepublik China

Dr.-Ing. Michael Valasek, Prag, Tschechoslowakei (ab 1.06.1989)
Stipendiat der Alexander von Humboldt-Stiftung.

SEN E

Amrhein, Michael
Cavatoni, Thomas
Dorra, Holger
Eismann, Wolfgang
Hafele, Peter
Hilliges, Klaus-Dieter
Klenk, Rainer
Leukhardt, Tobias
Mandel, Harald
Neerpasch, Uwe
Oertel, Kai
Reebstein, Stefan
Rossmann, Eckhart
Schiehlen, Matthias
Schuch, Armin
Spénnemann, Jochen
Stoéffler, Dirk

Bargon, Volker
Ded, Matthias
Eberhard, Peter
Haar, Tilmann
Hieber, Martin
Klein, Eberhard
Kothe, Martin
Listl, Holger
Marquardt, Flynn
Nickel, Andreas
Piram, Udo
Reich, Alexander
Schaub, Swen
Schiehlen, Michael
Seybold, Jochen
Sterner, Andreas
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5 Vorlesungen, Ubungen, Seminare

Wintersemester 1988/89

MASCHINENDYNAMIK
Ubungen

SEMINARISTISCHE UBUNGEN ZUR TM III

SEMINAR UBER FRAGEN DER MECHANIK

UBUNGEN ZUR TM II

Zusatzliche Ubungen

Sommersemester 1989
TECHNISCHE MECHANIK I

Ubungen
Seminaristische Ubungen

TUTORENSEMINAR

NUMERISCHE METHODEN DER DYNAMIK
Ubungen

EDV-PRAKTIKUM DYNAMIK

ANGEWANDTE DYNAMIK IT

SEMINAR UBER FRAGEN DER MECHANIK
(Elastisches Wuchten)

Schiehlen
Schiehlen / Schafer

Schiehlen / Eiber

Schiehlen

(Sorg) / Krause
(Sorg) / Krause

Schiehlen

Schiehlen / Bestle
Schiehlen / Bestle /
Daberkow / Eiber / Eismann
Kleczka / Krause / Leister /
Schafer

Schiehlen

Schiehlen / Kleczka
Schiehlen / Kleczka

Schiehlen / Eismann

Meinke / Schafer

Schiehlen / Eismann
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Fur verschiedene Lehrveranstaltungen wurden Unterlagen herausge-
geben, die in Abschnitt 19 unter "Berichte aus dem Institut®
aufgefihrt sind.

6 Prifungen

TECHNISCHE MECHANIK T (Schiehlen, 558 Kandidaten
TECHNISCHE MECHANIK II {Schiehlen, 4 Kandidaten)
TECHNISCHE MECHANIK II/III {Schiehlen, 194 Kandidaten)
MASCHINENDYNAMIK (Schiehlen, 25 Kandidaten)
TECHNISCHE DYNAMIK (Schiehlen, 3 Kandidaten)

7 Studien- und Diplomarbeiten

Bargon, V.: Hardware-Software Modellierung mechanischer Systeme.
STUD-55 (Schiehlen / Eiber / Schifer)

Bloch, C.: Zur Generierung von Grafikdateien aus einem CAD-3D-
System. STUD-56 (Schiehlen / Daberkow)

Buck, G.: Uberprifung von Simulationsergebnissen fiir mechanische
Systeme (Schiehlen / Schifer)

Eismann, W.: Modellbildung und Bewegungssimulation von
Eisenbahndrehgestellen. DIPL-25 (Schiehlen / Mauer)

Eppinger, M.: Systematischer Vergleich wvon Verfahren zur Riick-
wartstransformation von Industrierobotern. DIPL-26 (Kreuzer
/ Schiehlen)

Gotzkowski, A.: CAD-Modellbildung und Animation einer Hinter-
achskonstruktion. STUD-58 (Schiehlen / Daberkow / Leister)

Kleczka, W.: Analyse zur Verzweigungsproblemen mit Computer-
Algebra. STUD-50 (Kreuzer)
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Kurrle, F.: Berechnung des dynamischen Verhaltens einer Hinter-
achse. STUD-57 (Schiehlen / Daberkow / Leister)

Perret, F.: Rekursive Berechnung von Bewegungsgleichungen fiir
Roboter. STUD-54 (Schiehlen / Leister / Schafer)

Sterner, A.: Simulation der Bewegung eines Nutzfahrzeugs. STUD=-
52 (Schiehlen / Meinke)

Wagner, M.: Untersuchungen des dynamischen Verhaltens eines an-
getriebenen Gelenkvierecks mit 1lingselastischer Koppel.
STUD-51 (Hiller / Kreuzer / Schnelle)

8 Preisverleihung

Buchpreise des Instituts B fiir Mechanik zur Anerkennung besonde-
rer Studienleistungen in Technischer Mechanik haben erhalten:

Dirk stéffler, Holger Dorra, Thomas Cavatoni.

Die Preisverleihung erfolgte am 22. Dezember 1988.

9 Wissenschaftliche Arbeiten

Abgeschlossene Arbeiten

Partnerschaftsprojekt "Rotordynamik" Eiber
StoBfreies Gehen auf ebenem Gelande Gao

Bewegungsgleichungen fiir Echtzeit-
anwendungen in der Fahrzeugdynamik Kessler

Programmsystem NEWEUL'S88 Leister / Kreuzer /
Schafer
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Verifikation von Simulationen

Vergleichende Untersuchungen von Mehr-
kérpersystemformalismen

Schnittstellen fur Koppelelemente

Laufende Arbeiten

Optimierung von Mehrkérpersystemen

CAD=-Kopplung und Animatien von
Mehrkorperformalismen

Objektorientierte Datenmodelle fir
Mehrkérpersysteme

Mechanik des Hérens

Schwingungstechnische Untersuchung
eines Beschleuniqungsschlittens

Integriertes Feinwuchten von Kraft-
fahrzeugradern

Dynamik der stoBfreien Gehbewegung

Verzweigungen in nichtlinearen
dynamischen Systemen

ANSWER: Programmpaket zur Analyse
nichtlinearer dynamischer Systeme

Schafer / Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen / Schafer

Bestle

Daberkow

Daberkow / Leister

Eiber / Schirm

Eiber / Krause

Eismann

Gao

Kleczka

Kleczka
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Nichtlinearititstest mit statistischen
Momenten héherer Ordnung bei Ein-
und Mehrfreiheitsgradsystemen

Programmsystem NEWEUL

Modellbildung und Formalismen
fiir Mehrkérpersysteme

Echtzeitsimulation aktiver mechanischer
Systeme mit Hardware-Komponenten

Substrukturen in Mehrkoérpersystemen

Verknipfung von rekursiven Formalismen
flir Mehrkorpersysteme

Festigkeitsoptimierung eines Doppelpendels

10 Tagungen

Simulation and Design Optimization
of Mechanical Systems, Program
Review III,

Iowa City, USA, 6.-7.10.1988

Third Conference on Theoretical
and Applied Mechanics,
Kairo, Agypten, 14.-17.11.1988

DFG Kolloquium
Dynamik von Mehrkérpersystemen,
Augsburg, 18.-19.01.1989

Krause

(Kreuzer) / Schafer

Leister

Schafer

Schiehlen

Valasek

Yuan

Bestle

Schiehlen /18/

Daberkow / Leister /
Schiehlen /18/
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7th International Modal Analysis
Conference,
Las Vegas, USA, 30.01.-2.02.1989

ASIM Arbeitskreis
Simulation technischer Systeme,
Stuttgart, 2.-3.03.1989

First Polish-German Workshop on
Dynamical Problems in Mechanical
Systems,

Madralin/Warschau, Polen, 5.-12.03.1989

Wissenschaftliche Jahrestagung der
Gesellschaft fiir Angewandte Mathematik
und Mechanik (GAMM),

Karlsruhe, 27.-30.03.1989

Workshop Numerische Integration
von Mehrkérpersystemen,
Augsburg, 12.-13.06.1989

Sidwestdeutsches Mechanik-
kolloquium,
Kaiserslautern, 24.06.1989

IUTAM Symposium on Nonlinear
Dynamics in Engineering Systems,
Stuttgart, 21.-25.08.1989

11th IAVSD Symposium on Dynamics
of Vehicles on Roads and Tracks,
Kingston, Kanada, 21.-25.08.198%

Eiber /18//20/

Daberkow / Leister

Eiber /18/

Eiber / Eismann /
Kleczka / Schiehlen /
Schafer / Yuan /18/

Daberkow / Leister /18/

Bestle

Bestle / Daberkow /
Eiber / Eismann / Gao /
Kleczka / Krause /
Leister / Schiehlen /
Schirm / Valasek /
Weber / Zoller /18/

Schafer /18/



Workshop on Continuation and
Bifurcation,
Leuven, Belgien, 18.-22.09.1989 Kleczka /18/

International Congress on Future
Trends in Applied Mechanics,
Athen, Griechenland, 25.-26.09.198% Schiehlen /18/

Die Vortridge /18/ und Veroffentlichungen /20/ sind in den Ab-
schnitten "Vortrage von Institutsangehérigen" und "Veréffentli-
chungen" im einzelnen aufgefihrt.

11 Mitwirkung bei Promotionsverfahren

Ammon, D.: Approximation und Generierung staticnarer stocha-
stischer Prozesse mittels linear dynamischer Systeme.
(Schiehlen, Mitbericht Universitdt Karlsruhe)

Mayer, R.P.: Erstellung eines integrierten Systems zur Lésung
partieller Differentialgleichungen auf  Vektorrechnern.
{Schiehlen, Mitbericht)

Schmid, W.: Ein rechnergestiitztes Verfahren zur nichtlinearen
kinematischen FKopplung von Mehrkérpersystemen, dargestellt
am Beispiel eines PKW-Wohnanhdngers. (Schiehlen, Mitbericht
Universitat Karlsruhe)

Am kleinen Umlauf beteiligt:
Bauer, Beha, Bertsche, Gerhardt, Haller, Ilzig, Jauch, Ness,
Lorenz, Ruoff, Waiblinger, Zirbs.



12 Tatigkeit als Gutachter und Mitherausgeber

Mitherausgeber der Zeitschrift
"Vehicle System Dynamics"

Gutachter der Zeitschrift
"Computer Methods in Applied Mechancis
and Engineering"

Mitherausgeber der Zeitschrift
"Ingenieur-Archiv"

Mitherausgeber der Zeitschrift
"Mechanics of Structures and Machines"

Gutachter der Zeitschrift
"Probabilistic Engineering Mechanics”

Mitherausgeber der Zeitschrift
"European Journal of Mechanics-Solids"

Schiehlen

Schiehlen

Schishlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

13 Tatigkeit in der Hochschulselbstverwaltung

Sicherheitsbeauftragter
Mitglied des Fakultatsrates der
Fakultat Konstruktions- und
Fertigungstechnik

Mitglied des GroBen Senats

Vorsitzender der Berufungskommssion
"Mechanik A" (Nachfolge Prof. Eppler)

Mitglied der Berufungskommission
"Aeroelastizitat®

Eiber

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen
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Mitglied der Berufungskommission
"Flugmechanik und Flugregelung"

Mitglied der Berufungskommission
"angewandte Mathematik"

Mitglied der Berufungskommission
"Grundlagen der Informatik"

Vorsitzender/Schriftfihrer der
Studienkommission Maschinenwesen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

14 Tatigkeit fiir die Wissenschaftsfdrderung

Generalsekretdr der Internationalen
Union fiir Theoretische und Angewandte
Mechanik (IUTAM)

Mitglied des European Mechanics
Committee (EUROMECH)

Mitglied des Vorstandrates der
Gesellschaft fir Angewandte Mathematik
und Mechanik (GAMM)

Mitglied des Vorstandes des
Deutschen Komitees fir Mechanik
{DEKOMECH)

Mitglied des Koordinationsaus-
schusses des DFG-Schwerpunktprogramms
"Dynamik von Mehrkorpersystemen"

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

/ Eiber
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15 Vorbereitung und Durchfilhrung ven Tagungen

Wissenschaftliche Leitung des

"IUTAM Symposium on Nonlinear

Dynamics in Engineering Systems", Bestle / (Kreuzer)
Stuttgart, 21.-25.08.1989 Schiehlen

Mitglied des Deutschen Organisations-

komitees des "Second World Congress

on Computational Mechanics"

Stuttgart, 27.-31.08.1990 Schiehlen

Mitglied eines Programmkomitees

der "Second International Conference

on Industrial and Applied Mathematics”®

Washington, D.C., USA, 8.-12.07.1991 Schiehlen

Vorsitzender des Wisenschaftlichen

Programmkomitees der "First Euro-

pean Solid Mechanics Conference™

Minchen, 10.-14.09.1991 Schiehlen

Mitglied der Leitung der Conference
on Nonlinear and Random Vibrations,
Oberwolfach, 22.~-28.09.1991 Schiehlen



16 Institutsverwaltung

Allgemeine Verwaltung Schiehlen / Weber /
Eiber / Kessler /
Krause

Finanzen Eiber / Weber /
Schiehlen

Hilfsassistenten Eiber / Eismann

Institutsbibliothek Wilmers / Eismann

Prifungen Bestle / Eiber /

Kleczka / Krause /
Schiehlen / Schafer

Rechenzentrum Kleczka

Werkstatt Eiber

17 Gastvortrige

Prof. M. Hiller, Fachgebiet Mechanik, Universitat Duisburg: Mo-
dellbildung komplexer mechanischer Systeme am Beispiel von
Kraftfahrzeugen. Mechanik-Seminar, 25.10.1988

Prof. B. Heimann, Institut fir Mechanik, Akademie der Wissen-—
schaften der DDR, Karl-Marx-Stadt: Kraftsensoren fiur die
Robotertechnik. Seminar {iber Fragen der Mechanik, 28.10.1988

Prof. F. Ziegler, Institut fir Allgemeine Mechanik, Technische
Universitat Wien: Schwingungen plastifizierender Konstruk-
tionen. Mechanik-Seminar, 8.11.1988, und Gastvorlesungen
7.-10.11.1988
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Prof. V.V. Rumyantsev, Korr. Mitglied der Akademie der Wissen-
schaften der UASSR, Moscow: Some Remarks on Newton's Law of
Motion. Seminar (ber Fragen der Mechanik, 11.11.1988

Prof. R. Friedrich, Lehrstuhl fir Strdmungsmechanik, Technische
Universitat Mianchen: Turbulenz - Versuch der Beschreibung
eines Phianomens. Mechanik-Seminar, 22.11.1988

Prof. J. Betten, Lehr- und Forschungsgebiet Mathematische Model-
le in der Werkstoffkunde, RWTH Aachen: Anwendungen von Ten-
sorfunkticenen in der Festkérper- und Strémungsmechanik.
Mechanik-Seminar, 6.12.1989

Prof. F.C. Moon, Cornell University Ithaca: Chaotic Vibrations
in Mechanical Systems . Gastvorlesungen, 9.-12.01.1989

Prof. W. Wedig, Institut fir Technische Mechanik, Universitat
Karlsruhe: Verzweigungen und Eigenwerte mechanischer Systeme
mit Parameterfluktuationen. Mechanik-Seminar, 17.01.1989

Prof. E. Kreuzer, Meerestechnik II-Strukturmechanik, Technische
Universitat Hamburg-Harburg: Nichtlineare Dynamik, Verzwei-
gungen und Krisen. Mechanik-Seminar, 14.02.1989

Dr. V. Kobolev, Institute for Problems of Mechanics, USSR
Academy of Sciences, Moscow: Optimal Design of Composite
Structures. Seminar iber Fragen der Mechanik, 26.04.1989

Prof. V.V. Bolotin, Corr. Member of the USSR Academy of Scien-
ces, Moscow: Aseismic Design of Structures. Mechanik-
Seminar, 9.05.1989

Prof. B.L. Karihaloo, School of Civil and Mining Engineering,
The University of Sydney: Optimum Design of Structural Fra-
mes: From Theory to Practice. Seminar {iber Fragen der Mecha-
nik, 16.05.1989
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Dr.-Ing. J. Awrejcewicz, Polytechnikum Lodz: Dynamics of Human
Vocal Cords. Seminar dber Fragen der Mechanik, 30.05.1989

Prof. J. Brindley, School of Mathematics, The University of
Leeds: Nonlinear Dynamics: Some Recent Developments and
Applications at Leeds. Mechanik-Seminar, 6.06.1989, und
Gastvorlesungen gemeinsam mit J. Summers, 5.-8.06.1989

Prof. Robin S. Sharp, Department of Mechanical Engineering, The
University of Leeds: Computer Controlled Systems in Vehicle
Dynamics. Mechanik-Seminar, 20.06.1989, und Gastvorlesungen
19.-22.06.1989

Prof. S. Crandall, Department of Mechanical Engineering, MIT,
Massachusetts: Dynamic Instability Mechanisms. Mechanik-
Seminar, 27.06.1989

Prof. V.V. Beletskij, Keldysch Institut fir Angewandte Mathema-
tik, UA4ASSR Akademie der Wissenschaften, Moskau: Zweibeiniges
Gehen - Modellprobleme der Dynamik, Energetik und Steuerung.
Seminar ber Fragen der Mechanik, 25.08.1989

18 Vortrage von Institutsangehérigen

Bestle, D.: NEWEUL: Computer Aided Symbolic Derivation of
Equations of Motion for Multibody Systems. University of Io-
wa, Iowa City, USA, 28.03.1989

Daberkow, A.: Schnittstellen zwischen Integration und Animation.
Workshop Numerische Integration von Mehrkdrpersystemen,
Augsburg, 12.06.1989
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Eiber, A.: Parameter Identification for Rotor Systems.
7th International Modal Analysis Conference Las Vegas,
30.03.1989
First Polish=-German Workshop on Dynamical Problems, War-
schau, 8.03.1989

Eiber, A.: Bestimmung von Parametern bei Rotorsystemen. GAMM-
Tagung, Karlsruhe, 31.03.1989

Eiber, A.: Mechanical Engineering at the University of Stutt-
gart; Theory and Application of the Dynamic Software Package
NEWEUL; Parameter Identification for Rotor Systems. Univer-
sity of Leeds, Leeds, England, 12.~-14.06.1989

Eismann, W.: Zur Dynamik wvon Rotoren in Gleitlagern. Seminar
iber Fragen der Mechanik, 29.11.1988

Eismann, W.: Modellbildung und Bewegungssimulation von
Eisenbahndrehgestellen. Seminar iber Fragen der Mechanik,
24.01.15989

Ginter, F.: Parameteridentifikation bei Rotormodellen mit der
Kovarianzmethode. Seminar ilber Fragen der Mechanik,
24.01.1989

Kleczka, M.: Crises in Mechanical Systems. IUTAM Symposium on
Nonlinear Dynamics in Engineering Systems. Stuttgart,
22.08.1989

Kleczka, M.: Bifurcation Analysis: A Combined and Analytical
Approach. Workshop on Continuation and Bifurcation, Leuven,
Belgien, 19.09.1389

Leister, G.: Integration der Bewequngsgleichungen eines Schlag-
hammers. Workshop HNumerische Integration von Mehrkorpersy-
stemen, Augsburg, 12.06.1989



Léffler, H.-P.: Simulation des Ubertragungsverhaltens eines
drehzahlempfindlichen Getriebes. Seminar f{ber Fragen der
Mechanik. 29.11.1988

Riedl, M.: Digitale Kraftregelung eines Roboterarms. Seminar
tiber Fragen der Mechanik, 20.01.1989

Schifer, P.: Modeling of Vehicles with Controlled Components.
11th IAVSD Symposium, Kingston, Kanada, 21.08.1989

Schiehlen, W.: Recent Developments in the Dynamics of Multibody
Systems, und, Wiping without Damage - Hopping without
Impacts. Institut fir Probleme der Mechanik, Moskau, UASSR,
10. und 11.10.1988

Schiehlen, W.: Hopping without Impacts. Institut fir Mechanik,
Moskauer Staatsuniversitdt, Moskau, UdSSR, 12.10.1988

Schiehlen, W.: Computational Methods in Multibody System Dyna=-

mics. Rechenzentrum der Sowjetischen Akademie der Wissen-
schaften, Moskau, UdSSR, 13.10.1988

Schiehlen, W.: Scientific Activities at the Institute B of Me-
chanics. Polytechnisches  Institut, Leningrad, UdSsR,
18.10.1988

Schiehlen, W.: Modeling, Simulation and Animation of Nonlinear
Multibody Systems. Third Conference on Theoretical and
Applied Mechanics, Kairo, Agypten, 14.11.1988

Schiehlen, W.: Vorstellung des Lastenheftes. DFG-Kolloquium Dy-
namik von Mehrkérpersystemen, Augsburg, 18.01.1989

Schiehlen, W.: Nonlinear Dynamics of Multibody Systems.
Seminaire de mechanique theoretique, Universite Pierre et
Marie Curie, Paris, 27.01.1989%
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Schiehlen, W.: Modelle, Analysis und Schatzung bei Fahrzeugsy-
stemen. GAMM-Tagung, Karlsruhe, 30.03.1989

Schiehlen, W.: Mcodellbildung, Simulation und Animation nichtli-
nearer Mehrkérpersysteme. Institutskolloquium des Instituts
fiar Mechanik, AdW der DDR, Karl-Marx-Stadt, 05.04.1989

Schiehlen, W.: 2Zufillige Belastungen in nichtlinearen Mehrkoér-
persystemen. Technische Universitat, Dresden, 06.04.1989

Schiehlen, W.: Nonlinear Phenomena in Multibody Systems. Insti-

tute of Cybernetics, Estonian Academy of Sciences, Tallinn,
13.04.1989

Schiehlen, W.: Modeling, Simulation and Animation of Multibody
Systems. International Congress on Future Trends in Applied
Mechanics, Athen, Griechenland, 25.09.1989

Schirm, W.: Polvorgabe mittels Ausgangsruckfithrung. Seminar fber
Fragen der Mechanik, 15.03.1989

Wilmers, C.: Verzweigungsphdnomene in mechanischen Oszillatoren.
Seminar {lber Fragen der Mechanik, 20.12.1988

Yuan, H.: Gewichts- und Spannungsoptimierung von Maschinenbau-
teilen. Seminar uber Fragen der Mechanik, 20.01.1989, und,
GAMM-Tagung Karlsruhe, 31.03.1989

19 Berichte aus dem Institut

Barth, M.; Beck, F.; Knobloch, B.: Nothdurft, R.; Riehle, J.:
Rink, A.:; Risio, B.; Schefzik, C.: Seminar Elastisches Wuch-
ten. Zwischenbericht ZB-43.

Bestle, D.: Z2Zur Optimierung von Mehrkérpersystemen. Instituts-
bericht IB-14.
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Daberkow, A.; Eismann, W.; Schiehlen, W.: Test Examples for
Multibody Systems. Institutsbericht IB-13.

Daberkow, A.: Abbildung von Elementen zur Modellierung von
Mehrkorpersystemen in der Datenstruktur eines CAD-Systems.
Zwischenbericht ZB-39.

Daberkow, A.; Leister, G.: DatenfluB und Schnittstellen von
Mehrkérperformalismen am Beispiel eines LKW-Modells. Zwi-

schenbericht ZB-41.

Eiber, A.; Schiehlen, W.: Partnerschaftsvorhaben Rotordynamik,
SchluBSbericht. Forschungsbericht FB-11.

Eppinger, M.: Programme 3zur Rickwdrtstransformation bei Indu-
strierobotern. Zwischenbericht ZB-42.

Hibler, W.: Unterlagen :zur Studienarbeit STUD-48. Wahrschein-
lichkeitstheorie und Programme. Zwischenbericht ZB-44.

Kleczka, M.: Numerische Methoden der Dynamik. Unterlagen UN-50.

Kreuzer, E.; Leister, G.: Programmsystem NEWEUL'S88. Anleitung
AN-21.

Leister, G.: Programmpaket NEWSIM. Anleitung AN-22.

Leister, G.: Aufstellung, Transformation und Vereinfachung
symbolischer Bewegqungsgleichungen. Zwischenbericht ZB-40.

Schéfer, P.; Schiehlen, W.: Ausgewdhlte Aufgaben fiir den
akademischen Unterricht mit dem Programmsystem NEWEUL.
Zwischenbericht ZB-38.

Schiehlen, W.; Schifer, P.: Maschinendynamik, WS 88/89. Unterla-
gen UN-49.
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Schiehlen, W.; Bestle, D.: Technische Mechanik I, SS 89. Unter-
lagen UN-51.

Wilmers, Ch.: Unterprogrammpaket Plot. Anleitung AN-23.

Yuan, H.: Ein Beitrag zur Festigkeitsoptimierung eines Doppel-
pendels. Institutsbericht IB-15.

20 Verdffentlichungen

Eiber, A.: Ein Verfahren zur Parameterbestimmung von Rotorsyste-
men. Fortschr.-Ber. VDI Reihe 11, Nr. 111. Disseldorf: VDI-
Verlag 1989.

Eiber, A.: Determination of Physical System Parameters. In: Pro-
ceedings of the 7th International Modal Conference (Las Ve-
gas, USA, 30.01.-02.02.1989). Schenectady: Union College,
1989, S.172-176.

Schiehlen, W.: Hardware - Software Interfaces for Dynamical Si-
mulations. In: Dynamcis of Controlled Mechanical Systems.
Proc. IUTAM/IFAC Symposium (Ziirich, 30 May=-3 June 1588).
Schweitzer, G.; Mansour, M. (eds.). Berlin/...: Springer-
Verlag 1989, S.63-74.

Schiehlen, W.; Gao, J.: Simulation des stoffreien Hupfens.
Z. angew. Math. Mech. 69 (1989). 5. T302-T303.



