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1 Uberblick

Der letzte Jahresbericht ist fur das Jahr 1986 herausgegeben
worden. Nun wird der Bericht 1987/88 fir einen fast zweijdhrigen
Zeitraum vorgelegt. In der Zwischenzeit ist aber der Tatig-
keitsbericht "25 Jahre Institut B fur Mechanik 1962 - 1987"
erschienen, so daf die Xkontinuierliche Berichterstattung des
Instituts nicht unterbrochen wurde.

Das herausragende Ereignis im Berichtszeitraum war sicherlich
das Silberjubildum des Instituts. Es wurde am 1. Dezember 1987
begangen. Die Festveranstaltung eréffnete der Prorektor der Uni-
versitat Stuttgart, Herr Professor Dr.-Ing. Ginter Pritschow,
mit GruBworten. Den Festvortrag hielt Herr Professor Dr.-Ing.
Oskar Mahrenholtz, Technische Universitat Hamburg-Harburg uber
das Thema

wvZukunftsperspektiven in der Technischen Mechanik".

Im Anschluf daran war bei einem Empfang Gelegenheit zum
Austausch alter Erinnerungen und zur Verabredung neuer Vorhaben
gegeben. Die groBe Beteiligung von Studenten, Mitarbeitern und
Professoren sowie von Freunden auferhalb der Universitat zeigte,
daB die Arbeit des Instituts in 25 Jahren reiche Fruchte getra-
gen hat.

Weiterhin ist zu erwdhnen, daB sich groBe personelle Veranderun-—
gen am Institut ergeben haben. Nach Ablauf der Sperre konnten
drei Stellen fir wissenschaftliche Mitarbeiter wiederbesetzt
werden. Zwei wissenschaftliche Mitarbeiter wurden fur das For-
schungsvorhaben "Dynamik von Mehrkérpersystemen" neu eingestellt
und aus Mitteln der Deutschen Forschungsgemeinschaft bezahlt.
Herr Professor Dr.-Ing. E. Kreuzer hat einen ehrenvollen Ruf an
die Technische Universitidt Hamburg-Harburg erhalten. Das neu
eingerichtete Forschungs- und Lehrgebiet "Nichtlineare Dynamik”
kann damit ab 1. Oktober 1988 nicht mehr im bisherigen Umfang
gepflegt werden. Dies bedeutet fir das Institut und die Mechanik
an der Universitat Stuttgart einen grofen Verlust.



Die Grundvorlesungen in Technischer Mechanik und die Spezialvor-
lesungen in Technischer Dynamik wurden turnusgemaB durchgefihrt.
Nach der neuen Priufungsordnung des gemeinsamen Vordiplomstudien-
gangs "Maschinenwesen und Verfahrenstechnik" ist jetzt die Vor-
lesung "Technische Mechanik III" Gegenstand einer Priafung. Diese
Vorlesung wurde neu konzipiert. Dabei ist die Methode der fini-
ten Elemente starker in den Vordergrund geriuckt worden, so daB
alle Studierenden mit modernen Berechnungsmethoden vertraut ge-
macht werden. Zur Vorbereitung der Studierenden auf die umfang-
reiche Prufung "Technische Mechanik II/ITI" wurde erstmals ein
Repetitorium angeboten, das sehr grofe und gute Resonanz fand.

Die Vorlesung "Maschinendynamik" konnte mit der Einrichtung des
Forschungs—- und Lehrgebietes "Nichtlineare Dynamik" jahrlich an-
geboten werden, eine wesentliche Verbesserung des Angebots, auf
das nun bereits wieder verzichtet werden muB.

Zahlreiche Forschungsveorhaben wurden im Berichtszeitraum abge-
schlossen. Dazu gehéren die "Beurteilungskriterien fir chaoti-
sche Bewegungen nichtlinearer Schwingungssysteme", der "Modulare
Aufbau von Mehrkorpersystemen unter Verwendung der Relativkine-
matik" wund das "Verfahren zur Parameterbestimmung von Rotorsy-
stemen". Erste Ergebnisse zum "StoBfreien Hipfen" konnten in Si-
mulation wund Theorie vorgestellt werden. Weiterhin sind die
Programmsysteme NEWEUL'86 fir Kleinrechner und NEWEUL'87 mit
neuen Moglichkeiten der Relativkinematik 2zu erwahnen. Das
Partnerschaftsvorhaben "Rotordynamik" mit der UNICAMP ist
wissenschaftlich zum Abschluf gekommen.

Die laufenden Forschungsvorhaben sind der Mehrkorperdynamik, der
nichtlinearen Dynamik, der Fahrzeugdynamik und den Gehmaschinen
gewidmet. Neu aufgenommen wurde die Optimierung mechanischer
Systeme. Ganz wichtige neue Forschungsméglichkeiten sind durch
das DFG-Schwerpunktprogramm "Dynamik wvon Mehrkorpersystemen"
geschaffen worden. Das Institut ist auch bei der Durchfihrung
dieses Schwerpunktsprogramm federfihrend beteiligt.



Die Ausstattung des Instituts wurde durch die Bewilligung von
modernen, grafikfahigen Workstations der Bauart Apollo Domain
den heutigen Erfordernissen angepaBt. Im besonderen wurden damit
die Voraussetzungen fir wissenschaftliche Arbeiten zur Kopplung
von kommerziellen CAD-Systemen und Mehrkorperformalismen ge-
aschaffen. Das neue institutsinterne Rechnernetz konnte mit dem
Netz des Rechenzentrums der Universitat Stuttgart verbunden wer-
den. Der Deutschen Forschungsgemeinschaft und der Universitat
stuttgart gebihrt fur die verbesserte Ausstattung der Dank.

Das Institut wirkte auch bei der Vorbereitung und Durchfihrung
wichtiger Tagungen mit. Im April 1987 fand die GAMM-Tagung in
Stuttgart statt, wofir die Buch- und Rechnerausstellung
organisiert wurde. Im Oktober 1987 fuhrte das Institut das
Eurcmech Colloquium 229 "Nonlinear Applied Dynamics" mit Forde-
rung durch die Stiftung Volkswagenwerk an der Universitdt Stutt-
gart durch. Im AnschluB an den Weltkongres fir Mechanik in Gre-
noble, Frankreich konnte mit brasilianischen Wissenschaftlern
die 2zweite Deutsch-Brasilianische Arbeitstagung "Dynamische Sy-
steme in der Mechanik" im Séllerhaus der Universitadt Stuttgart
abgehalten werden. Diese Veranstaltung wurde von der Deutschen
Forschungsgemeinschaft gefordert.

Eine besondere Ehre und Freude war es, Herrn Professor C.S. Hsu
von der University of California in Berkeley, USA als Gast im
Rahmen des Preistradgerprogramms der Alexander von Humboldt-
Stiftung am Institut zu haben. Herr Professor Hsu hat maBgeblich
zur Entwicklung numerischer Verfahren fir die Nichtlineare Dyna-
mik beigetragen.

Rickblickend auf die Jahre 1987 und 1988 dankt der Institutslei-
ter allen ehemaligen und neuen Mitarbeitern und den Freunden des
Instituts fir ihren unermidlichen Einsatz und ihre wohlwollende
Unterstiitzung der wissenschaftlichen Arbeit.



2 Personelle Besetzung des Instituts

IREKTOR

Prof. Dr.-Ing. Werner Schiehlen

EMERITUS
Prof. Dr. rer.nat. Konrad Zoller

SEKRETARIAT

Frau Stefanie Gall (bis 31.10.1987)

Frau Elisabeth Otto (1.11.1987-31.12.1987)
Frau Regine Weber {ab 1.1.,1988)

FORSCHUNGS— UND LEHRGEBIET NICHTLINEARE DYNAMIK

Prof. Dr.-Ing. habil. Edwin Kreuzer

ARADEMISCHER RAT
Dipl.-Ing. Albrecht Eiber

WISSENSCHAFTLICHE MITARBEITER
Dr.-Ing. Dieter Bestle

Dipl.-Ing. Andreas Daberkow
Dipl.-Ing. Glinter Leister
Dipl.-Ing. Michael Kleczka
Dipl.-Ing. Ralf Krause
Dipl.-Ing. Peter Schafer
Dipl.-Math. Klaus-Peter Schmoll
Dipl.-Ing. Christian Wilmers

LEHEBEAUFTRAGTER
Dr.-Ing. Peter Meinke
MAN Technologie GmbH, Minchen

(ab 1.10.1987,
beurlaubt ab 1.9.1988)
(ab 1.10.1987)

(ab 1.3.1988)

(ab 16.3.1987)
(ab 1.4.1988)
(bis 31.1.1988)
(ab 1.9.1688)



GASTE

Dipl.-Ing. Dieter Bestle (bis 30.9.1987)
Stipendiat der Robert Bosch Stiftung

Dipl.-Ing. Bernd Kessler
Nachwuchswissenschaftler der Firma Daimler-Benz AG

Frau Jie Gao, M. Sc., Shanghai, China
Stipendiatin der Volksrepublik China

Prof. C.S. Hsu, University of California, Berkeley, USA
Gastprofessor ab 1.6.1988

Prof. F.H. Ling, Shanghai Jiao Tong University, China
Gastprofessor vom 1.7.1988 bis 31.8.1988

WISSENSCHAFTLICHE HILFSKRAFTE

Amrhein, Michael
Bauer, Ralner
Bolz, Uwe
cavatoni, Thomas
Dorra, Holger
Eismann, Wolfgang
Finckh, Hermann
Frankel, Thomas
Ginter, Frank
Gosse, Markus
Hafele; Peter
Heller, Ulrich

Hilliges, Klaus-Dieter

Hibler, Wolfgang
Kessler, Stefan
Kleczka, Wilfried
Klenk, Wolfgang
Kunz, Dieter
Lutz, Albert
Marquardt, Flynn

Ast, Markus
Biener, Richard
Buck, Gerald
Deller, Klaus
Eberhard, Peter
Eppinger, Michael
Fink, Lutz-Martin
Gao, Jie

Gotz, Jochen
Haar, Tilmann
Hafler, Fidel
Hellwig, Tillmann
Homolka, Steffen
Jackle, Martin
Kimmich, Peter
Klenk, Rainer
Kocher, Gottfried
Leister, Gunter
Mader, Horst-Uwe
Mezger, Martin
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Neerpasch, Uwe Oertel, Kai
Petersen, Uwe Norbert Piram, Udo
Renninger, Gerd Riedmiilller, Christian
Rossmann, Eckhart Schafer, Peter
Schaub, Swen Schiehlen, Michael
Schmid, Werner Schmidt, Ralf
Schuch, Armin Schweikhardt, Jochen
Schweizerhof, Kurt Seichter, Roland
Seidler, Robert Senf, Frank
Settelmeyer, Eckard Stanger, Norbert
Sterner, Andreas stoffler, Dirk

Tao, Lirong Wilmers, Christian
Wolfer, Bruno Zimmermann, Claus

3 Vorlesungen, Ubungen, Seminare

Sommersemster 1987

TECHNISCHE MECHANIK I Schiehlen
Ubungen Schiehlen / Krause
Seminaristische Ubungen Schiehlen / Eiber

Kleczka / Krause / Schmoll

TUTORENSEMINAR Kreuzer / Schmoll
NUMERISCHE METHODEN DER DYNAMIK Kreuzer

Ubungen Kreuzer
EDV-PRAKTIKUM DYNAMIK Kreuzer / Kleczka
ANGEWANDTE DYNAMIEK II Meinke

SEMINAR UBER FRAGEN DER MECHANIK Kreuzer



Wintersemester 1987/88
TECHNISCHE MECHANIK ITI

Ubungen
Seminaristische Ubungen

TUTORENSEMINAR

MASCHINENDYNAMIK
Ubungen

FAHRZEUGDYNAMIK

SEMINAR UBER FRAGEN DER MECHANIK

Sommersemester 1988
TECHNISCHE MECHANIK III

Ubungen
Seminaristische Ubungen

UBUNGEN ZUR TM I
Zusatzliche Ubungen

TUTORENSEMINAR

NUMERISCHE METHODEN DER DYNAMIK
Ubungen

EDV-PRAKTIKUM DYNAMIK

ANGEWANDTE DYNAMIK I

Schiehlen

Schiehlen / Krause
Schiehlen / Daberkow /
Eiber / Kleczka / Krause /
Schmoll

Kreuzer / Kleczka

Kreuzer

Kreuzer / Bestle

Schiehlen / Daberkow

Kreuzer

Schiehlen

Schiehlen / Schafer
Schiehlen / Bestle /
Daberkow / Eiber /

Kleczka / Leister / Schafer

(Sorg) / Krause
(Sorg) / Krause

Kreuzer / Bestle

Kreuzer
Kreuzer

Kreuzer / Kleczka

Meinke / Daberkow



SEMINAR UBER FRAGEN DER MECHANIK Kreuzer

REPETITORIUM TM II/III Eiber

Fir verschiedene Lehrveranstaltungen wurden Unterlagen herausge-
geben, die in Abschnitt 18 unter "Berichte aus dem Institut"®
aufgefihrt sind.

4 Exkursionen
Kleine Exkursion des Instituts am 15. Juli 1987

Badische Stahlwerke, Kehl/Rhein: Stahlherstellung im Elektro-
lichtbogenofen, Manipulatoren an den Sauerstofflanzen,
Stabstahlwalzwerk, Drahtwalzwerk.

(Schiehlen / Eiber, 20 Teilnehmer)

Grofe Exkursion des Instituts vom 14. bis 16. Juni 1988

Motoren- und Turbinenunion, Friedrichshafen: Dynamikunter-
suchung bei Dieselmotoren, Kopplung mit CAD, Fertigung.

Deutsche Bundesbahn, Friedrichshafen/Konstanz: Antrieb und
Navigation bei Binnenschiffen.

Asea Brown Boveri Forschungszentrum, Baden/Schweiz: Struktur-
dynamik, graphische Programmierung, Simulation von Schweif-
prozessen, Brennkammern.

Peugeot, Mulhouse/Frankreich: Manipulatoren in Gieferei und
Montage, Warmverformung.

(Schiehlen / Eiber, 31 Teilnehmer)



5 Prufungen

TECHNISCHE MECHANIK I {Schiehlen, 624 Kandidaten
+ 198 Kandidaten)
TECHNISCHE MECHANIK II (Schiehlen, 124 Kandidaten)
+ 39 Kandidaten)
TECHNISCHE MECHANIK II/III (Schiehlen, 314 Kandidaten)
MASCHINENDYNAMIK (Schiehlen / Kreuzer,

9 Kandidaten)
TECHNISCHE DYNAMIK (Schiehlen, 6 Kandidaten)

6 Studien- und Diplomarbeiten

Braun, Th.: Schwingungsuntersuchungen am System Stromabnehmer/
Fahrleitung. STUD-43 (Boegle / Eiber)

Eismann, W.: Zur Dynamik von Rotoren in Gleitlagern. STUD-46
(Kreuzer / Schiehlen)

Eppinger, M.: 2ur Charakterisierung nichtlinearer dynamischer
Systeme mit Hilfe der allgemeinen Zellabbildung. STUD-34
(Kreuzer / Schiehlen / Bestle)

Gao, J.: Untersuchungen zum stoBfreien Hipfen. STUD-40 (Schieh-
len / Kreuzer / Schmoll)

Ginter, F.: Parameteridentifikation von Rotoren. STUD-49
(Schiehlen / Eiber)

Homolka, S.: Untersuchung eines ebenen Gelenkmechanismus mit dem
Programmsystem NEWEUL. STUD-41 (Kreuzer / Schiehlen)

Hiibler, W.: Charakterisierung von Nichtlinearitaten mit sta-
tistischen Momenten hoéherer Ordnung. STUD-48 (Schiehlen /
Krause)
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Kocher, G.: Untersuchungen zur Echtzeitsimulation in der Fahr-
zeugdynamik. DIPL-22 (Kreuzer / Schiehlen / Kessler)

Krieg, W.-E.: Untersuchung eines ebenen Fahrzeugmodells mit
aktiver Radaufhdngung. STUD-33 (Schiehlen / Kreuzer)

Leister, G.: Bewegungsgraphik zur Darstellung dreidimensionaler
Mehrkorpersysteme. STUD-37 (Kreuzer / Schiehlen / Rauh)

Leister, G.: Vergleichende Untersuchung der Dynamik eines
Schlaghammers. DIPL-21 (Schiehlen / Kreuzer f Schramm /
Lamprecht)

Loffler, H.-P.: Simulation des Ubertragungsverhaltens eines
drehzahlempfindlichen Getriebes. STUD-45 (Kreuzer / Schieh-
len / Schramm / Doden)

Lutz, A.: Parameteridentifikation eines Rotorsystems. DIPL-17
(Schiehlen / Eiber)

Mader, H.-U.: Untersuchung von Integrationsverfahren zur Analyse
nichtlinearer dynamischer Systeme mit Hilfe von Vektorrech-
nern. STUD-47 (Kreuzer / Schiehlen / Kleczka)

Miller, G.: Berechnung der Bewegungsgleichungen und Simulation
eines Nutzfahrzeuges. STUD-42 (Kreuzer / Schiehlen / Kess-
ler)

Peschl, A.: Berechnung der Bewegungsgleichungen von Mehrkérper-

systemen unter Verwendung von symbolischen Matrizenoperatio-
nen und des Blockmatrizenkalkills. STUD-31 (Schiehlen / Kreu-
zer / Schramm)

Renninger, G.: Zur Bestimmung der Dimension eines Attraktors.
STUD-35 (Kreuzer / Schiehlen / Bestle)



Schafer, P.: Parameteridentifikation wvon Fahrzeugmodellen mit
nichtlinearen Kraftgesetzen unter Praxisbedingungen. DIPL-15
{Schiehlen / Kallenbach)

Schmid, W.: Modellbildung und Stabilitétsuntersuchung von Zwei-
radfahrzeugen. STUD-36 (Kreuzer /Schiehlen)

Schweizerhof, K.: Symbolische Determinantenberechnung und deren
anwendung bei der Parameteridentifikation. STUD-44 (Schieh-
len / Eiber / Schmoll)

Seichter, R.: Simulation der Fahrdynamik eines Motorrades unter
Beriicksichtigung des Fahrerverhaltens. DIPL-20 (Schiehlen /
Kreuzer / Schramm / Korasiak)

Seidler, R.T.: Modellbildung, Simulation und Parameteridentifi-
kation riumlicher Fahrzeugmodelle. STUD-38 (Schiehlen [/
Kreuzer / Kallenbach)

Settelmeyer, E.: Kraftregelung eines zweigliedrigen Roboterar-
mes. DIPL~18 (Schiehlen / Kreuzer / Eiber)

Silan, C.: Untersuchung der Dynamik einer Pendelkette unter dem
Einfluf Coulombscher Reibung. DIPL-19 (Hiller / Schramm)

Steffen, M.: Erstellung der Bewegungsgleichungen einer Pkw-Hin-
terachse mit Finf-Punkt-Radaufhangung. STUD-39 (Schiehlen /
Kreuzer / Kessler)

Wilmers, Ch.: Verzweigungsphinomene in mechanischen Oszillato-
ren. DIPL-24 (Kreuzer / Schiehlen / Kleczka)



7 Preisverleihung

Ein Geldpreis der Gustav-Magenwirth-stiftung far besondere
wissenschaftliche Leistungen in der Diplomarbeit wurde verliehen

an

Peter Schafer.

8 Wissenschaftliche Arbeiten
schlossen rbeiten

Beurteilungskriterien fir chaotische

Bewegungen nichtlinearer Schwingungs-

systeme

Ein Verfahren zur Parameterbestimmung
bel Rotorsystemen

Untersuchungen zum stoBfreien Hupfen
Echtzeitsimulation eines Schubge-
lenkbusses zum Betrieb eines
Knickschutzsimulators

NEWEUL auf PC

Programmsystem NEWEUL'87

Analoge Kraftregelung von Industrie-

robotern

Modellbildung und Simulation wvon

Zweiradfahrzeugen

Bestle

Eiber

Gao

Kessler

Kessler

Kreuzer

Kreuzer

Kreuzer

/ Schmoll
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Parameteridentifikation bei Kraft-

fahrzeugen Schiehlen
Relativkinematik fur Mehrkérpersysteme Schmoll
Laufende Arbeiten

Optimierung von Mehrkérpersystemen Bestle

Animation und CAD-Kopplung von
Mehrkérperformalismen Daberkow

Eiber / Schiehlen /
Partnerschaftsprojekt "Rotordynamik" Weber

Dynamik der stoBfreien Gehbewegung Gao

Rechenzeitoptimale Bewegungsgleichungen

und Simulation grofer Fahrzeugsysteme Kessler
Verzweigungen in nichtlinearen Kleczka / Kreuzer /
dynamischen Systemen Wilmers

ANSWER: Programmpaket zur Analyse
nichtlinearer dynamischer Systeme Kleczka / Kreuzer

Nichtlinearitatstest mit statischen
Momenten héherer Ordnung bei Ein-
und Mehrfreiheitsgradsystemen Krause

Programmsystem NEWEUL Kreuzer / Schifer

Digitale Kraftregelung von Industrie-
robotern Kreuzer



Experimentelle Analyse chaotischer
Bewegungen

Modellbildung und Formalismen fiur

Mehrkorpersysteme
Verifikation von Simulationen
Formoptimierung in Mehrkérpersystemen

Schnittstellen fir Koppelelemente

9 Tagungen

Symposium des SFB 212 "Sicher-
heit im Luftverkehr",
Braunschweig, 10.-11.03.1987

Wissenschaftliche Jahrestagung der
Gesellschaft fir Angewandte Mathematik
und Mechanik (GAMM),

Stuttgart, 13.-17.04.1987

Lehrgang Dynamik und Regelung von
Industrierobotern,

Technische Akademie Esslingen
Esslingen, 25.-26.05.1987

Sudwestdeutsches Mechanik-
kollogquium,
Darmstadt, 13.06.1987

Kreuzer

Leister

Schidfer / Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen /17/,/20/

Eiber/Gao/
Kleczka/Kreuzer
Schiehlen /17/,/20/

Kreuzer /17/

Bestle



CISM-Course on Analysis and
Estimation of Stochastic Mechanical
Systems,

Udine, Italien, 15.-19.06.1987

Workshop on The Road Vehicle
System and Related Mathematics,
Torino, Italien, 20.-25.06.1987

IUTAM Symposium on Nonlinear
Stochastic Dynamic Engineering
sSystems,

Innsbruck, Osterreich, 21.-26.06.1987

First International Conference on
Industrial and Applied Mathematics,
Paris, Frankreich, 28.06.-03.07.1987

Third German-Japanese Seminar

on Nonlinear Problems in Dynamical
.Systems,

Ebnisee, 03.-04.08,1987

11th International Conference on
Nonlinear ©Oscillations (ICNO XI),
Budapest, Ungarn, 17.-23.08.1987

10th IAVSD Symposium on Dynamics
of Vehicles on Roads and Tracks.
Praha, Tschechoslowakei,
24.-28.08.1987 '

Euromech Collogquium 229 on
Nonlinear Applied Dynamics,
Stuttgart, 05.-09.10.1987

Krause/
Schiehlen /17/,/20/

Schiehlen /17/

Schiehlen /17/, /20/

Schmoll /17/

Kreuzer/
Schiehlen /17/,/20/

Kreuzer /17/,/20/

Schiehlen

Bestle/Eiber/
Kleczka/Kreuzer/
Schiehlen /17/
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GMA-AusschuBf 1.3 "Rechnerge-
stiitzte Modellbildung und Simulation",
Wien, Osterreich, 19.-20.10.1987

Lehrgang Rechnergestiitzte Maschinen-
dynamik, Technische Akademie Esslingen,
Esslingen, 26.-27.10.1987

7th Symposium on Trends in Applications
of Mathematics to Mechanics,
Wassenar, Niederlande, 07.-11.12.1987

IUTAM Symposium on Structural
Optimization,

Melbourne, Australien, 09.-13.02.1988

Course on Nonlinear Dynamical Systenms,
Chaotic Motions, Computer Solutions,
COPPE, Universidade Federal do Rio de
Janeliro,

Rio de Janeiro, Brasilien, 22.-26.02.1988

Simposio Brasileiro Sistemas DinSmicos
da Mecinica (2 DINAME),

Campos do Jorddo, Brasilien,
29.02.-04.03.1988

Course on Dynamics and Control of
Industrial Robots. COPPE, Universidade
Federal do Rio de Janeiro,

Rio de Janeiro, Brasilien 07.-10.03.1988
Universidade de Sao Paulo,

S3o0 Paulo, Brasilien, 14.-17.03.1988

Workshop "Effective Stochastics",
Marseille, Frankreich, 07.-10.03.1988

Eiber

Kreuzer/Schiehlen/

Schmoll /17/,/20/

Schiehlen /17/,/20/

Schiehlen /17/,/20/

Kreuzer /17/

Kreuzer /17/

Kreuzer /17/

Krause



Wissenschaftliche Jahrestagung der
Gesellschaft fiir Angewandte Mathe-
matik und Mechanik (GAMM),

Wien, Osterreich, 05.-08.04.1988

Calculations of Bifurcations in
Mechanical Systems,

Math. Forschungsinstitut,
Oberwolfach, 18.-22.04.1988

Lehrgang "Industrierocboter"”
Technische Akademie Esslingen,
Esslingen, 09.-10.05.1988

CISM-Course on Advances in
Teleoperations,
Udine, Italien, 09.-12.05.1988

IUTAM/IFAC Symposium on

Dynamics of Controlled Mechanical
Systems,

Zirich, Schweiz, 30.05.-03.06.1988

Sidwestdeutsches Mechanik-
kolloguium,
Stuttgart, 11.06.1988

CISM-Course on Structural Optimization

under Stability Constraints,
Udine, Italien, 20.-24.06.1988

International Congress of
Theoretical and Applied Mechanics,
Grenoble, Frankreich, 21.-27.08.88

Bestle/Daberkow/
Gao/Kessler/Kleczka/
Krause/Schiehlen /17/

Kreuzer

Kreuzer /17/,/20/

Eiber

Schiafer/
Schiehlen /17/

Eiber/Leister/
Kreuzer /17/

Bestle

Kleczka/Kreuzer/
Schiehlen /17/



2. Deutsch-Brasilianische Arbeits-
tagung "Dynamische Systeme in der
Mechanik" Eiber/Kreuzer
Séllerhaus, Riezlern, 28.08-02.09.1988 Schiehlen /17/

7th CISM-IFToMM Symposium on Theory
and Practice of Robots and Manipulators,

Udine, Italien, 12.-15.09.1988 Kreuzer/Schiehlen /17/

Eurcmech Collogquium 242 on Application
of Chaos Concepts to Mechanical Systems,
Wuppertal, 26.-29.09,1988 Kreuzer/Schiehlen /17/

Die Vortrage 17/ und Verdéffentlichungen /20/ sind in den Ab-
schnitten "Vortrage von Institutsangehérigen® und "Veroffentli-
chungen” im einzelnen aufgefihrt.

10 Mitwirkung bei Promotions- und Habilitationsverfahren
Bestle, D.: Beurteilungskriterien fuar chaotische Bewegungen
nichtlinearer Schwingungssysteme. (Schiehlen, Hauptbericht:

Kreuzer, Mitbericht)

Eiber, A.: Ein Verfahren zur Parameterbestimmung bei Rotorsyste-
men. (Schiehlen, Hauptbericht)

Lautenbach, R.: Energetische Schranken in der nichtlinearen
Elastizitatstheorie. (Zoller, Mitbericht)

Schmoll, K.-P.: Modularer Aufbau von Mehrkdérpersystemen unter
Verwendung der Relativkinematik. (Schiehlen, Hauptbericht)

Tsotsis, G.: Entwicklung eines biomechanischen Modells des Hand-
Arm-Systems. (Schiehlen, Mitbericht)
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Wanner, M.-Ch.: Rechnergestiitzte Verfahren zur Auslegung der
Mechanik von Industrierobotern. (Schiehlen, Mitbericht)

Am kleinen Umlauf beteiligt:

Prof. Kreuzer bei Baderschneider, Bauer, Egner, Gruhler,
Hachtel, Hetzel, Hélsmann, Keferstein, Kern, Korndorfer, Koster,
Lay, Mayer, Pfeiffer, Schanz, Scheifele, Schiele, Schittenhelm,
Schmidt, Swoboda, Thierfelder, Walker, Wolf.

Prof. Schiehlen bei Altenhein, Baderschneider, Boley, Fritz,
Kern, Korndérfer, Korner, Lederer, Reiss, Sawilla, Scheifele,
Schiele, Schlaich, Schmidt, Schmon, Schwab, Swoboda,
Thierfelder, Weber, Wolf, Wolf.

11 Tatigkeit als Gutachter und Mitherausgeber

Mitarbeiter beim Referatenblatt
"Zentralblatt fir Mathematik" Kreuzer

Gutachter bei der Zeitschrift
"Journal of Applied Mechanics" Kreuzer

Gutachter bei der Zeitschrift

"Dynamics and Stability of Systems" Kreuzer

Mitherausgeber der Zeitschrift
"Vehicle System Dynamics" Schiehlen

Berater der Zeitschrift
"Computer Methods in Applied Mechancis
and Engineering" Schiehlen

Mitherausgeber der Zeitschrift
"Ingenieur-Archiv" Schiehlen
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Mitherausgeber der Zeitschrift
"Mechanics of Structures and Machines"

Berater der Zeitschrift
uprobabilistic Engineering Mechanics"

Schiehlen

Schiehlen

12 Tatigkeit in der Hochschulselbstverwaltung

Sicherheitsbeauftragter

Fachkommission der Fakultaten zur
Férderung des wissenschaftlichen und
kiinstlerischen Nachwuchs

Mitglied des Fakultdtsrates der
Fakultdt Fertigungstechnik

Mitglied des GroBen Senats

Vorsitzender der Berufungskommssion
"Mechanik A" (Nachfolge Prof. Eppler)

Mitglied der Berufungskommission
"Elektromechanik, Konstruktion und
Fertigung in der Feinwerktechnik®

Mitglied der Berufungskommission
"Numerische Stromungsmechanik/Rheoclogie"

Mitglied der Berufungskommission
"aeroelastizitat®

Mitglied der Berufungskommission
"Flugmechanik und Flugregelung”

Eiber

Kreuzer

Kreuzer/
Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen

Schiehlen



Senatsberichter der Berufungskommission
"Metallkunde II" (Nachfolge Prof. Gercold) Schiehlen

13 Tatigkeit far die Wissenschaftsforderung

Generalsekretdr der Internationalen
Union fir Theoretische und Angewandte
Mechanik (IUTAM) Schiehlen

Mitglied des European Mechanics
Committee (EUROMECH) Schiehlen

Mitglied des Vorstandrates der
Gesellschaft fur Angewandte Mathematik
und Mechanik (GAMM) Schiehlen

Mitglied des Vorstandes des
Deutschen Komitees fir Mechanik
(DEKOMECH) Schiehlen

Vorsitzender der Besprechungsgruppe
des DFG-Schwerpunktprogramms
"Dynamik von Mehrkérpersystemen™ Schiehlen

Sprecher des Koordinationsaus-

schusses des DFG-Schwerpunktprogramms

"Dynamik von Mehrkoérpersystemen®

1.10.1987 - 30.9.1988 Schiehlen



14 Vorbereitung und Durchfihrung von Tagungen

Mitglied der ortlichen Tagungsleitung
der Wissenschaftlichen Jahrestagung
der Gesellschaft fur Angewandte
Mathematik und Mechanik (GAMM),
Stuttgart, 13.-17.04.1987

Wissenschaftliche Leitung des
"Euromech Colloquium 229 on Nonlinear
Applied Dynamics",

Stuttgart, 05.-09.10.1987

Mitglied der Leitung der Zweiten
Deutsch-Brasilianischen Arbeitstagung
"Dynamische Systeme in der Mechanik"
Séllerhaus, Riezlern, 28.08.-02,09.1988

Wissenschaftliche Leitung des
"IUTAM Symposium on Nonlinear
Dynamics in Engineering Systems"”,
Stuttgart, 21.-25.08.198%

Mitglied des Deutschen Organisations-
komitees des "Second World Congress
on Computational Mechanics"
Stuttgart, 27.-31.08.1990

Mitglied eines Programmkomitees

der "Second International Conference
on Industrial and Applied Mathematics"
Washington, D.C., USA, 8.-12.07.1991

Schiehlen/Eiber

Schiehlen/Kreuzer

Schiehlen/Eiber

Schiehlen/Kreuzer

Schiehlen

Schiehlen



15 Institutsverwaltung

Allgemeine Verwaltung Schiehlen / Weber
Eiber / Kessler

Finanzen Eiber / Weber /
Schiehlen
Hilfsassistenten Bestle / Schmoll
Institutsbibliothek Bestle / Wilmers
Prufungen Bestle / Eiber /

Kleczka / Kreuzer /
Krause / Schiehlen /
Schiafer / Schmoll

Rechenzentrum Kleczka

Werkstatt Eiber

16 Gastvortrage

Dipl.-Ing. Ralf Krause, Universitadt Hannover: Darstellung und
Anwendung der Hilberttransformation zur Identifikation
nichtlinearer Systeme. Seminar iber Fragen der Mechanik,
12.01.1987

Dipl.-Ing. Manfred Seidel, Universitat Bielefeld: Instationare
Schwingungen in den AuslaBleitungen von Kompressoren. Semi-
nar uber Fragen der Mechanik, 13.01.1987

Prof. N.V. Banichuk, Institute of Problems of Mechanics, The
USSR Academy of Sciences, Moscow: Structural Dynamics, Ana-
lysis and Optimization. Seminar iber Fragen der Mechanik,
20.01.1987



Prof. D.M. Klimov, Institute of Problems of Mechanics, The USSR
Academy of Sciences, Moscow: Mechanics of a Dynamically Tu-
ned Gyro. Seminar iber Fragen der Mechanik, 21.01.1987

Prof. Robin S. Sharp, Department of Mechanical Engineering, The
University of Leeds, England: Application of Sensitivity
Analysis to Vehicle Vibration Problems. Mechanik-Seminar,
03.02.1987

Dr.-Ing. Krzsysztof Arczewski, Politechnika Warszawska, Warsaw,
Poland: Application of Graph Theory to the Determination of
Kinetic and Potential Energies of Systems Consisting of Ri=-
gid Bodies and Springs. Seminar uUber Fragen der Mechanik,
16.02.1987

Prof. KXurt Desoyer, Institut fir Mechanik, Technische Universi-
tit Wien, Osterreich: Dynamische Einfliisse der in Roboter-
gliedern mitbewegten rotierenden Antriebseinheiten.
Mechanik-Seminar, 17.02.1987

Dipl.-Ing. Anton Karle, Leonberg: Dieseleinspritztechnik mit der
Verteilereinspritzpumpe. Interner Vortrag, 28.04.1987

Prof. A. Lingener, Sektion Maschinenbau, Universitat "Otto von
Guericke", Magdeburg: Bestimmung von Feder- und Dampfungspa-
rametern der Lagerung eines ReaktordruckgefédBes durch ein
Zeitbereichsverfahren. Mechanik-Seminar, 05.05.1987

Dipl.-Ing. Andreas Daberkow, Universitdt Duisburg: CAD-Anwendung
in der Mechanik am Beispiel der interaktiven Bewegungssimu-
lation des Schubkurbelgetriebes. Seminar uber Fragen der
Mechanik, 12.05.1987

cand.mach. Wolfgang Ferber, Universitit Kaiserslautern: Das RiB-
spitzenspannungsfeld fiir nichtlinearelastisches Materialver-
halten bei Mixed-Mode Beanspruchung. Seminar uber Fragen der
Mechanik, 26.05.,1987
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Prof. Udoc Fischer, Technische Universitdt "Otto von Guericke"
Magdeburg: Zur Anwendung der energetischen Methode bei der
Berechnung von Spannungsintensitétsfaktoren in der linear-
elastischen Bruchmechanik mit FEM. Seminar iber Fragen der
Mechanik, 02.06.1987

Prof. 5. Narayanan, Machine Dynamics Laboratory, Department of
Applied Mechanics, Indian Institute of Technology, Madras,
Indien: Nonlinear and Nonstationary Random Vibrations of
Hysteretic Systems with Application to Vehicle Dynamics. Se-
minar {ber Fragen der Mechahik, 29.06.1987

Prof. W.Q. Zhu, Department of Mechanics, Zhejiang University,
Hangzhou, China: The Exact Stationary Response of a Class of
Nonlinear Systems to Random Excitation. Seminar iber Fragen
der Mechanik, 30.06.1987

Prof. Peter J. Deuflhard, Konrad-Zuse-Zentrum fir Informations-
technik Berlin: Neuere Ergebnisse bei Extrapolationsverfah-
ren mit Blick auf ingenieuranwendungen. Mechanik-Seminar,
14.07.1987

Dipl.-Inform. Wolfgang Leister, Institut fir Betriebs- und Dia-
logsysteme, Fakultdt far Informatik, Universitdt Karlsruhe:
Realistische Computergraphik und Animation durch Ray Tra-
cing. Seminar iber Fragen der Mechanik, 10.11.1987

Dr.-Ing. Heinz Ulbrich, Lehrstuhl B fuir Mechanik, Unversitit
Minchen: Passive und aktive Schwingungsdampfung bei Maschi-
nen mit rotierenden Bauteilen. Mechanik-Seminar, 12.01.1988

Prof. Koncay Huseyin, University of Waterloo, Waterloo, Kanada:
on Bifurcation into Tori. Mechanik-Seminar, 26.01.1988
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Prof. Juri Engelbrecht, Institute of Cybernetics, Estonian
Academy of Sciences, Tallin, USSR: On Twodimensional Nonli-
near Deformation Waves. Seminar Uber Fragen der Mechanik,
25.03.1988

Prof. Thomas R. Kane, Division of Applied Mechanics, Stanford
University, Stanford, USA: Testing of Simulation Results for
Mechanical Systems. Seminar uber Fragen der Mechanik,
29.04.1988

Prof. E. Schnack, Institut fir Techn. Mechanik - Festigkeitsleh-
re, Universitat Karlsruhe: Optimierung von Spannungsfeldern.
Mechanik-Seminar, 17.05.1988

Dr.-Ing. H.-H. Maller-Slany, Institut far Mechanik und Rege-
lungstechnik, Universitdt Siegen: Generierung einfacher
dynamischer Systeme mit Optimierungsverfahren. Mechanik-
Seminar, 07.06.1988

Prof. Gert Béhme, Institut fir Strémungslehre und Strémungsma-—
schinen, Universitét der Bundeswehr Hamburg: Zur Strémungs-
mechanik viskoelastischer Flissigkeiten. Mechanik-Seminar,
21.06.1988

Prof. Michael Jischa, Institut fur Technische Mechanik, Tech-
nische Universitdt  Clausthal: Modellvorstellungen bei
Zweiphasenstrémungen. Mechanik-Seminar, 23.06.1988

Prof. Peter €. Miller, Sicherheitstechnische Regelungs- und
MeRtechnik, Bergische Universitat Wuppertal: Kompensation
von Coulomb=Reibung in Schwingungssystemen. Mechanik-
Seminar, 23.06.1988



Prof. Christian Teodosiu, Ecole Nat. Sup. de Physique de Greno-
ble, Genie Physigque et Mecanigue des Materiaux, St. Martin
d'Heres, Frankreich: Thermomechanische Modelle und Finite
Elemente Simulationen der Warmverformungsprozesse. Mechanik-
Seminar, 28.06.1988

Dr.-Ing. Heinz Ulbrich, Lehrstuhl B fir Mechanik, Technische
Universitat Minchen: Regelung von Rotorsystemen unter dem
Einsatz neuerer Stellgliedkonzepte. Mechanik=-Seminar,
30.06.1988

Prof. Peter Haupt, Institut fiir Mechanik, Technische Hochschule
Darmstadt: Mathematische Modellierung von Materialeigen-
schaften in der Eontinuumsmechanik. Mechanik-Seminar,
30.06.1988

Prof. Karl Popp, Institut fir Mechanik, Universitat Hannover:
Zur Identifikation nichtlinearer dynamischer Systeme.
Mechanik-Seminar, 05.07.1988

Prof. Chieh S. Hsu, Department of Mechanical Engineering, Uni-
versity of California, Berkeley, USA: Cell mapping, genera-
lized cell mapping, and application to random vibration pro-
blems. Seminar uber Fragen der Mechanik, 09.08.1988 - Cell
mapping methods applied to optimal control problems. Seminar
iber Fragen der Mechanik, 11.08.1988

Prof. Luiz Bevilacqua, COPPE - Universidade Federal do Rio de
Janeiro, Brasilien: Mechanical Behavior and Stability of
Initially Flat Annular Membranes. Seminar iber Fragen der
Mechanik, 09.09.1988

Prof. Jerzy Kisilowski, Institute of Transport, Warsaw Universi-
ty of Technology, Warsaw, Polen: Dynamics of the Railvehicle
Track System - An Attempt of a Systematic Approach. Seminar
iber Fragen der Mechanik, 20.09.1988
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17 Vortrige von Institutsangehorigen

Bestle, D.: Fragen der Optimierung. Seminar dber Fragen der Me-
chanik, 26.04.1988

Bestle, D.: Zustandsmethoden. Seminar uber Fragen der Mechanik,
10.05.1988

Eiber, A.: Universidade Stuttgart, Ensinos e pesquisas na
Engenharia Mecédnica, und, Determination of Physical System
Parameters.

Universidade Federal da Paraiba, Joao Pessoca, Brasilien,

23.09.1988
Universidade Federal de Uberlandia, Uberlindia, Brasilien,
27.09.1988
Universidade Estadual de Campinas, Canmpinas, Brasilien,
30.09.1988

Universidade Federal do Rio de Janeiro, Rio de Janeiro, Bra-
silien, 05.10.1988

Eppinger, M.: Zur Charakterisierung nichtlinearer dynamischer
Systeme mit Hilfe der allgemeinen Zellabbildung. Seminar
iilber Fragen der Mechanik, 07.07.1987

Gao, J.: Untersuchungen zum stoBarmen Hipfen. Seminar iber Fra-
gen der Mechanik, 03.11.1987

Homolka, S.: Flexible Bauteile in Mehrkérpersystemen. Seminar
iber Fragen der Mechanik, 20.01.1987

Homolka, S.: Untersuchung eines ebenen Gelenkmechanismus mit dem
Programmsystem NEWEUL. Seminar dber Fragen der Mechanik,
08.02.1988

Hibler, W.: Charakterisierung von Nichtlinearitaten mit sta-
tistischen Momenten hdherer Ordnung. Seminar uber Fragen der
Mechanik, 16.08.1988



Kocher, G.: Untersuchungen zur Echtzeitsimulation in der Fahr-
zeugdynamik. Seminar iber Fragen der Mechanik, 08.02.1988

Kreuzer, E.: Chaotisches Verhalten in mechanischen Systemen.
Mechanik-Kollogquium der Technischen Universitdat Minchen,
Minchen, 13.01.1987

Kreuzer, E.: Stabilitat nichtlinearer dynamischer Systeme. GAMM-
Tagung, Stuttgart, 13.04.1587

Kreuzer, E.: Kinematik, und, Kinetik. Lehrgang "Dynamik und Re-
gelung von Industrierobotern", Techn. Akademie Esslingen,
Esslingen, 25.05.1987

Kreuzer, E.: Numerische Untersuchung reguldrer und chaotischer
Bewegungen dynamischer Systeme. Kolloquium des Instituts fur
Angewandte Mathematik, Universitat Hamburg, Hamburg,
04.06.1987

Kreuzer, E.: Numerical Study of Bifurcations in Nonlinear Dyna-
mic Systems. 3rd German-Japanese Seminar on Nonlinear Prob-
lems in Dynamical Systems, Ebnisee, 03.08.1987

Kreuzer, E.: Stability of Nonlinear Dynamic Systems. 11th Inter-
national Conference cn Nonlinear Oscillations, Budapest, Un-
garn, 19.08.1987

Kreuzer, E.: Analysis of Nonlinear Dynamic Systems.
Indian Institute of Technology, New Delhi, Indien,
07.09.1987
University of Roorkee, Roorkee, Indien, 10.09.1987
Indian Institute of Technology, Madras, Indien, 17.09.1987
Indian Institute of Technology, Bombay, Indien, 21.09.1987

Kreuzer, E.: Modeling of Single-Track Vehicles with the Program
NEWEUL. University of Roorkee, Indien, 10.09.1887
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Kreuzer, E.: Computerized Formalisms for Multibody Systems. Uni-
versity of Roorkee, Roorkee, Indien, 10.09.1987
Indian Institute of Technology, Madras, Indien, 17.09.1987

Kreuzer, E.: ANSWER - Analyzing Nonlinear Systems with Efficient
Routines. Euromech Collogquium 229 on Nonlinear Applied Dyna-
mics, Stuttgart, 08.10.1987; Simposio Brasileiro Sistemas
Dinamicos da Mecanica (2 DINAME), Campos do Jordao,
29.02.1988

Kreuzer, E.: Formalismen in der Mehrkérperdynamik. Technische
Akademie Esslingen, Esslingen, 26.10.1987

Kreuzer, E.: Phanomene und Analyse nichtlinearer dynamischer
Systeme. Seminar des Instituts fir Angewandte Mathematik,
Universitit Heidelberg, Heidelberg, 28.01.1988

Kreuzer, E.: Nonlinear Dynamical Systems, Chaotic Motions, Com-
puter Solutions. COPPE, Universidade Federal de Rio de Ja-
neiro, Rio de Janeiro, Brasilien, 22.-26.02.1988

Kreuzer, E.: General Problems on Robot Dynamics. Simposio Bra-
sileiro Sistemas Dinédmicos da Mecédnica (2 DINAME), Campos do
Jorddo, Brasilien, 01.03.1988

Kreuzer, E.: Dynamics and Control of Industrial Robots. COPFE,
Universidade Federal do Rio de Janeiro, Ric de Janeiro, Bra-
silien, 08.-10.03.1988
Universidade de S3o Paulo, Brasilien, 14.-17.03.1988,
Universidade de Brasilia, Brasilien, 18.03.1988
Universidade Estadual de Campinas (UNICAMP), Campinas, Brasi-
lien, 23.03.1988

Kreuzer, E.: Analysis of Nonlinear Dynamic Systems. Instituto de
Mathemdtica Pura e Aplicada (IMPA), Rio de Janeiro,
09.03.1988



Kreuzer, E.: Modellbildung und Kinematik, und, Kinetik und Be-
wegungsgleichungen, Lehrgang "Industrieroboter”, Techn.
Akademie Esslingen, Esslingen, 09.-10.05.1988

Kreuzer, E.: Chaotisches Verhalten in technischen Systemen.
Ringvorlesung der Fakultat Fertigungstechnik, Universitat
Stuttgart, 15.06.1988

Kreuzer, E.: Zur Modellbildung mechanischer Systeme. Kolloguium
ilber Mechanik, Technische Hochschule Darmstadt, Darmstadt
13.07.1988

Kreuzer, E.: Crises Phenomena in Mechanical Oscillators with
Backlash. Poster-Discussion Session, Grenoble, Frankreich,
25.08.1988

Kreuzer, E.: Robot Controller for Uncertainties in Modeling and
Tracking. 7th CISM-IFToMM Symposium on Theory and Practice
of Robots and Manipulators, Udine, Italien, 15.09.1988

Kreuzer, E.: On the Determination of Dimension from Sampled Da-
ta. Eurcomech Collogquium 242 on Application of Chaos Concepts
to Mechanical Systems, Wuppertal, 28.09.1988

Leister, G.: Bewegungsgraphik zur Darstellung dreidimensionaler
Mehrkorpersysteme. Seminar uber Fragen der Mechanik,
10.11.1987

lLeister, G.: Vergleich wvon Dynamiksimulationen mit NEWEUL und
ADAMS. Sudwestdeutsches Mechanik-Kollogquium, Stuttgart,
11.06.1988

Lutz, A.: Parameteridentifikation eines Rotorsystems. Seminar
iber Fragen der Mechanik, 18.05.1987

Peschl, A.: Berechnung der Bewegungsgleichungen von Mehrkérper-

systemen unter Verwendung von symbolischen Matrizenoperatio-



nen und des Blockmatrizenkalkills. Seminar iber Fragen der
Mechanik, 18.05.1987

Renninger, G.: 2Zur Bestimmung der Dimension eines Attraktors.
Seminar iber Fragen der Mechanik, 17.11.1987

Schafer, P.: Dynamisches Verhalten eines Prifstandes fir
Achsgetriebe von Schienenfahrzeugen. Seminar Uber Fragen der
Mechanik, 16.02.1987

schafer, P.: Parameteridentifikation wvon Fahrzeugmodellen mit
nichtlinearen Kraftgesetzen unter Praxisbedingungen. Seminar
ilber Fragen der Mechanik, 11.05.1987

Schiehlen, W.: Neuere Entwicklungen in der Mehrkorpersystemdyna~-
mik. Universitat Kaiserslautern, 12.02.1987

Schiehlen, W.: Modellbildung und Parameteridentifikation bei
Kraftfahrzeugen. Symposium des SFB 212 "Sicherheit im Luft-
verkehr", Braunschweig, 11.03.1987

Schiehlen, W.: Vehicle Systems - Typical Stochastic Mechanical
Systems. CISM Course, Udine, Italien, 15.06.1987

Schiehlen, W.: Stochastic Analysis of Vehicle Systems, und,
Estimation of Vehicle Systems. CISM Course, Udine, Italien,
19.06.1987

Schiehlen, W.: Parameter Identification of Vehicle Systens.
Workshop on The Road Vehicle System and Related Mathematics,
Torino, Italien, 21.06.1988

Schiehlen, W.: Random Loading by Large Displacement Chaotic Mo-
tions. TIUTAM Symposium on Nonlinear Stochastic Dynamic
Engineering Systems, Innsbruck, Osterreich, 23.06.1987
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Schiehlen, W.: Rechnergestiitzte Aufstellung der Bewegungsglei-
chungen von Mehrkérpersystemen, Theorie und Praktische An-
wendungsbeispiele. Seminar fir Mechanik, Technische Univer-
sitdt Berlin, 20.07.1987

Schiehlen, W.: Random Dynamic Loading on Nonlinear Mechanical
Systems. 3rd German-Japanese Seminar on Nonlinear Problems
in Dynamical Systems, Ebnisee, 04.08.1987

Schiehlen, W.: Recent Developments in Dynamics of Multibody Sy-
stems.
Indian Institute of Technology, New Delhi, Indien,
07.09.1987
University of Roorkee, Indien, 09.09.1987
Indian Institute of Technology, Madras, Indien, 16.09.1987
Indian Institute of Science, Bangalore, Indien, 18.09.1987

Indian Institute of Technology, Bombay, Indien, 21.09.1987

Schiehlen, W.: Vehicle System Dynamics.
University of Roorkee, Indien, 09.09.1987
Indian Institute of Technology, Madras, Indien, 17.09.1987

Schiehlen, W.: Parameter Identification of Automobiles. Univer-
sity of Roorkee, Indien, 09.09.1987

Schiehlen, W.: Dynamik des stoffreien Hiipfens. Vortragsreihe zum
75. Geburtstag von Kurt Magnus, Munchen, 16.10.1987

Schiehlen, W.: Ubersicht und Vergleich von CAE-Methoden in der
Maschinendynamik, und, Methode der Mehrkérpersysteme, Nicht-
lineare Arbeitsbewegungen wund Lineare Schwingungen. Tech-

nische Akademie Esslingen, Esslingen, 26.10.1987

Schiehlen, W.: Multibody System Dynamics - Mathematical Theory
and Industrial Applications. 7th STAMM, Wassenaar, Nieder-
lande, 09.12.1987
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Schiehlen, W.: Simulationen mit Mehrkérpersystemen. Essener Me-
chanik Seminar, Essen, 20.01.1988

Schiehlen, W.: Optimal Shape of Pendulum Links. IUTAM Symposium
on Structural optimization, Melbourne, Australien,
09.02.1988 '

Schiehlen, W.: Recent Developments in Multibody System Dynamics.
Seminar, The University of New South Wales, School of Mathe-
matics, Sydney, Australien, 24.02.1988

Schiehlen, W.: Simulationen des stoBfreien Hipfens. GAMM-Tagung,
Wien, Osterreich, 05.04.1988

Schiehlen, W.: Nonlinear Phenomena in Multibody Systems. Insti-
tute of Fundamental Technological Research, Warsaw, Polen,
15.04.1988

Schiehlen, W.: Vehicle System Dynamics. Warsaw University of
Technology, Warsaw, Polen, 18.04.1988

Schiehlen, W.: Optimale Form von Pendelkérpern. Seminar iber
Fragen der Mechanik, 24.05.1988

Schiehlen, W.: Fahrzeugsystemdynamik. Ringvorlesung der Fakultat
Fertigungstechnik, Universitat Stuttgart, 25.05.1988

Schiehlen, W.: Hardware-Software Interfaces for Dynamical Simu-
lations. IUTAM/IFAC Symposium on Dynamics of Controlled Me-
chanical Systems, Zurich, Schweiz, 31.05.1988

Schiehlen, W.: Nonlinear Problems in Multibody System Dynamics.
University of Leeds, England, 13.07.1988

Schiehlen; W.: Vehicle System Dynamics, University of Leeds,
England, 14.07.1988



Schiehlen, W.: Optimal Shape of Pendulum Links. Zweite Deutsch-
Brasilianische Arbeitstagung iber Dynamische Systeme in der
Mechanik, Séllerhaus, Kleinwalsertal, 01.09.1988

Schmid, W.: Modellbildung und Stakilitatsuntersuchung von Zwei-
radfahrzeugen. Seminar iber Fragen der Mechanik, 15.12.1987

Schmoll, X.-P.: Symbolic Computation of Equations of Motion.
First International Conference on Industrial and Applied Ma-
thematics, Paris, Frankreich, 29.06.1987

Schmoll, X.=P.: Ubungen zur rechnergestitzten Maschinendynamik.
Technische Akademie Esslingen, Esslingen, 27.10.1987

Schweizerhof, K.: Dynamik von Wackelsteinen. Seminar Uber Fragen
der Mechanik, 10.02.1987

Seichter, R.: Dynamikuntersuchung eines elektropneumatischen
Bohrhammers. Seminar uber Fragen der Mechanik, 16.02.1987

Seidler, R.: Modellbildung, Simulation und Parameteridentifika-
tion rédumlicher Fahrzeugmcdelle. Seminar Uber Fragen der
Mechanik, 24.11.1987

Steffen, M.: Erstellung der Bewegungsgleichungen einer Pkw-
Hinterachse mit Fanfpunkt-Radaufhédngung. Seminar iber Fragen
der Mechanik, 24.11.1987

Wohnhaas, A.: A Computer Simulation of the Motion of a Cam-
Driven Roller Follower System. Seminar iber Fragen der Me-
chanik, 17.11.1987



18 Berichte aus dem Institut

paberkow, A.: Bewegungsanimation wvon Mehrkérpersystemen durch
Manipulation von Bildspeicherebenen. Zwischenbericht ZB-34.

Daberkow, A.: Uberlegungen 2zur Untersuchung der Kopplung von
Mehrkérperformalismen mit CAD-Systemen. Zwischenbericht ZB-
37.

Kreuzer, E., Schiehlen, W.: NEWEUL Anleitung far Personal Compu-
ter. Institutsbericht IB-12.

Kreuzer, E., Schmoll, K.-P., Kessler, B.: Software Package
NEWEUL 86. Anleitung AN-18E.

Kreuzer, E., Schmoll, K.-P., Leister, G.: Programmsystem NEWEUL
87 und Beispielsammlung. Anleitung AN-20.

Kreuzer, E.: Numerische Methoden in der Dynamik, SS 1987. Unter-
lagen UN-43.

Kreuzer, E., Bestle, D.: Maschinendynamik, WS 1987/88. Unterla-
gen UN-46.
Kreuzer, E., Kleczka, M.: Numerische Methoden der Dynamik, SS

1988. Unterlagen UN-47.

lLeister, G.: Untersuchung eines ebenen Gelenkmechanismus mit dem
Programmsystem ADAMS. Zwischenbericht ZB-36.

Leister, G.: ANIMAT: Ein Programmpaket zur graphischen 3D-
Darstellung dreidimensicnaler Modelle aus dem Bereich der
Mehrkérpersysteme. Anleitung AN-19.

Milller, G.: NEWEUL - Listings zur Berechnung der Bewegungsglei-
chungen eines Nutzfahrzeuges. Zwischenbericht ZB-33.



- 39 =
Schiehlen, W.: Optimal Shape of Rigid Bodies. Institutsbericht
IB-11.

Schiehlen, W., Krause, R.: Technische Mechanik I, S8 1987.
Unterlagen UN-42.

Schiehlen, W., Daberkow, A.: Fahrzeugdynamik WS 1987/88. Unter-
lagen UN-45.

Schiehlen, W., Krause, R.: Technische Mechanik II, WS 1987/88.
Unterlagen UN-44.

Schiehlen, W., Schafer, P., Bestle, D.: Technische Mechanik III,
85 1988. Unterlagen UN-48.

Schmoll, K.-P.: Bewegungsgleichungen eines Roboters mit zwei
elastischen Armen. 2Zwischenbericht ZB-32.

Schmoll, K.-P.: Ausgewdhlte Beispiele fur den Vergleich von
Mehrkérperprogrammsystemen. Zwischenbericht ZB-35.

Weber, H.-I.; Eiber, A.: Partnerschaftsvorhaben Rotordynamik.
Forschungsbericht FB-10.

19 Wissenschaftlicher Film

Settelmeyer, E.: Kraftregelung eines zweigliedrigen Roboterarms.
Videoband VB-8.

Eiber, A.: Three Body Pendulum. Videoband VB-3.

Gao, J., Hellwig, T.: Stroffreies Hipfen, Film 16mm, WF-5.



20 Veroffentlichungen

Bestle, D.: Beobachtbarkeit von chactischen Systemen. Z. angew.
Math. Mech. 67 (1987) S. T55-TS6.

Bestle, D.: Beurteilungskriterien fir chaotische Bewegungen
nichtlinearer Schwingungssysteme. Fortschr.-Ber. VDI Reihe
11 Nr. 100. Disseldorf: VDI-Verlag 198B.

Bestle, D.: Beschreibung chaotischer Schwingungen mit stocha-
stischen Modellen. Ingenieur-aArchiv 58 (1988) S. 89-96.

Drenovac, V.: A Method for the Numerical Integration of Mechani-
cal Systems with Unilateral Constraints: Study of Impact in
Multibody Systems. Mathematics and Computers in Simulation
29 (1987) S. 413-420.

Ling, F.H., Gao, J.: A New Integration Schema for Second Order
Dynamical Equations. 2. angew. Math. Mech. 68, S. T 393
(1988).

Kallenbach, R.: Kovarianzmethoden zur Parameteridentifikation
zeitkontinuierlicher Systeme. Fortschr.-Ber. VDI Reihe 11,
Nr. 92. Disseldorf: VDI-Verlag 1987.

Kallenbach, R.G.: Identification Methods for Vehicle System Dy-
namics. Vehicle System Dynamics 16 (1987), S. 107-127.

Kessler, B.: Vergleichende Modellierung einer Funf-Punkt-
Radaufhidngung. Z. angew. Math. und Mech. 67 (1987), S. T92-
T93.

Kleczka, M.; Kreuzer, E.: Ljapunov-Exponenten zur Analyse nicht-
linearer dynamischer Systeme. 2. angew. Math. Mech. 67
(1987), 5. T94-T95.



Kreuzer, E.J.: On the Numerical Study of Bifurcation Problems.
In: Proc. of the Conf. on Bifurcation: Analysis, Algorithms,
Applications (Dortmund, Aug. 18=22, 1986). Kipper, T.; Sey-
del, R.; Troger, H. (eds.). Basel/...: Birkhauser, 1987, 5.
161-171.

Kreuzer, E.: Numerische Untersuchung nichtlinearer dynamischer
Systeme. Berlin/...: Springer-Verlag, 1987.

Kreuzer, E.J.: Numerical Study of Bifurcations in Nonlinear Dy-
‘namic Systems. In: Proc. 3rd German-Japanese Seminar on Non-
linear Problems in Dynamical Systems - Theory and
Applications (Ebnisee, Aug. 3-4, 1987). Hiller, M.; Sorg, H.
(eds.). Stuttgart: Universitdt Stuttgart, Institut A fir
Mechanik, 1987, S. 5.0=5.12.

Kreuzer, E.: Formalismen in der Mehrkérperdynamik. In: Lehrgang
Nr. 9749/60.058: Rechnergestitzte Maschinendynamik
(Esslingen, 1987). Esslingen: Techn. Akademie, 1987.

Kreuzer, E.: Modellbildung und Kinematik. 1In: Lehrgang Nr.
10385/32.053: Industrieroboter - Technik, Berechnung und an-
wendungsorientierte Auslequng (Esslingen, 1988). Esslingen:
Techn. Akademie, 1988.

Kreuzer, E.: Kinetik und Bewegungsgleichungen. In: Lehrgang Nr.
10385/32.053. Industrierocboter - Technik, Berechnung und an-
wendungsorientierte Auslegung (Esslingen, 1988). Esslingen:
Techn. Akademie, 1988.

Kreuzer, E.: Stability of Nonlinear Dynamic Systems. Proc. of
the 11th International Conference on Nonlinear Oscillations
{Budapest, 1987). Budapest: J. Bolyai Math. Soc., 1988, S.
547-550.

Kreuzer, E.: Stabilitidt nichtlinearer dynamischer Systeme. 2.
angew. Math. und Mech. 68 (1988), 5. T71-T73.



Rauh, J.: Ein Beitrag zur Medellierung elastischer Balkensyste-
me. Fortschr.-Ber. VDI Reihe 18, Nr. 37. Dusseldorf: VDI-
Verlag 1987.

Schiehlen, W.: Kallenbach, R.: Modeling and Identification of
Linear Multibody Systems. In: INTERDYNAMICS 85
(Frankfurt/oder, Nov. 3-9, 1985). Heimann, B.; Friedrich, H.
(eds.). Karl-Marx-Stadt: Akademie der Wiss. der DDR, 1986,
Part 2, S. 219-227.

Schiehlen, W.: Zur Beanspruchung chaotisch schwingender Systeme.
Z. angew. Math. Mech. 67 (1987), S. T140-T1l42.

Schiehlen, W.: Modellbildung und Parameteridentifikation bei
Kraftfahrzeugen. In: Systemidentifikation in der Fahrzeugdy-
namik. Symposium des SFB 212 "Sicherheit im Luftverkehr"
(Braunschweig, 10.-11. Marz 1987). Brockhaus, R.; boherr, K.~
F. (eds.). Kéln: DFVLR, 1987, DFVLR Mitt. 87-22, s. 92-102.

Schiehlen, W.: Dynamik von Industrierobotern. Mitteilungen der
GAMM, September 1987, Heft 2, S. 7-26.

Schiehlen, W.; Bestle, D.: Random Dynamic Loading in Nonlinear
Mechanical Systems. In: Nonlinear Problems in Dynamical Sy-
stems - Theory and Applications, Proc. 3rd German- Japanese
Seminar (Ebnisee, Aug. 3-4, 1987). Hiller, M.; Sorg, H.
(eds.). Stuttgart: Universitdt Stuttgart, Institut A fiur
Mechanik, 1987, S. 9.0-9.15.

Schiehlen, W.: Dynamik des stoRfreien Hupfens. In: Vortragsreihe
zum 75. Geburtstag von Kurt Magnus (Minchen, 16.10.1987).
Schiehlen, W. (Hrsg.). Stuttgart: Universitét Stuttgart,
Institut B fir Mechanik, 1987, 5. 43-48.

Schiehlen, W.; Bestle, D.: Random Loading by Large Displacement
Chaotic Motions. In: Nonlinear Stochastic  Dynamic
Engineering Systems, Proc. IUTAM Symposium (Innsbruck, June



21-26, 1987). Ziegler, F.; Schueller, G.I. (eds.).
Berlin/...: Springer-Verlag, 1988, S. 205-215.

Schiehlen, W.: Modeling, Analysis and Estimation of Vehicle Sy-
stems. 1In: Analysis and Estimation of Stochastic Mechanical
Systems. CISM Courses and Lectures No. 303. Schiehlen, W.;

Wedig, W. (eds.). Wien/New York: Springer-Verlag, 1988,
5.243-267.

Schiehlen, W.: Multibody System Dynamics - Mathematical Theory
and Industrial Applications. In: Trends in Applications of
Mathematics to Mechanics. Proc. of the STAMM (Wassenaar,
Dec. 7-11, 1987). Besseling, J.F.; Eckhaus, W. (eds.}).
Berlin/...: Springer-Verlag, 1988, S. 148-159.

Schiehlen, W.: Optimal Shape of Pendulum Links. In: Structural
optimization. Proc. IUTAM Symposium (Melbourne, Feb. 5-13,
1988) Rozvany, G.I.N.; Karihaloo, B.L. {eds.}.
Dordrecht/...: Kluwer Academic Publishers, 1988, 5. 279-288.

Schmoll, K.-P.: Modularer Aufbau von Mehrkorpersystemen unter
Verwendung der Relativkinematik. Fortschr.-Ber. VDI Reihe
18, Nr. 57. Dusseldorf: VDI-Verlag 1988.



