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Vorwort

Liebe Freunde des Instituts fur Technische und Numerische Mechanik,

im Jahr 2012 gibt es verschiedene Jubilden zu feiern, das Institut wird 50 Jahre alt,
Werner Schiehlen ist seit 35 Jahren am Institut, ich habe als Mitarbeiter vor 20 Jahren
am Institut angefangen und, nach meinen Lehr- und Wanderjahren, leite ich nun seit
10 Jahren das Institut.

Das sind schone Anlasse fir eine Feier mit aktuellen und ehemaligen
Institutsangehdrigen, die am 12. Oktober 2012 stattgefunden hat, doch bietet es sich
auch an, Rechenschaft abzulegen und darlber zu berichten, was in diesen 50 Jahren
am Institut geschah. Nach einem Rickblick von Werner Schiehlen und mir haben wir
viele Daten zu Institutsmitgliedern, der Lehre, der Forschung, zu Dissertationen,
Habilitationen, Buchern und Tatigkeiten fur die Wissenschaftswelt zusammengestellt.
Besonderen Raum nimmt eine Zusammenstellung aller Ver6ffentlichungen ein. Es ist
hier schon abzulesen, wie sich das Institut aus bescheidenen Anféngen zu einer
weltweit beachteten Einrichtung entwickelt hat, die in vielen Bereichen der Mechanik
Beitrdge leistet. Eine umfangreiche Sammlung von Fotos aus allen Jahrzehnten der
Institutsgeschichte beschliel3t diesen Bericht.

Viele Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter des Instituts haben mitgewirkt, wobei
besonderer Dank zwei Personen gebihrt: Werner Schiehlen, der grof3e Teile von
Rickblick und Fotoalbum erstellte, und Heidi Go6tz, die das Gesamtdokument
zusammenstellte und penibel jeden Eintrag prifte.

Wir winschen Ihnen viel Freude beim Lesen, sind uns sicher, dass bei vielen Dingen
Erinnerungen geweckt werden, und hoffen, dass sich das Institut mit lhrer
Unterstiitzung auch in der Zukunft so schon und erfolgreich weiterentwickeln wird.

Mit herzlichen Gruf3en
Peter Eberhard
Prof. Dr.-Ing. Prof.E.h. Peter Eberhard



Inhalt

A0 4o ] TP P PR PPRPPRPPPY 3
T 140 1T SRS 5
Personelle Besetzung des INSHTULS ........ccvveiviiieciece e 39
ANGEDOTE IN AEr LENTE......ceiie e 46
Ergebnisse der FOIrSCRUNG .......vv i 59
Organisation von Tagungen, Kursen und Veranstaltungen ...........cccccoovevveiieeciieenn, 137
Mitarbeit bei wissenschaftlichen Zeitschriften ..., 141
Preisverleihungen und ERrUNGeN .......c.ooovii i 142
FOLOAIDUM ... e et e e e s re e srre e e 147



Ruckblick

Die Entwicklung des Instituts fir Technische und Numerische Mechanik der
Universitat Stuttgart ist durch drei Zeitabschnitte gepréagt, die mit den drei Ordinarien
und Institutsdirektoren Konrad Zoller, Werner Schiehlen und Peter Eberhard eng
verbunden sind.

Professor Dr. rer. nat. Konrad Zoller
1962 - 1977
Griinderzeit des Instituts

Professor Dr.-Ing. Prof. E.h. Dr. h.c. mult.
Werner Schiehlen

1977 - 2002

Aufbauzeit des Instituts

Professor Dr.-Ing. Prof. E.h.

Peter Eberhard
seit 2002
Ausbauzeit des Instituts



Der urspringliche Name "Institut B fir Mechanik™ wurde im Jahr 2006 durch den
Namen “Institut fir Technische und Numerische Mechanik™ ersetzt. Die
Arbeitsgebiete des Instituts haben sich durch diese Umbenennung jedoch nicht
gedndert.

Die Griunderzeit 1962 bis 1977

Die Mechanik ist als zentrales Grundlagenfach der Ingenieurwissenschaften an der
Universitéat Stuttgart seit 1867 vertreten. In diesem Jahr tibernahm Otto Mohr die erste
Professur fir Technische Mechanik mit groem Erfolg. Der Historiker Otto Borst
schreibt in seinem Buch "Schule des Schwabenlands - Geschichte der Universitat
Stuttgart™:

Als Mohr in Stuttgart auftrat, war bald ein begeisterter Schilerkreis um ihn.
Mohr holte seine Beispiele aus dem praktischen Leben. Gegenlber dem
analytischen Verfahren, wie man das gewohnt war, brachte er seine
Konstruktionsaufgaben auf zeichnerischem, auf graphostatischem Weg; fiir den
aufblihenden Eisenbahnbau brachte das, in dieser meisterhaften, einfachen
Form, wie Otto Mohr sie schuf, eine erhebliche Zeitersparnis und grofite
Ubersichtlichkeit. Carl Bach, der unter seinen Schiilern war wie auch Anton v.
Rieppel oder August Foppl, berichtet davon, daR der Horsaal haufig die Zuhdrer
habe gar nicht fassen konnen. Seine Kolleghefte erlangten einen hohen
Seltenheitswert und wurden als autographierte Ausgabe 1877 im Druck
herausgegeben.

Im Jahre 1873 folgte Otto Mohr einem Ruf an die Technische Universitat Dresden. Als
Nachfolger wurden die Bauingenieure Edmund F. Autenrieth (1873 - 1907) und Carl J.
Kriemler (1907 - 1919) berufen, bevor Richard Grammel 1919 den Lehrstuhl
ubernahm. Der Historiker Otto Borst schreibt dazu:

In der Ingenieurabteilung war »die Hauptperson« und auch die aktivste
Personlichkeit Richard Grammel, »ein auflerordentlich tatiger, praziser und
wohlmeinender Professor, der sich um das Allgemeinwohl der TH kiimmerte und
viel zu ihrem Gedeihen beitrug«. Grammels Arbeit auf dem organisatorischen
Gebiet verrat allein mit der Herausgabe der drei Mechanikbénde im Geiger-
Scheelschen Handbuch der Physik eine bedeutende Leistung. Auch das
Luegersche Lexikon der Technik oder das Physikalische Handworterbuch haben
von seiner Mitwirkung profitiert. Aber auch sein eigenes wissenschaftliches Werk
enthalt eine deutliche organisatorische Komponente, aus zahlreichen Studien und
Einzelarbeiten sind  wichtigste  Beisteuern zur  Strémungslehre, zu
Kreiselproblemen, zu Schwingungsaufgaben und Stabilitat erwachsen, manches
und vielleicht wichtigstes davon konzentriert sich in dem mit seinem Freund
Biezeno herausgegebenen monumentalen Werk »Technische Dynamik«, in den
dreiBiger Jahren begonnen und wenige Tage vor Ausbruch des Zweiten
Weltkriegs vollendet.



Richard Grammel lehrte 38 Jahre lang bis 1957 Technische Mechanik an der
damaligen Technischen Hochschule Stuttgart. Konrad Zoller war von 1940 bis 1957
Mitarbeiter von Richard Grammel. Konrad Zoller promovierte 1942 bei Richard
Grammel und habilitierte sich auch bei ihm im Jahr 1951 mit einer Schrift Gber das
Thema "Zur Struktur des VerdichtungsstoBes”. Bilder aus dieser Zeit sind im
Fotoalbum [Seite 147] zu sehen. Zu Grammels Schiilern gehéren neben vielen anderen
auch zwei Ordinarii der Universitat Stuttgart, Paul Riekert (Verbrennungsmotoren und
Kraftfahrwesen, 1947 - 1971) und Konrad Zoller (Technische Mechanik, 1962 - 1977)
[Foto Seite 147]. Richard Grammel stand der Technischen Hochschule Stuttgart 1929
bis 1930 und 1945 bis 1948 als Rektor vor.

Als Nachfolger von Richard Grammel Gbernahm Kurt Magnus 1958 den Lehrstuhl flr
Technische Mechanik. Konrad Zoller war weiterhin bis zu seiner Berufung zum
Ordinarius an diesem Lehrstuhl als Wissenschaftlicher Rat und AuRerplanméliger
Professor tatig.

Anlésslich der Feier seines 70. Geburtstages bedankt sich Richard Grammel [Foto
Seite 147], mit einem signierten Portrat und den folgenden Worten:

Herrn Kollegen Zoller als Dank fiir langjahrige Hilfe und fur die schone Arbeit
zu meinem 70. Geburtstag.

Der Beginn der Raumfahrt 1957 und der damit verbundene Sputnik-Schock fiihrten
auch in Deutschland zu einer Bildungsexpansion mit einer stark steigenden Zahl von
Studierenden. Diesem Ansturm auf die Universitdten wurde zundchst mit der
Grindung von Parallellehrstiihlen an den bestehenden Universitdten begegnet.

Die Abteilung fir Maschinenbau der Technischen Hochschule Stuttgart hat unter der
Leitung von Professor R. Quack den Antrag auf Errichtung eines Lehrstuhls fur
Technische Mechanik B wie folgt begriindet:

Technische Mechanik ist eines der wichtigsten Grundlagen-Pflichtfacher fir
Diplom-Maschineningenieure. Die Vorlesungen ziehen sich (ber einen grofien
Teil des Studiums hin. Die Abteilung fur Maschinenbau hatte das Gluck, hierfir
in Herrn Professor Grammel einen ausgezeichneten Wissenschaftler zu haben,
dessen klarer Vortrag vielen Horern einen Grundeinblick in die Gesetze der
Technischen Mechanik gegeben hat. Die ansteigende Zahl von Studierenden
macht es jedoch erforderlich, neben dem Unterricht auch Anleitung und
Betreuung beim Selbststudium und bei den Ubungen zu geben, die die
Maoglichkeiten eines einzelnen Ordinarius weit Ubersteigen. Deswegen ist im
Einvernehmen mit dem derzeitigen Ordinarius fir Technische Mechanik, Herrn
Professor Magnus, die Einrichtung eines 2. Lehrstuhles fur Technische Mechanik
ein  dringendes  Anliegen der  Maschinenbau-Abteilung.  Aus  der
Studienplantbersicht der Abteilung vom Mai 1957 geht hervor, dass neben allen
Vorlesungs-, Ubungs- und Seminarstunden 450 Korrekturen je Woche und etwa
940 Prifungen im Jahr abzuhalten sind. Bei diesen Zahlen ist noch nicht
berucksichtigt, dal auler den Maschinenbau-Studierenden vom Lehrstuhl
Technische Mechanik auch die Studierenden der Elektrotechnik, der Mathematik
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und der Physik unterrichtet werden, wodurch sich die Hoérerzahl noch wesentlich
erhoht.

Das Ministerium hat diesen Antrag genehmigt und den ordentlichen Lehrstuhl fur
Mechanik B zum 1. Dezember 1962 vertretungsweise mit Herrn Wiss. Rat und apl.
Professor Dr. Konrad Zoller besetzt. Die Ernennung von Konrad Zoller zum
Ordinarius erfolgte am 6. Februar 1963.

Konrad Zoller begann seine Lehrtatigkeit als Lehrstuhlvertreter im Wintersemester
1962/63 wie dem Vorlesungsverzeichnis zu entnehmen ist.
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Im Wintersemester 1963/64 ist der Lehrstuhl B fir Mechanik zum ersten Mal im

Verzeichnis der Abteilung fir Maschinenbau zu finden.

Lehrstuhl B fur Technische Mechaﬁik der Maschineningenieure
Lehrstuhlinhaber: Professor Dr. rer. nat. K. Zoller. (NA. 638).

Wiss. Assistenten:

Dipl.-Math. Rolf Kienle, Am Kriegsbergturm 59.
Dipl.-Ing. vHeimbert Dittrich, Stgt.-Botnang, DonizettistralRe 8.

Der 11. Internationale Kongress fir Angewandte Mechanik fand im August 1964 in
Minchen statt. Konrad Zoller war als Mitglied des Deutschen Organisationskomitees
fur das wissenschaftliche Programm dieses Weltkongresses mitverantwortlich.

Die weitere personelle Entwicklung des Lehrstuhls bis 1970 und auch einige erste
Institutsumbenennungen  lassen sich an Hand der Eintrdge in den
Vorlesungsverzeichnissen 1965/66 und 1970/71 ablesen.

Lehrstuhl B fiir Mechanik in der Fakultat fir Maschinenwesen
Lehrstuhlinhaber: Professor Dr. rer. nat. K. Zoller (NA. 877)

Wiss. Assistenten: ;
Dr.-Ing. Heimbert Dittrich, S-Botnang, Donizettistr. 8 (NA. 880)
Dipl.-Ing. Hans-Otto Dewes, Albuchweg 30 (NA. 876)
Dipl.-Math. Rolf Kienle, Am Kriegsbergturm 59 (NA. 881)
Dipl.-Ing. Rainer Schreieck, Fellbach, Esslinger Str. 60 (NA. 882)



Institut B fiir Mechanik, Keplerstr. 17 :
Direktor: Professor Dr. rer. nat. K. Zoller (NA.877)
Sekretariat: Frau Lacroix (NA.877)

Wiss. Mitarbeiter:

Dipl.-Ing. Peter Ahner, Assistent (NA. 880)
Dipl.-Math. Manfred B r a un, Assistent (NA. 876)
Dipl.-Ing. Rainer Schmolz, Assistent (NA.881) -
Dipl.-Math. Helmut Steinhilber, Assistent (NA. 883)

Die Zusammenarbeit zwischen den Lehrstihlen A und B fiir Mechanik war
traditionsgemaR gut. So fihrte eine gemeinsame Exkursion 1965 nach Freiburg und
Friedrichshafen [Fotos Seite 148].

Weiterhin fanden am Lehrstunl B fur Mechanik regelmaBig die jahrlichen
Weihnachtsfeiern statt, wovon die Mitarbeiter noch lange erzahlten [Fotos Seite 148].

Der letzte Eintrag mit Konrad Zoller als Institutsdirektor findet sich im
Vorlesungsverzeichnis 1976/77.

0711 Institut B fiir Mechanik, Keplerstr. 17 (K 1), Stock 10 a, F 207 388 77

Direktor: Professor Dr. rer. nat. K. Zoller (NA. 877)
Sekretariat: Frau U. Wachendorff (NA. 877)
Wiss. Mitarbeiter:

Dr. rer. nat. Manfred Braun, Assistent (NA. 876)
Dipl.-Ing. Gabriel Netzer, Assistent (NA. 881)

Konrad Zoller wurde zum 31. Méarz 1977 emeritiert. Er hatte eine Verlangerung seiner
Dienstzeit abgelehnt, um die Regelung der Nachfolge in der Institutsleitung zu
beschleunigen.

Die Aufbauzeit 1977 - 2002

Der Kultusminister von Baden-Wirttemberg erteilte Werner Schiehlen am 16. Mérz
1977 auf Vorschlag der Universitat Stuttgart einen Ruf auf den ordentlichen Lehrstuhl
B fur Mechanik an dieser Universitdt. Der Ruf war mit der Bitte verbunden, mit
Beginn des Sommersemesters die Lehrstuhlvertretung und damit die grole
Grundvorlesung in Technischer Mechanik zu ibernehmen. Werner Schiehlen hat vom
15. April 1977 bis 29. September 1977 die Lehrstuhlvertretung tUbernommen und
wurde am 30. September 1977 zum Ordinarius ernannt.

Der erste Eintrag mit Werner Schiehlen als Institutsdirektor findet sich im
Vorlesungsverzeichnis des Wintersemesters 1978/79, schon in den neuen
Institutsrdumen in Stuttgart-Vaihingen.



7 0711 Institut B fiir Mechanik, Pfaffenwaldring 9, 4. Stock _

Direktor: Prof. Dr.-Ing. Werner Schiehlen (NA. 17/63 88)
Sekretariat: Frau U. Wachendoriff (NA. 17/63 89)

Wiss. Mitarbeiter:

Dipl.-Ing. Albrecht Ei b e r (NA. 17/63 93)
Dipl.-Math. Werner Geiger (NA. 17/63 92)
Dipl.-Ing. Edwin Kreuzer (NA. 17/63 95)
Dipl.-ing. Gabriel Netzer, Assistent (17/63 94)

Die funfundzwanzigjéhrige Aufbauzeit des Instituts unter der Leitung von Werner
Schiehlen war gekennzeichnet durch neue Forschungsgebiete im Rahmen der
Technischen Dynamik, neue Lehrveranstaltungen und Studiengénge, die Einwerbung
von Drittmitteln fur behutsam ausgewahlte, zum Institut passende Forschungsprojekte
und den Aufbau wertvoller Kontakte zur internationalen Wissenschaft auf dem Gebiet
der Mechanik.

Die tatkraftigen finf wissenschaftlichen Mitarbeiter der ersten Stunde sind in einer
Fotomontage [Foto Seite 149] zu sehen. Im Laufe der Zeit ist bis ins Jahr 2002 die
Zahl der wissenschaftlichen Mitarbeiter auf 16 angewachsen, wie das Kapitel 2 zur
personellen Besetzung des Instituts zeigt.

Die wesentlichen Ereignisse werden nun auf der Grundlage von Ausziigen aus den
einzelnen Jahresberichten zusammengestellt.

1977

Die Lehrtatigkeit des Instituts konzentrierte sich im Berichtsjahr auf die
Grundvorlesungen "Technische Mechanik I" und "Technische Mechanik 11" sowie die
damit verbundenen Ubungen und Priifungen. Die hohen Studentenzahlen zwangen zu
einer Aufteilung der Grundvorlesungen nach Fachrichtungen. Neu eingerichtet wurde
ein Seminar Uber Fragen der Mechanik. In diesem Seminar werden Gastvortrége
auswartiger Wissenschaftler gehalten, die Forschungsergebnisse der Mitarbeiter des
Instituts vorgestellt und ausgewdahlte Probleme gemeinsam mit den Studenten
erarbeitet. Neu aufgenommen wurden Forschungsarbeiten zu Mehrkdrpersystemen und
Rotoren. Im  August 1977 wurden die neuen Institutsraume im
Ingenieurwissenschaftlichen Zentrum (IWZ) des Universitatsbereichs Vaihingen
bezogen. Die erforderliche Neuausstattung des Instituts und verschiedene Kkleine
BaumaRBnahmen waren zum Ende des Berichtsjahres allerdings noch nicht
abgeschlossen [Foto Seite 149].

1978

Das Berichtsjahr 1978 stand im Zeichen der Vorbereitung und der Durchfiihrung von
kleineren Baumalinahmen und Gerétebeschaffungen. Hierbei ist im Besonderen der
Ausbau des Rechnerraumes, die Inbetriebnahme der Fernsehaufzeichnungsanlage und
die Auswahl von Analogrechnern mit einem neuartigen System flr die Ausgabe der
Ergebnisse zu erwahnen. Die Fernsehaufzeichnungsanlage dient der anschaulichen
Beschreibung von Bewegungs- und Schwingungsvorgidngen, die in den
Spezialvorlesungen ausfihrlich behandelt werden. Dadurch ist es mdoglich,
Experimente und Laborversuche vorzustellen, obwohl das Institut Uber kein
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Laboratorium verfligt. Die im Berichtsjahr bestellten Analogrechner sollen mit einem
komfortablen Ausgabesystem ausgestattet werden, das Uber einen A/D-Wandler
sowohl eine graphische als auch eine numerische Darstellung erlaubt. Im
Sommersemester 1978 wurde erstmals ein Mechanik-Seminar durchgefiihrt, das als
gemeinsame Veranstaltung der Dozenten der Mechanik an der Universitat Stuttgart
grolRes Interesse fand. Die Tradition der Weihnachtsfeier [Foto Seite 150] wurde
beibehalten.

1979
Die Lehrtatigkeit des Instituts war im Berichtsjahr wieder auf die Grundvorlesungen
"Technische Mechanik I" und "Technische Mechanik 11" ausgerichtet, die im

Wesentlichen unverdndert angeboten wurden. Da der Universitatsbereich Vaihingen
nach wie vor ungenugend mit groBen Horsélen ausgestattet ist, mussten sémtliche mit
der Grundvorlesung "Technische Mechanik I zusammenhangenden Veranstaltungen
Im Universitatsbereich Stadtmitte abgehalten werden. Dies fiihrte nicht nur zu einer
zusatzlichen Belastung flr die Dozenten, sondern auch fir die Studenten, die eine
Konzentration der gesamten "Technischen Mechanik 1" auf zwei Vorlesungstage
hinnehmen mussten. Neben den Vorlesungen fur die Studierenden des ersten
Studienabschnittes (Vordiplom) haben die Lehrveranstaltungen fiir die Studierenden
des zweiten Studienabschnittes (Hauptdiplom) weiter an Bedeutung gewonnen.
Erstmals wurden die Spezialvorlesungen "Numerische Methoden der Dynamik",
"Ausgewahlte Probleme der Mechanik" und das "EDV-Praktikum Dynamik"
abgehalten. Die Vorlesung "Ausgewahlte Probleme der Mechanik” war der
Kreiseltheorie gewidmet.

1980

Unruhige Zeiten gab es am Institut, nachdem Werner Schiehlen einen ehrenvollen Ruf
an die Technische Universitdt Munchen erhalten hat. Ein erneuter Wechsel in der
Institutsleitung schien unvermeidlich, da die im Vergleich zum Institut bessere
Ausstattung des Lehrstuhls B fiir Mechanik an der Technischen Universitdt Mlnchen
viel attraktiver war. Die intensiven Bemihungen der Fakultdt Fertigungstechnik
fuhrten jedoch zu einem Bleibeangebot mit einer deutlich verbesserten
Institutsausstattung. Damit war die Entscheidung fiir Werner Schiehlen sehr schwierig
geworden, und schlieflich gaben die anfanglich untergeordneten familidren Griinde
den Ausschlag fur die Ablehnung des Rufes.

Zum Jahresende konnten noch die ersten Beschaffungen durchgefiihrt werden. Die
Biroausstattung wurde den gestiegenen Anforderungen entsprechend erganzt, der
Analogrechner  groRziigig ausgebaut, Schrittmotoren  fir  rechnergestitzte
Schwingungsexperimente eingefiihrt und die Filmausristung erweitert, aber auch die
Anschaffung eines Prazisionskreiselgerats darf nicht unerwéhnt bleiben.

1981

Die Spezialvorlesung "Numerische Methoden der Dynamik" wurde unter der
Beachtung neuester wissenschaftlicher Erkenntnisse vollig Uberarbeitet. Die
Spezialvorlesung "Ausgewahlte Probleme der Mechanik” war der Fahrzeugdynamik
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gewidmet. Auf einer gemeinsamen, theoretisch anspruchsvollen Grundlage wurden die
Langs-, Quer- und Hubbewegungen von Eisenbahnen, Kraftfahrzeugen und
Magnetschwebefahrzeugen behandelt. Neben den linearen Schwingungen fanden dabei
auch die Elemente der nichtlinearen und zufélligen Schwingungen eine entsprechende
Beachtung.

Einen erheblichen Aufwand verursachte auch die Uberarbeitung des im Vorjahr bereits
eingereichten Antrags auf Bewilligung eines Prozessrechners HP 1000 im Rahmen des
GroRgerateprogramms. In Zusammenarbeit mit dem Rechenzentrum der Universitat
Stuttgart wurde ein sehr ausbauféhiges Konzept entworfen, das die Moglichkeiten
eines Rechnerverbundes voll zu nutzen gestattet. Leider wurde jedoch die
Begutachtung des Antrags durch die verschiedenen Gremien im Berichtsjahr nicht
mehr abgeschlossen, so dass die Verbesserung der Arbeitsmoglichkeiten am Institut
weiter auf sich warten laRt. Darunter leiden im Besonderen die laufenden
Forschungsarbeiten.

1982

Die laufenden Arbeiten umfassen einmal das Buchprojekt "Technische Dynamik",
weiterhin werden in der Theorie der Mehrkorpersysteme die Reibungserscheinungen,
die Singularitdten und die Zwangskréfte ausfuhrlich untersucht. Der Analyse
nichtlinearer dynamischer Systeme dient die Weiterentwicklung der Methode der
Zellabbildung. Als Anwendungsgebiete werden unverandert Handhabungsgerate und
Rotorsysteme betrachtet. Die Arbeiten im Zusammenhang mit dem von der Stiftung
Volkswagenwerk geforderten Partnerschaftsvorhaben "Rotordynamik™ sind im vollen
Gange.

Der im Jahre 1980 gestellte Antrag auf Bewilligung eines Prozessrechners HP 1000
wurde im Berichtsjahr genehmigt. Die Bestellung des Prozessrechners erforderte
nochmals eine Uberarbeitung des gesamten Konzepts, um die in den beiden letzten
Jahre eingetretenen technischen Verénderungen zu bericksichtigen. Die Lieferung des
Prozessrechners ist Anfang 1983 erfolgt. Die Arbeitsmoglichkeiten des Instituts sind
dadurch nachhaltig verbessert worden.

1983

Der Institutsdirektor war wéhrend des Sommersemesters 1983 im Rahmen eines
Forschungssemesters von seinen sonstigen Dienstaufgaben befreit, er bearbeitete das
Forschungsvorhaben  "Dynamik von Robotern” im Hause der M.A.N.
Aktiengesellschaft, Neue Technologie, in Minchen. Dies brachte fiir alle Mitarbeiter
des Instituts eine groRe zusatzliche Belastung mit sich. Insgesamt hat das
Forschungssemester wertvolle Erkenntnisse gebracht und den heute so wichtigen
Technologietransfer nachhaltig gefordert. Die Spezialvorlesung "Roboterdynamik™
war im Wesentlichen durch die Ergebnisse des gleichnamigen Forschungsvorhabens
von Werner Schiehlen gepréagt.

Im Berichtsjahr wurden die Konstruktionen und die Fertigung sowohl des
Rotorprifstandes als auch des Robotermodells abgeschlossen. Der Rotorprufstand
wurde in Campinas, Brasilien im Rahmen des von der Stiftung Volkswagenwerk
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geforderten Partnerschaftsvorhabens aufgebaut und in Betrieb genommen. Zu diesem
Zweck reiste Albrecht Eiber fur sechs Monate nach Brasilien. Die Fertigung des
Robotermodells erfolgte durch die Arbeitsgemeinschaft Werkstatt und wurde von der
Carl-Schneider-Stiftung gefordert. Als weiteres VVorhaben wurde das Programmsystem
NEWEUL '83 abgeschlossen, das die Wahl beliebig bewegter Referenzsysteme
gestattet und auch nichtholonome Bindungen einschlief3t.

Der Prozessrechner HP 1000 wurde offiziell am 15. April 1983 in Betrieb genommen,
er hat sich in der Zwischenzeit auf3erordentlich gut bewéhrt. Die standig wachsende
Nutzung durch Mitarbeiter und Studenten hat zu ersten Engpdssen gefiihrt; eine
Erweiterung des Plattenspeicherplatzes wurde beantragt. Die Softwareentwicklung des
Instituts fur den Rechner HP 1000 umfasste die Messdatenverarbeitung, die
Anpassung von numerischen und symbolischen Programmpaketen und die
wissenschaftliche Textverarbeitung. Zusammen mit einem neu erworbenen
Matrixdrucker kénnen dber das Textprogramm FORTE (Formeltext) druckfertige
wissenschaftliche Arbeiten rechnergestiitzt angefertigt werden [Foto Seite 156].

1984

Der Antrag auf eine Erweiterung des Plattenspeicherplatzes fur den ProzeRRrechner HP
1000 wurde bewilligt. Dadurch konnten erhebliche Engpésse bei der Nutzung des
Prozessrechners nachhaltig abgebaut werden. Durch neue Softwareentwicklungen
wurden die graphischen Ausgabemdglichkeiten weiter verbessert.

Die erste Auslandsexkursion des Instituts flihrte Mitarbeiter und Studierende fir vier
Tage nach Osterreich [Foto Seite 157]. Im Herbst des Berichtsjahres tibernahm das
Institut die Organisation der Tagung "Dynamische Systeme", die im neuerdffneten
Sollerhaus der Universitat Stuttgart stattfand. Die mit solchen Veranstaltungen
verbundenen Verwaltungsvorgange stellen heute eine durchaus splrbare Belastung
dar.

Die im Berichtsjahr am Institut tatigen hauptamtlichen Mitarbeiter sind auf einem
Gruppenfoto zu sehen [Foto Seite 158].

1985

Im Berichtsjahr hat das Institut erstmals einen Lehrbeauftragten, Dr.-Ing. Peter
Meinke, betreut. Dartiber hinaus nahmen zwei Gé&ste am Institut ihre Tatigkeit auf,
zwei weitere sind wieder ausgeschieden. Einer der Gaste, Dipl.-Ing. Bernd KeRler, ist
als Nachwuchswissenschaftler im Rahmen eines BMFT-Programms zur Férderung des
Technologietransfers von der Firma Daimler-Benz AG an das Institut abgeordnet.

Die neuen Spezialvorlesungen "Angewandte Dynamik" umfassen einzelne Beispiele
aus der ingenieurwissenschaftlichen Arbeit im Haus der M.A.N. AG, Neue
Technologie. Die "Angewandte Dynamik [" war den passiven Systemen, die
"Angewandte Dynamik 11" den aktiv geregelten Systemen gewidmet. Die Vorlesungen
fanden grolRes Interesse bei Mitarbeitern und Studierenden.

Ein Hohepunkt des Berichtsjahres war der erste Tag der Offenen Tur des Instituts, der
mit dem Tag der Universitat zusammenfiel. Einer interessierten Offentlichkeit konnte
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der Stand der Entwicklung am Institut vorgestellt werden [Foto Seite 158f].

Auf internationaler Ebene ist das IUTAM/IFToMM Symposium on "Dynamics of
Multibody Systems" zu erwahnen, zu dessen Gelingen das Institut einen wesentlichen
Beitrag leistete.

1986

Mit dem Wintersemester wurde am Institut das aktuelle Forschungs- und Lehrgebiet
"Nichtlineare Dynamik™ eingerichtet, Edwin Kreuzer hat seine Habilitation
abgeschlossen und wurde zum Professor auf Zeit ernannt. Nach dem Ausscheiden der
Institutssekretdrin konnte die Stelle sofort wiederbesetzt werden.

Die neue Vorlesung "Nichtlineare Dynamik" von Edwin Kreuzer umfasst die
mathematischen Grundlagen und die numerische Untersuchung nichtlinearer
dynamischer Systeme. Damit erhalten die Studierenden bereits sehr friihzeitig einen
guten Einblick in ein anspruchsvolles Teilgebiet der Dynamik.

Im Rahmen einer kleinen Exkursion besuchten Mitarbeiter und einige Studierende die
Magnetschwebebahn-Versuchsanlage im Emsland. Bei der VVersuchsfahrt erreichte das
Fahrzeug Transrapid 06 eine Geschwindigkeit von 313 km/h bei bestem Fahrkomfort.
Die grol’e Exkursion fuhrte nach Augsburg und Munchen, wo die Firmen M.A.N.,
BMW und Krauss-Maffei besichtigt wurden. Gleichzeitig fand ein gemeinsames
Seminar der Institute fir Mechanik aus Minchen, Stuttgart und Zirich an der TU
Miinchen statt.

Auf internationaler Ebene ist die erste Deutsch-Brasilianische Arbeitstagung
"Dynamische Systeme in der Mechanik" in Nova Friburgo zu erwahnen, die das
Institut von deutscher Seite aus vorbereitet hat. Die Kooperation des Instituts mit dem
Beijing Institute of Electronic System Engineering wurde durch einen Lehrgang Uber
"System Modeling and Dynamical Analysis™ begriindet [Foto Seite 159].

Zum Ende des Berichtsjahrs hat die Deutsche Forschungsgemeinschaft das
Schwerpunktprogramm "Dynamik von Mehrkdrpersystemen™ genehmigt. Bei der
Antragstellung zur Einreichung dieses Schwerpunktsprogramms war das Institut
federfiihrend beteiligt.

1987/88

Im Oktober 1987 flhrte das Institut das EUROMECH Colloquium 229 "Nonlinear
Applied Dynamics" mit Forderung durch die Stiftung Volkswagenwerk an der
Universitat Stuttgart durch [Fotos Seite 161].

Ein weiteres herausragendes Ereignis im Berichtszeitraum war das Silberjubilaum des
Instituts am 1. Dezember 1987. Den Festvortrag hielt Professor Oskar Mahrenholtz,
Technische Universitdt Hamburg-Harburg Gber das Thema "Zukunftsperspektiven in
der Technischen Mechanik" [Fotos Seite 162]. Im Anschluss daran war bei einem
Empfang Gelegenheit zum Austausch alter Erinnerungen und zur Verabredung neuer
Vorhaben gegeben. Die grofRe Beteiligung von Studenten, Mitarbeitern und
Professoren sowie von Freunden auerhalb der Universitat zeigte, dass die Arbeit des
Instituts in 25 Jahren reiche Friichte getragen hat. Als Geschenk des Instituts A flr
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Mechanik Uberreichte Professor Sorg den kiinstlerisch gestalteten Stammbaum [Foto
Seite 163] der technischen Mechanik an der Universitat Stuttgart.

Die Ausstattung des Instituts wurde durch die Bewilligung von modernen,
grafikfahigen Workstations der Bauart Apollo Domain den heutigen Erfordernissen
angepasst. Im Besonderen wurden damit die Voraussetzungen fir wissenschaftliche
Arbeiten zur Kopplung von kommerziellen CAD-Systemen und Mehrkorper-
formalismen geschaffen. Das neue institutsinterne Rechnernetz konnte mit dem Netz
des Rechenzentrums der Universitat Stuttgart verbunden werden.

Eine besondere Ehre und Freude war es, Professor C.S. Hsu von der University of
California in Berkeley, USA als Gast im Rahmen des Preistragerprogramms der
Alexander von Humboldt-Stiftung am Institut zu haben. Herr Professor Hsu hat
maligeblich zur Entwicklung numerischer Verfahren fir die Nichtlineare Dynamik
beigetragen [Foto Seite 164].

Im Anschluss an den Weltkongress fur Mechanik in Grenoble, Frankreich konnte mit
brasilianischen Wissenschaftlern die zweite Deutsch-Brasilianische Arbeitstagung
"Dynamische Systeme in der Mechanik" im Soéllerhaus der Universitat Stuttgart
abgehalten werden [Foto Seite 164].

1988/89

Das herausragende Ereignis im Berichtszeitraum war die erfolgreiche Durchfiihrung
des IUTAM Symposiums uber "Nichtlineare Dynamik im Ingenieurwesen™ vom 21.
bis 25. August 1989. Die wissenschaftliche Leitung dieses Symposiums wurde dem
Institutsleiter im Jahre 1986 von der Internationalen Union fur Theoretische und
Angewandte Mechanik (IUTAM) ubertragen, die Organisation erforderte den Einsatz
aller Krafte des Instituts. In der Offentlichkeit fand diese Veranstaltung starke
Beachtung. Presse und Rundfunk berichteten ausfuihrlich Gber das Symposium und die
wissenschaftlichen Arbeiten am Institut, im Besonderen waren die Informationen tber
chaotisches Verhalten in Natur und Technik sehr gefragt [Fotos Seite 165ff].

Michael Kleczka hat die Vorlesung "Numerische Methoden der Dynamik" vollstandig
Uberarbeitet. Damit wird das "Computer Aided Engineering (CAE)" auch bereits
wéhrend der Ausbildung vermittelt.

Im Rahmen des DFG-Schwerpunktprogramms "Dynamik von Mehrkérpersystemen”
wurde dem Institut die Einrichtung einer Entwicklungsprogrammzentrale (bertragen.
In Zusammenarbeit mit der "Gesellschaft fir Besseres HoOren™ wurde das
Forschungsvorhaben "Dynamik des Mittelohrs™ aufgegriffen, dessen Leitung Albrecht
Eiber (ibernommen hat.

Das duRere Erscheinungsbild des Instituts wurde nach 12 Jahren neu (berarbeitet und
an das inzwischen geédnderte Signet der Universitat Stuttgart angepasst. Als Beispiel
findet sich eine Visitenkarte im Fotoalbum [Seite 167].

1989/90
Ein Hoéhepunkt im Institutsleben war die akademische Feierstunde am 15. Februar
1990 anlésslich des achtzigsten Geburtstags des Institutsgriinders, Konrad Zoller. Den
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Festvortrag mit dem Thema "Gemeinsame mathematische Struktur der
Elastizitatstheorie kontinuierlicher und diskreter Systeme" hielt Professor Manfred
Braun von der Universitdt Duisburg. Beim anschlieBenden Empfang war eine gute
Gelegenheit zu fachlichen Diskussionen und persénlichen Erinnerungen gegeben
[Fotos Seite 168ff].

Ein Ruf des Institutsdirektors an die Universitat Linz fiihrte zu Bleibeverhandlungen
mit der Universitat, seine Wahl zum Prorektor machte das Vertrauen der Universitét
zur Arbeit am Institut und in den Selbstverwaltungsgremien deutlich. Das
Forschungssemester von Werner Schiehlen an der Queen's University in Kingston,
Kanada, im Sommer 1990 brachte weitere Belastungen fir die Mitarbeiter des Instituts
mit sich.

Mit groRem Einsatz wurde unter Federfiihrung des Instituts die neue Studien- und
Prufungsordnung fur den nunmehr wieder von der Verfahrenstechnik getrennten
Studiengang Maschinenwesen erarbeitet. Die Einrichtung der Entwicklungs-
programmzentrale machte eine weitere raumliche Konzentration am Institut
erforderlich. Ein GrofRraumblro wurde neu mobliert, um einen zusatzlichen
Arbeitsplatz zu schaffen. Dies war auch Anlass, nach fiinf Jahren wieder am Tag der
Offenen Tur teilzunehmen.

1990/91

Verschiedene grofRe Ereignisse préagten das Institutsleben im Berichtszeitraum: die
Mitwirkung im Graduiertenkolleg "Modellierung und Diskretisierungsmethoden fur
Kontinua und Strdmungen”, die Beteiligung an der Hannover-Messe, die Exkursion
nach Eindhoven anl&Rlich der Ehrenpromotion, das Jahrestreffen des European
Mechanics Council, der erste Studentenaustausch mit der Queen's University
Kingston, Kanada, und die Wahl zur Federfihrung im DFG-Schwerpunktprogramm
Mehrkdrpersysteme. Darlber wurde teilweise auch im Uni-Kurier und in der Presse
berichtet.

Werner Schiehlen hat nach langwierigen Bleibeverhandlungen seinen Ruf an die
Universitdt Linz abgelehnt und die umfangreiche Tatigkeit des Prorektors fir
Forschung aufgenommen [Foto Seite 173]. Der Abschluss der Bleibeverhandlungen
erfolgte im Amt des Prorektors und wurde von hochschulpolitischen Turbulenzen
begleitet. Nach wenigen Wochen konnten diese Probleme wieder ausgeraumt werden.

Der Ausbau des Instituts wurde durch die Beschaffung eines Versuchsfahrzeuges und
der zugehorigen Messgeréte in die Wege geleitet. Damit sind die Vorbereitungen fiir
eine experimentelle Parameteridentifikation in der Fahrzeugdynamik angelaufen. Im
Sekretariat wurde ein Textsystem mit Word-Perfect eingefiihrt.

1991/92

Das Berichtsjahr war gepragt durch eine starke Uberlast fir alle Mitarbeiter des
Instituts infolge der Tatigkeit des Institutsdirektors im Rektorat der Universitat
Stuttgart. Viele wissenschaftliche Gesprdche mussten einfach ausfallen oder
verschoben werden. Albrecht Eiber wurde in Anerkennung seiner besonderen
Leistungen zum Akademischen Oberrat ernannt. Peter Meinke ist nun als
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Honorarprofessor am Institut tatig [Foto Seite 179].

Nach der neuen Prifungsordnung fur den Studiengang Maschinenwesen ist die
Spezialvorlesung  "Maschinendynamik™ zu einer groBen, jeweils jahrlich
anzubietenden Pflichtvorlesung geworden. Die Spezialvorlesung "Ausgewdhlte
Probleme der Mechanik" wurde im Wesentlichen von Dieter Bestle abgehalten und
war dem neuen Thema "Optimierung von Mehrkdrpersystemen™ gewidmet.

Das Forschungsvorhaben "Kontaktprobleme in der Maschinendynamik™ wird im
Rahmen des Landesforschungsschwerpunktprogramms gemeinschaftlich mit dem
Mathematischen Institut A (Professor W. Wendland) gefoérdert. Der Ausbau des
Instituts wurde durch die Beschaffung eines hochdynamischen Hydraulikprifstandes
und der zugehtrigen Messwertverarbeitung weitergefiinrt. Damit ist eine
Grundausstattung fir Echtzeitsimulationen komplexer technischer Systeme mit
mechatronischen Komponenten gegeben.

1992/93

Im Berichtsjahr ist das Schwerpunktprogramm der Deutschen Forschungsgemeinschaft
mit dem Thema "Dynamik von Mehrkorpersystemen” ausgelaufen. Dies war der
Anlass fur ein internationales Symposium (ber "Advanced Multibody System
Dynamics", dessen Ausrichtung dem Institut Ubertragen worden war [Foto Seite 181].
Auf dem Symposium berichteten die am Schwerpunkt beteiligten Forschungsgruppen
von vierzehn deutschen Universitdten und Grol3forschungseinrichtungen Uber ihre
Ergebnisse.

Die Deutsche Forschungsgemeinschaft bewilligte die Fortsetzung der Arbeiten der
Entwicklungsprogrammzentrale fur das modulare Programmpaket
"MehrkorpeRSYSTeme" auf der Basis der Datenbank RSYST. Weiterhin wurde das
Forschungsvorhaben  "Dynamik  des  Mittelohrs” von  der  Deutschen
Forschungsgemeinschaft genehmigt. In diesem Projekt arbeiten wir mit Professor
Hans-Peter Zenner, Hals-Nasen-Ohren-Klinik der Universitdt Tibingen zusammen.
Die Stiftung Volkswagenwerk bewilligte das Gemeinschaftsvorhaben "Integration
verteilter Systeme der Mechatronik mit besonderer Berucksichtigung des
Echtzeitverhaltens”. Die mechatronischen Entwicklungswerkzeuge sollen auf ein
elektronisch gekoppeltes Fahrzeuggespann angewandt werden.

Der hochdynamische Hydraulikpriifstand und das zugehdrige Transputernetz wurden
erfolgreich in Betrieb genommen und fur erste Forschungsarbeiten eingesetzt. Neue
Wissenschaftler-Arbeitsplatze (WAP) haben den am Institut entstandenen Engpass an
Rechenkapazitat wesentlich gemildert.

1993/94

Im Berichtsjahr war das Institut maligeblich an der Antragstellung zur Einrichtung des
Sonderforschungsbereiches SFB 404 mit dem Thema "Mehrfeldprobleme in der
Kontinuumsmechanik” beteiligt. Weiterhin wurde die Beschaffung eines
Verbundservers fir die Wissenschaftler-Arbeitsplatze an den Instituten der Fakultat
Konstruktions- und Fertigungstechnik durchgefiihrt.
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Mit Unterstitzung des Graduiertenkollegs fanden im Sommersemester 1994 zwei
Blockvorlesungen statt. Professor Ahmed Shabana, University of Illinois at Chicago,
sprach uber "Flexible Multibody Dynamics - Modeling, Substructuring, Discretization,
Vibration Analysis" [Foto Seite 182], und Professor Christian Bischof, Argonne
National Laboratory, Mathematics and Computer Science Division, berichtete tber
"Automatic Differentiation and Sensitivity Analysis™. Diese Blockvorlesungen waren
nicht nur fur die Kollegiaten, sondern fiir alle Mitarbeiter des Instituts sehr wertvoll.

Zahlreiche Neuentwicklungen haben das Programmsystem NEWEUL zur
Programmfamilie werden lassen: NEWMOD, NEWEUL, NEWSIM, NEWANIM und
NEWOPT/AIMS. Damit stehen Softwarewerkzeuge fur die Modellierung,
Gleichungsgenerierung, Simulation, Animation und Optimierung zur Verfugung. Die
symbolische Formelmanipulation unterstiitzt die Echtzeitfahigkeit.

1994/95

Das Berichtsjahr war durch die Vorbereitung und die Durchfihrung des "IUTAM
Symposium on Optimization of Mechanical Systems™ gepréagt, das vom 26. bis 31.
Mérz 1995 in Stuttgart stattfand. Mit dem Symposium sind die unter der Mitwirkung
von Dieter Bestle am Institut durchgefiihrten Lehrveranstaltungen und
Forschungsarbeiten zur Optimierung von Mehrkorpersystemen international gewdrdigt
worden. Fur den akademischen und industriellen Einsatz der Optimierung steht das
Programmpaket NEWOPT/AIMS als Modul der Softwareumgebung NEWEUL-
Familie zur Verfligung [Foto Seite 189ff].

Die Universitat Stuttgart bewilligte Werner Schiehlen fur den Sommer 1995 ein
Forschungssemester fur Arbeiten zum Thema der Kopplung mechatronischer Systeme.
Die Forschungsarbeiten wurden zum Teil an der University of California at Berkeley
durchgefiihrt, die Werner Schiehlen durch die Verleihung einer Gastprofessur am
Miller Institute for Basic Research in Science geehrt hatte.

Die Forderung einzelner Forschungsvorhaben erfolgte durch die Deutsche
Forschungsgemeinschaft (DFG) und die VVolkswagen-Stiftung (VWS). Im Besonderen
wurde die Fortsetzung der Forschungsvorhaben "Dynamik des Mittelohrs" (DFG) und
"Integration verteilter Systeme der Mechatronik” (VWS) nach einer erneuten
Begutachtung bewilligt. Neue Forschungsthemen umfassen die Bereiche Kopplung
mechatronischer Systeme, Kontaktprobleme der Maschinendynamik, Adapative
Verbundwerkstoffe, im Sonderforschungsbereich SFB 404.

Erstmals hat das Institut einen "Dynamik-Workshop" ausgerichtet. Vom 6. bis 8.
Oktober 1994 trafen sich ehemalige und derzeitige Mitarbeiter zu einem
Erfahrungsaustausch zwischen Theorie und Praxis. Diese Veranstaltung wurde von
allen Teilnehmern als ein groRer Erfolg betrachtet.

Ein herausragendes Ereignis war das Festkolloquium am 15. Februar 1995 anlé&sslich
des funfundachtzigsten Geburtstages des Institutsgriinders, Konrad Zoller [Fotos Seite
185ff]. Den Festvortrag mit dem Thema "Dynamik von Unterwasserrobotern™ hielt
Edwin Kreuzer von der Technischen Universitdt Hamburg-Harburg. Beim
anschlieBenden Empfang im Internationalen Begegnungszentrum der Universitat
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Stuttgart war eine gute Gelegenheit zu fachlichen Diskussionen und zum Austausch
personlicher Erinnerungen gegeben.

1995/96

Das Berichtsjahr zeichnete sich durch den Beginn von Forschungsarbeiten im Rahmen
des neu eingerichteten Schwerpunktprogramms "Systemdynamik und Langzeit-
verhalten von Fahrwerk, Gleis und Untergrund” der Deutschen Forschungs-
gemeinschaft aus. Das Forschungsvorhaben "Rotordynamik elastischer Radsatze unter
Einbeziehung der Kontaktmechanik, unrunde Rader" steht unter der Leitung von Peter
Meinke, das Vorhaben "Rechnergestiitzte Betriebsfestigkeitsuntersuchungen von
Fahrwerk und Gleis" wird von Werner Schiehlen betreut. Neue Forschungsthemen
umfassen die Kollisionserkennung in mechanischen Systemen mit zeitveranderlicher
Topologie und die Modellierung der Langsdynamik von Kraftfahrzeugen.

Werner Schiehlen nahm im Berichtsjahr die VVorbereitungen zur Herausgabe der neuen
Zeitschrift "Multibody System Dynamics"” auf. In Zusammenarbeit mit Professor Jorge
Ambrésio, IST, Lissabon, Portugal soll diese Zeitschrift 1997 bei Kluwer Academic
Publishers, Dordrecht, Niederlande erscheinen.

1996/97

Der Institutsdirektor hielt im Berichtsjahr zum ersten Mal die VVorlesung "Theoretische
Mechatronik". Als Begleittext wurde das amerikanische Buch "Mechatronics and
Robotics" von Wolf Stadler gewéhlt, so dass die Studierenden neben dem Vortrag auf
Deutsch  englische Unterlagen zu studieren hatten. Im Rahmen einer
Internationalisierung der Universitat Stuttgart konnte diese VVorlesung auch problemlos
auf Englisch angeboten werden.

Die Mechatronik ist auch eine Studienrichtung des neuen Studiengangs
"Automatisierungstechnik in der Produktion”, der unter der Federfihrung der Fakultét
fir Konstruktions- und Fertigungstechnik an der Universitat Stuttgart eingerichtet
wurde. Bei den Vorbereitungen waren das Institut B fiir Mechanik und das Institut fur
Steuerungstechnik der Werkzeugmaschinen und Fertigungseinrichtungen unter der
Leitung der Professoren Guinter Pritschow und Alfred Storr stark beteiligt.

Die geringe Zahl der Studierenden in den Studiengdngen Maschinenwesen und
Verfahrenstechnik einerseits und der Solidarpakt andererseits, den die baden-
wirttembergischen Universitdten mit der Landesregierung geschlossen haben,
erfordert SparmalRnahmen, von denen die Fakultdt fur Konstruktions- und
Fertigungstechnik im Besonderen betroffen ist. Alle Institute der Fakultat wurden
gebeten, Sparbeitrdge zu leisten. Fir das Institut B fir Mechanik bedeutet dies den
Verlust von einer aus Landesmitteln besoldeten Mitarbeiterstelle. Gleichzeitig hat die
Deutsche Forschungsgemeinschaft wieder halbe Stellen fur wissenschaftliche
Mitarbeiter eingefuhrt, so dass trotz einer steigenden Zahl bewilligter
Forschungsvorhaben personelle Engpésse zu erwarten sind.

Neue Forschungsarbeiten wurden aufgenommen und vorbereitet. Am DFG
Paketantrag zum Thema "Homunkulus" ist das Institut mit dem Vorhaben
"Datenstrukturen von Ganzkorpermodellen mit dynamischen Kontakten und optimale
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Regelung von Teilsystemen” beteiligt. Das Schwerpunktprogramm "Autonomes
Laufen" wurde ebenfalls bewilligt, unser Projekt ist dem "Stolfreien Laufen"
gewidmet.

Vom 10. bis 12. September 1997 richtete das Institut unter der Leitung von Albrecht
Eiber das EUROMECH Kolloquium 368 "Biodynamics of Hearing" aus [Fotos Seite
199ff]. Zu dieser stark interdisziplindr zwischen Mechanik und Medizin ausgerichteten
Tagung waren etwa 50 Wissenschaftler nach Stuttgart gekommen, um neueste
Ergebnisse der Modellierung, Simulation und Messung des Ho6rvorgangs
auszutauschen.

Am 1. November 1996 Ubernahm Werner Schiehlen die Prasidentschaft der
Internationalen Union fir Theoretische und Angewandte Mechanik (IUTAM) fiir vier
Jahre. Dadurch werden die vielfaltigen internationalen Beziehungen des Instituts
weiter vertieft. Seit dem 1. Januar 1997 ist der Institutsdirektor auch Chefherausgeber
der neuen Zeitschrift "Multibody System Dynamics". Da das Herausgeberbiiro von
Professor Jorge Ambrésio in Lissabon, Portugal, gefiihrt wird, ergeben sich fir das
Institut keine zusatzlichen Belastungen. Die Herausgebertatigkeit bietet aber die
Moglichkeit, mit vielen Forschern auf dem Kerngebiet des Instituts, der
Mehrkorperdynamik, enger zusammenzuarbeiten.

1997/98

Das Berichtsjahr war durch den Beginn der zweiten Phase des
Sonderforschungsbereichs SFB 404 "Mehrfeldprobleme in der Kontinuumsmechanik"
gekennzeichnet. Weiterhin wurden die Arbeiten im neuen Sonderforschungsbereich
SFB 409 "Adaptive Strukturen im Flugzeug- und Leichtbau” aufgenommen. Das
Teilprojekt des Instituts ist der globalen Regler-Struktur-Optimierung gewidmet.
Ebenso wurde das Forschungsvorhaben zur Dynamik des Mittelohrs verlangert. Neu
bewilligt wurde das Projekt MechaSTEP, das im Rahmen des Programms Produktion
2000 vom Bundesministerium fir Bildung und Forschung sowie von der Industrie
gefordert wird.

Durch den neuen Studiengang "Automatisierungstechnik in der Produktion™ (autip)
waren neue Lehrveranstaltungen erforderlich. Das Institut organisierte die
Ringvorlesung "Einfuhrung in die Systemtechnik”. Aus stundenplantechnischen
Grinden muflte auflerdem die Vorlesung "Technische Mechanik 1" zusétzlich
angeboten werden. Der Unterricht in einer kleinen Gruppe mit stark motivierten
Studierenden hat sich dabei als auRerordentlich wirkungsvoll erwiesen. Ein
vollstandiges Vorlesungsmanuskript erlaubte die ausfuhrliche Erlauterung des
grundsétzlich schwierigen Stoffes.

Vom 28. bis 30. Mai 1998 richtete das Institut den Workshop "Dynamik
mechatronischer Systeme" im Wissenschaftszentrum Schlo3 Reisensburg aus. Bei
diesem Erfahrungsaustausch zwischen Theorie und Praxis trafen sich ehemalige und
derzeitige Mitarbeiter, wobei erstmals auch auslandische Géste begrifit werden
konnten [Foto Seite 202ff]. Die Mitarbeiter nutzten den Workshop, um dem
Institutsdirektor anléaRlich seines 60. Geburtstags einen in Stein gehauenen Léwen zu
uberreichen. Die Laudatoren Edwin Kreuzer und Albrecht Eiber berichteten in
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launiger Weise Uber die Vorliebe von Werner Schiehlen fiir die bayerischen und
chinesischen Wappentiere [Foto Seite 204].

Ein weiteres wichtiges Ereignis im Institutsleben war die Durchfuhrung der
Generalversammlung der Internationalen Union fir Theoretische und Angewandte
Mechanik (IUTAM), zu welcher der Institutsdirektor als Prasident eingeladen hatte.
Vom 28. bis 31. August 1998 weilten filhrende Repréasentanten der Mechanik aus 29
Landern an der Universitat Stuttgart [Foto Seite 205f].

1998/99

Das Berichtsjahr war durch eine zunehmend stérkere Internationalisierung in Lehre
und Forschung gekennzeichnet. Damit hat das Institut zu einem der Ziele der
Universitdt beigetragen. Am Institut konnten vier Alexander von Humboldt-
Stipendiaten begruf3t werden.

Die am Institut laufenden Forschungsarbeiten, die Uberwiegend aus Mitteln Dritter
gefordert werden, wurden mit hohem Einsatz der beteiligten Mitarbeiter fortgefunhrt.
Auf vielen Tagungen und Veranstaltungen sind die erzielten Ergebnisse im Einzelnen
vorgestellt worden. Der Fortsetzungsantrag im DFG Schwerpunktprogramm
"Autonomes Laufen" zum Thema "Schwingungstilgung und StoRminderung bei
zweibeinigen Laufmaschinen™ wurde bewilligt.

Als neues Thema werden in Zusammenarbeit mit der Firma Robert Bosch GmbH
Gerdusch- und Schwingungsprobleme an Bremssystemen untersucht, wobei unsere
Erfahrungen mit der Methode elastischer ~ Mehrkorpersysteme — sowie
Kontaktproblemen in der Maschinendynamik eine wichtige Rolle spielen. Daran
arbeiten ein Doktorand im Hause Bosch und ein Mitarbeiter am Institut.

Im Bereich der Offentlichkeitsarbeit ist die Beteiligung des Instituts an der Messe
"Wirtschaft trifft Wissenschaft” vom 8. und 9. Dezember 1998 und am
"Wissenschaftsmarkt des Sonnenfestivals™ vom 7. bis 13. August 1999 zu vermerken.
Auf der Messe wurde unsere Zusammenarbeit mit der Firma Heinz Kurz GmbH,
Dusslingen, auf dem Gebiet der Dynamik des Mittelohrs einer breiten Offentlichkeit
prasentiert. Auf dem Wissenschaftsmarkt zeigte das Institut das Chaospendel und
stellte damit den Zusammenhang zwischen der Himmelsmechanik und der
Nichtlinearen Dynamik vor.

1999/2000

Das Berichtsjahr war durch wieder steigende Studentenzahlen in den Studiengdngen
des Maschinenwesens im weitesten Sinne geprégt. Die Fakultaten fir Energietechnik
und Fertigungs- und Konstruktionstechnik haben das Studium stdrker mit neuen
Studiengangen und Studieneinrichtungen strukturiert. Weiterhin war das Institut an
den Vorbereitungen fiir den englischsprachigen Master-Studiengang "Computational
Mechanics of Materials and Structures (COMMAS)" beteiligt.

In den beiden Sonderforschungsbereichen SFB 404 "Mehrfeldprobleme in der
Kontinuumsmechanik™ und SFB 409 "Adaptive Strukturen im Flugzeug- und
Leichtbau" fanden  Begutachtungen statt. Das  Teilprojekt A5  des
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Sonderforschungsbereichs SFB 404 "Adaptive Strukturen” wurde als abgeschlossen
angesehen und nicht mehr fir die Weiterférderung empfohlen. Dafiir fand das neue
Teilprojekt B7 des Sonderforschungsbereichs SFB 404 "Hybride Mehrkorper-
simulation geschiitteter Kleinteile" groRes Interesse. Das Teilprojekt Bl des
Sonderforschungsbereichs SFB 409 "Globale Regler-Struktur-Optimierung™ wurde
ebenfalls positiv begutachtet, doch reichten die Mittel der Deutschen
Forschungsgemeinschaft nicht aus, den Sonderforschungsbereich SFB 409
weiterzufuhren. Damit kann die vom Institut gerade erst begonnene sehr erfreuliche
Zusammenarbeit mit den Fakultdten fir Luft- und Raumfahrttechnik sowie
Verfahrenstechnik und Technische Kybernetik nicht in der vorgesehenen Weise
fortgesetzt werden. Forschungspolitisch ist es sehr bedenklich, wenn interdisziplinare,
gut beurteilte Forschungsvorhaben abgebrochen werden missen.

Im Normalverfahren der Deutschen Forschungsgemeinschaft wurden zwei Projekte
neu  bewilligt:  “Simulatorkopplung  fir  mechatronische  Systeme"  und
"Rechnergestutzte ~ Simulation und  Optimierung  passiver und  aktiver
Mittelohrprothesen™. Im Schwerpunktprogramm "Systemdynamik und Langzeit-
verhalten von Fahrwerk, Gleis und Untergrund" sind beide Fortsetzungsantrage
bewilligt worden. Im neuen DFG Schwerpunktprogramm "Parallelkinematiken™ wurde
das Vorhaben "Grundlagenuntersuchungen zum thermischen Einfluss auf das
dynamische Verhalten von parallelen Kinematiken und zu Mdoglichkeiten der
Optimierung" bewilligt.

Die Universitat Stuttgart bewilligte Werner Schiehlen im Sommer 2000 ein
Forschungssemester fur Arbeiten zum Energieverbrauch rheonomer Bindungen. Die
Forschungsarbeiten wurden als Charles E. Schmidt Distinguished Visiting Professor
am Center for Applied Stochastic Research, College of Engineering, Florida Atlantic
University, Boca Raton, als Gastwissenschaftler am Irkutsk Computing Centre of
Sibirian Branch of the Russian Academy of Sciences, Irkutsk, Russia und an der
Universitat Stuttgart durchgefuhrt.

2000/01

Im Berichtsjahr sind die Aufgaben in Lehre und Forschung weiter gewachsen.
Erstmals wurden englischsprachige Lehrveranstaltungen fir den neuen Studiengang
"Computational Mechanics of Materials and Structures” (COMMAS) angeboten. Die
Belastung ist aber auch in allen anderen Lehrveranstaltungen durch die weiter
zunehmende Zahl von Studierenden gestiegen. Die bereits beschlossene Reduzierung
der aus Landesmitteln vergiteten Stellen fir wissenschaftliche Mitarbeiter wird
deshalb zu Engpdassen fuhren, die sich auch mit Forschungsingenieuren aus Mitteln
Dritter nicht ausgleichen lassen. Die Universitat Stuttgart muss dann das Lehrangebot
und die Ausstattung neu aufeinander abstimmen.

Peter Eberhard hat den ehrenvollen Ruf auf die Professur Technische
Mechanik/Systemdynamik an der Universitat Erlangen-Nirnberg angenommen. Damit
fand seine Lehr- und Forschungstétigkeit auf dem Gebiet der Technischen Dynamik
mit den Schwerpunkten Optimierung und Kontaktdynamik eine hohe Anerkennung.
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Die Fakultdt fur Konstruktions- und Fertigungstechnik hat die Einleitung des
Berufungsverfahrens fiir die Nachfolge des Institutsdirektors beantragt. Die Widmung
wurde ausfihrlich in Fakultdt, Senat und Universitatsrat diskutiert und stellt die
Grundlage des Ausschreibungstextes dar. Die Erweiterung der Lehr- und
Forschungsaufgaben des Instituts von der Mechanik zur Mechatronik wird in Zukunft
die Ausrichtung der Arbeiten am Institut pragen.

2001/02

Im Berichtsjahr wurde erstmals die Spezialvorlesung "Modellierung und Simulation in
der Mechatronik™ als neues Pflichtfach fir den reformierten Studiengang
Maschinenwesen  angeboten.  Diese  mehr interdisziplindr  ausgerichtete
Lehrveranstaltung vermittelt den Studierenden die Modellierungsmethoden der
Mechanik, der Elektrotechnik und der Informatik und fuhrt auf die entsprechenden
Simulationsmethoden der Regelungstechnik und der Systemtheorie.

Der Fortsetzungsantrag fur das gemeinsam mit dem Institut fir Werkzeugmaschinen
bearbeitete Forschungsvorhaben "Grundlagenuntersuchungen zum thermischen
EinfluR auf das dynamische Verhalten von parallelen Kinematiken und zu
Maoglichkeiten der Optimierung™ ist von der Deutschen Forschungsgemeinschaft
dankenswerter Weise bewilligt worden. Das DFG Schwerpunktprogramm
"Systemdynamik und Langzeitverhalten von Fahrwerk, Gleis und Untergrund" ist nach
sechs Jahren erfolgreich abgeschlossen worden. Das Institut hat die Ausrichtung des
Abschlusskolloquiums an der Universitdt Stuttgart vom 13. bis 15. Marz 2002
ubernommen.

Die Forschungsarbeiten im Sonderforschungsbereich SFB 404 "Mehrfeldprobleme in
der Kontinuumsmechanik™ wurden planmélig fortgefihrt. Die Deutsche
Forschungsgemeinschaft bewilligte fur das Berichtsjahr ein zusétzliches Laser-
Doppler-Vibrometer, dessen Beschaffung in die Wege geleitet wurde. Damit sind auch
Messungen von MehrfachstoRen und mehrdimensionalen Bewegungen mdoglich. Die
entsprechenden Berechnungen auf verschiedenen Zeitskalen werden begleitend zu den
Experimenten durchgefiihrt, so dass Stof3zahlen fur die Mehrkdrperdynamik sicher
bestimmt werden konnen.

Das Institut war mafligeblich an der Ausrichtung des "NATO Advanced Study Institute
on Virtual Nonlinear Multibody Systems”, das vom 23. Juni bis 3. Juli in Prag,
Tschechische Republik, stattfand, beteiligt. Auf dieser Veranstaltung waren
Wissenschaftler aus 24 Landern zusammengekommen, um die neuesten Ergebnisse zur
Simulation und Animation von Mehrkorpersystemen in einer virtuellen Welt zu
diskutieren. Die grol3zugige finanzielle Unterstlitzung durch die NATO wurde Uber die
Universitét Stuttgart abgewickelt.

Am 17. April 2002 hat Peter Eberhard den Ruf auf die Professur fir Technische
Mechanik verbunden mit der Leitung des Instituts B fir Mechanik erhalten. Nach
zielstrebigen Verhandlungen nahm Peter Eberhard am 25. Juli 2002 diesen Ruf an.
Dadurch war die Nachfolge des Institutsdirektors rechtzeitig vor seinem letzten
Diensttag am Montag, dem 30. September 2002 geregelt worden. Dem Institut ist eine
mehr oder weniger lange Vertretung in der Institutsleitung erspart geblieben.

23



Der letzte Eintrag mit Werner Schiehlen als Institutsdirektor findet sich im
Vorlesungsverzeichnis 2001/2002.

Institut B fiir Mechanik (061100)
Universitatsbereich Vaihingen, Pfaffenwaldring 9, 4. Stock,
Fax 6 85-64 00, e-mail: wos@mechb.uni-stuttgart.de

Direktor:  Prof. Dr.-Ing. Dr. h. c. WernerSchiehlen A 6389V
Sekretariat: RoswithaPrommersberger A 6388V
Dr.-Ing. Albrecht Eiber, Akad. Oberrat 6393V
Wiss. Mitarbeiter/-innen einschl. Beschéaftigte aus Mitteln Dritter:

Dipl.-Ing. HolgerClaus 6490V
Dipl.-Ing. FlorianDignath 64 14V
Dipl.-Ing. Hans-Georg Freitag 69 56 V
Dipl.-Ing. Stefan Gruber 76 59 V
Dipl.-Ing. Nils Guse 6396 V
Dr.-Ing. Bin Hu 8041V
Dipl.-Ing. ElImar Koch 6395V
Dipl.-ing. Thomas Meinders 6821V
Dipl.-Ing. Beate Muth,_ 6581V
Dipl.-Ing. Jens Pfister

Dipl.-Ing. Christian Scholz 6398V
Dr.-Ing. RobertSeifried 6392V
Dipl.-Ing. Andreas Volle 6391V

Am 30. September 2002 wurde im festlichen Rahmen Werner Schiehlen in den
Ruhestand verabschiedet. Zu seinen Ehren wurde das ganztagige Symposium
"Faszination Mechanik™" veranstaltet, auf dem flihrende Wissenschaftler Gber ihre
aktuellen Forschungsthemen vortrugen und auch die Leistungen von Werner Schiehlen
wirdigten. Die Themen reichten von Mehrkorperdynamik Gber Kontakt- und
Bruchmechanik bis hin zur Schwingungstilgung, Chaostheorie und Fluiddynamik.

Neben der Verabschiedung in den Ruhestand gab es auch das 25-jahrige
Dienstjubilaum von Werner Schiehlen zu feiern, der am 30. September 1977 seinen
Dienst an der Universitat Stuttgart angetreten hatte sowie das 40-jahrige Bestehen des
Instituts B fir Mechanik, das 1962 gegrundet wurde. Zum Ausklang des Symposiums
hielt Werner Schiehlen seine Abschiedsvorlesung mit dem Thema "Faszinierende
Projekte in der Mechanik - Rickblick und Ausblick" [Fotos Seite 217f]. Die
GruBworte des Rektorats der Universitat Stuttgart berbrachte Prorektor Professor
Gohner, und fir die Fakultdt Konstruktions- und Fertigungstechnik sprach Dekan
Professor Gadow. Viele aktuelle und ehemalige Kollegen aus dem In- und Ausland,
Angehorige der Universitat Stuttgart, Studenten und auch die meisten der Doktoranden
und die drei Habilitanden, die Werner Schiehlen in seiner Zeit an der Universitét
Stuttgart betreute, feierten mit ihm diesen Tag. Abgeschlossen wurde die
Veranstaltung durch einen Empfang aller Géste und ein Ehemaligentreffen, bei dem
bis spét in die Nacht Erinnerungen ausgetauscht und alte Kontakte gepflegt wurden.

Die Ausbauzeit 2002 -

Der Kultusminister von Baden-Wirttemberg erteilte Peter Eberhard am 17. April 2002
24



auf Vorschlag der Universitat Stuttgart einen Ruf als Direktor des Instituts B fir
Mechanik an dieser Universitat. Peter Eberhard hat am 1. Oktober 2002 die Leitung
des Instituts Ubernommen und wurde mit Schreiben vom 2. Oktober 2002 vom
Ministerprasident des Landes mit Wirkung zum 1. Januar 2003 zum Ordinarius
ernannt.

Der erste Eintrag mit Peter Eberhard als Institutsdirektor findet sich im
Vorlesungsverzeichnis des Wintersemesters 2002/03.

Institut B fiir Mechanik (072800) | 7

Universitatsbereich Vaihingen, Pfaffenwaldring 9, 4. Stock,
Fax 6 85-64 00, wwWw.mechb.uni-stuttgart.de

Direktor:  Prof. Dr.-Ing. PeterEberhard A 6389V
Sekretariat: Roswitha Prommersberger A 6388V
Dr.-Ing. Albrecht Eib e r, Akad. Oberrat 6393V
Prof. Dr.-Ing. Dr. h. c. Werner Schiehlen (im Ruhestand) 6391V
Wiss. Mitarbeiter/-innen einschl. Beschéftigte aus Mitteln Dritter:

Dipl.-Ing. Christian Breuninger 63 98 VV
Dipl.-Ing. Nils Gus e 6396 V
Dipl.-Ing. EImar Koc h 6395V
Dipl.-ing. MichaelLehner 68 21V
Dipl.-Ing. Beate Muth 64 90V
Dipl.-Ing. AlexandraRatering 6581V
Dipl.-Ing. KaiSedlaczek 6394V
Dipl.-Ing. Robert Seifried 6392V

2002/03 und 2003/04

Nach der Institutsiibergabe haben sofort die Planungen zur Umgestaltung und
Renovierung des Institutes begonnen. S&émtliche R&ume wurden renoviert, die Wénde
wurden gestrichen und Teppichbdden verlegt. Fast alle R&ume konnten neu mobliert
werden, was auch dringend erforderlich war, da viele der Mdbel bereits mehr als 30
Jahre in Gebrauch waren. Der Sprechstunden- und Hiwiraum wurde durch Entfernen
der Wand zum Gang ge6ffnet, was eine bessere Studienberatung ermdglicht, viel Licht
in den Gang bringt und die Institutsraume stark auflockert.

Zusammen mit dem IST und ISR wurde ein gemeinsames Rechnerkonzept erstellt und
umgesetzt. Es werden zentrale Server von einem daflir eingestellten
Systemadministrator betreut und mehr als 130 weitgehend identische Rechner an den
drei Instituten betrieben. Alle alten Rechenanlagen wurden ausgemustert, und wir
freuen uns seither an einem professionell betreuten, sicheren und zuverlassigen
Rechnernetz.

Die meisten der bisherigen Lehrveranstaltungen werden weitergefuhrt und dabei
sukzessive Uberarbeitet und verbessert. Seit dem Sommersemester 2004 werden die
meisten Lehrveranstaltungen auf einem Tablet-PC erarbeitet, teilweise mit Ton
aufgezeichnet und den Studierenden als Video per Internet zuganglich gemacht. Seit
diesem Wintersemester ist das Buch "Technische Dynamik" von Werner Schiehlen
und Peter Eberhard als Grundlage der Vorlesung Maschinendynamik in einer 2.
Auflage wieder verfligbar. Die Betreuung von teilweise mehr als 1000 Studierenden in
den Grundvorlesungen stellt das Institut in der Lehre vor groRe Herausforderungen
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und bringt die betroffenen Mitarbeiter oft an ihre Belastungsgrenze. Sehr detaillierte
Bewertungen durch die Studierenden, die zusétzlich zu den wenig aussagekraftigen
Evaluationen der Universitat durchgefihrt wurden, zeigen mit ihren sehr positiven
Beurteilungen klar, dass wir in der Lehre erfolgreich sind und die Studierenden
unseren grof3en Aufwand erkennen und honorieren. Es ist allerdings betriblich und oft
frustrierend, dass in Universitdt und Fakultdt meist nicht erkannt wird, um wieviel
groRer der Betreuungsaufwand fir eine fur 1000 Personen abzuhaltende
Vordiplomsvorlesung im Vergleich zu einer 20-Personen Hauptdiplomsveranstaltung
Ist.

Leider wurde dem Institut eine Mitarbeiterstelle trotz mindestens gleich bleibender
Lehrbelastung gestrichen. Die meisten Projekte von Werner Schiehlen sind noch im
Jahre 2002 ausgelaufen, so dass das Institut personell plotzlich sehr klein wurde und
eine wichtige Aufgabe darin bestand, schnell wieder einen Personalumfang zu
erreichen, bei dem sich die Arbeit auf genligend viele Schultern verteilt. Inzwischen
wurde bei nur zwei wissenschaftlichen Dauerstellen und vier Mitarbeiterstellen von
der Uni eine Gesamtstarke von insgesamt 18 Personen erreicht, bei zusatzlich zwei
laufenden Promotionen an der FAU Erlangen und zwei externen Promotionen. Es
gelang, trotz einem scharfen Wettbewerb um die besten Kopfe, herausragende
Absolventen zur Mitarbeit am Institut zu gewinnen. Um das Profil zu schérfen und
auch nach auften klar kommunizierbar zu machen, konzentriert sich das Institut derzeit
auf flnf grolRe Arbeitsbereiche. Dabei handelt es sich um:

» Mehrkorpersysteme: In diesem traditionellen Forschungsgebiet des Instituts hat
Werner Schiehlen das Institut im Lauf der letzten Jahrzehnte an die Weltspitze
herangefiihrt und wir arbeiten intensiv daran, diese Position zu halten. Hier liegt
auch ein Alleinstellungsmerkmal in Stuttgart, da zwar mehrere Institute Methoden
der MKS anwenden, aber dort kaum Grundlagenforschung in diesem Bereich
gemacht wird. Wir versuchen, die Mehrkorperdynamik in ihrer ganzen Breite
abzudecken, von der Numerik tber die Methodenentwicklung, z.B. zu flexiblen
Kdrpern und Multidomain-Simulation, bis hin zu praktischen Anwendungen.

» Kontaktmechanik: Auch in der Kontaktmechanik sind wir sehr breit aufgestelit.
Die Untersuchungsgegenstdnde gehen von der detaillierten Beschreibung des
Kontaktes verformbarer Korper Uber Kontakte schwach flexibler und starrer
Kdrper hin zum Kontakt extrem vieler kompliziert und einfach geformter Partikel
und umfassen auch experimentelle Arbeiten.

» Optimierung mechanischer Systeme: Auf diesem Gebiet beschranken wir uns auf
die Optimierung dynamischer mechanischer Systeme und zielen darauf ab, die
Methoden komplett zu erarbeiten und zu durchdringen. Neue Aktivitaten betreffen
die Topologieoptimierung dynamischer Systeme.

» Biomechanik: Hier konzentrieren wir uns auf eine interessante Nische und
bearbeiten auch in Zusammenarbeit mit Medizinern und Firmen vielfaltige Themen
zur Mechanik des Horens - von der Modellierung und Simulation bis hin zu
passiven und aktiven Prothesen und Experimenten.

* Mechatronik und aktive Systeme: Die Mechatronik gewinnt immer starkere
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Bedeutung. Daher ist es wichtig, in diesem Bereich eigene Kompetenz aufgebaut
zu haben und zu erhalten. Allerdings wollen wir uns hier methodisch auf bestimmte
Bereiche konzentrieren und unsere Arbeiten vor allem von den Anwendungen her
antreiben lassen.

Es konnten mehrere groliere Projekte mit jeweils 2-3 Jahren Mitarbeiterfinanzierung
akquiriert werden. Zu nennen sind hier das Projekt B7 "Hybride
Mehrkorpersystemsimulation geschiitteter Kleinteile” und das Gemeinschaftsprojekt
B8 "Kontaktdynamik mit Mehrkorpersystemen und Mehrgitterverfahren™ mit Frau
Kollegin Wohlmuth aus der Mathematik im SFB 404 "Mehrfeldprobleme in der
Kontinuumsmechanik™, ein langfristiges Projekt mit Bosch-Rexroth, in dem zwei
Doktoranden finanziert werden, zwei Projekte in DFG Schwerpunktprogrammen (im
SPP 1156 "Adaptronik fir Werkzeugmaschinen™ das Projekt "Modulare autonom-
adaptive  Schwingungskompensation an Werkzeugmaschinen mit Fachwerk-
komponenten" sowie im SPP 1099 "Fertigungsmaschinen mit Parallelkinematiken"
das Projekt  "Untersuchung der dynamischen  Maschineneinfliisse  bei
Werkzeugmaschinen mit Parallelkinematiken auf die Prozesssicherheit bei der
Hochgeschwindig-keitsfrasbearbeitung”), jeweils zusammen mit Herrn Kollegen
Heisel vom Institut fir Werkzeugmaschinen, und ein von MTU koordiniertes FVV-
Projekt zum Thema "Rédertriebsimulation.

Zusatzlich wurde ein EU-Projekt bewilligt ("NUSIC - Numerical Simulation
Curricula") und es wurden mit verschiedenen Firmen (Bosch-Rexroth, Bosch, Behr,
Siegle + Epple, DaimlerChrysler, Thyssen Krupp) Industrieprojekte erfolgreich
bearbeitet. Im Zusammenhang mit Projekten wurde das am Institut entwickelte
Programm NEWEUL mehrfach weitergegeben, und es wurden zwei Projekte im Self-
Study Online-Programm der Universitat Stutttgart abgeschlossen.

Im Februar 2003 wurde gemeinsam mit Dieter Bestle von der BTU Cottbus das
EUROMECH Kolloquium 442 "Computer Aided Optimization of Mechanical
Systems™ organisiert und mit etwa 80 Fachleuten aus der ganzen Welt in Erlangen
durchgefihrt.

Am 7./8. April 2004 wurde der Dynamik-Workshop/Statusseminar auf der Burg Teck
durchgefiihrt, bei dem die aktuellen Arbeiten vorgestellt und intensiv diskutiert
wurden. Am 8. Oktober 2004 fand der Dynamiktag in Stuttgart statt, bei dem in
mehreren Vortrédgen vor allem externen Partnern und den ehemaligen Mitarbeitern die
derzeitigen Arbeitsschwerpunkte prasentiert und eventuelle zukiinftige gemeinsame
Projekte besprochen wurden.

Auch in den ersten Jahren nach Institutsibergabe waren wieder viele Géste und
Gaststudenten am Institut, die nicht nur sehr wertvolle Diskussions- und
Kooperationspartner sind, sondern auch eine grolle Bereicherung des Institutslebens
darstellen.

2004/05
In der Lehre war sicherlich die Nominierung fur den Landeslehrpreis durch die in der
Fachschaft Maschinenbau & Co vertretenen Studierenden ein wichtiges Ereignis. Dass
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wir diesen Preis schlie3lich nicht erhalten haben, ist nicht schlimm, da ja die hdchste
Anerkennung der Arbeit als Hochschullehrer in der Wertschdtzung durch seine
Studierenden liegt. Viele Kollegen und in der Studienberatung Tatige haben uns
gesagt, dass sie es fir unmdoglich gehalten hatten, dass eine Vorlesung Technische
Mechanik als Massenfach mit tber 800 Studierenden im Semester, als Fach mit hoher
Durchfallquote und vor allem als Fach im Vordiplom, das man nicht abwéhlen kann,
durch unsere Studierenden so positiv gesehen wird. Dies ist auch Ansporn fur uns, die
Vorlesungen und unser Angebot immer weiter zu verbessern. Inzwischen sind die
Aufzeichnungen aller TM-Vorlesungen und der Maschinendynamik-Vorlesung jeweils
noch am selben Tag mit Bild und Ton im Internet verfugbar und auch die intensive
Betreuung durch  Mitarbeiter und Tutoren im  Seminar sowie die
Prifungsvorbereitungswoche (TM Info-Woche) wird von vielen hunderten
Studierenden lebhaft wahrgenommen.

Anfragen per Email werden auch in der Lehre immer mehr verwendet. So haben wir
im vergangenen Jahr etwa 438 Emailanfragen und -kommentare zu den Vorlesungen
und Ubungen erhalten und beantwortet.

In mehreren Vorlesungen werden wir durch Referenten aus der industriellen Praxis
unterstiitzt. In der Maschinendynamik hat Herr Gerl/Intec fir 70 Studierende ein
SIMPACK-Praktikum abgehalten, in der Mechatronik Dr. Fassbender/FunctionBay fir
24 Studierende ein Recurdyn-Praktikum. Dr. Rothful’/Bosch gab in der Mechatronik
Einblicke in die Praxis und auch die Vorlesungen unseres Honorarprofessors Peter
Meinke/IAT werden gerne gehort. Im Wintersemester 04/05 wurde erstmalig von
Albrecht Eiber und mir eine neue Vorlesung zu "Kontakt- und Biomechanik"
angeboten.

Im Januar 2005 konnte ein weiteres FVV/FVA-Projekt zur Ré&dertriebsimulation
begonnen werden, die Arbeiten an zwei EU-Tempus-Projekten wurden aufgenommen
und ein AiF-Projekt Prolnno Il "Teilimplantierbares Horgerat" wurde mit zwel
Partnern aus der Industrie gestartet. Verschiedene Industrieprojekte wurden akquiriert
und erfolgreich durchgefiihrt, u.a. erstmalig auch mit Allgaier, WMF und Otologics.
Andere Projekte wurden weitergefuhrt, wurden bewilligt oder sind gerade in der
Beantragung.

2005/06

Zum 1. Januar 2006 wurde das bisherige Institut B fur Mechanik in Institut fir
Technische und Numerische Mechanik (Abktrzung ITM, englische Bezeichnung
Institute of Engineering and Computational Mechanics) umbenannt. Dies geschah vor
allem auf Dréngen der Fakultdt und es fiel uns sehr schwer, den wohl etablierten
bisherigen Namen aufzugeben, der national und vor allem international sehr bekannt
ist. Diese Umbenennung wurde gewinscht, um die Unterschiede in den
Arbeitsgebieten zum ebenfalls umbenannten Institut A fir Mechanik (seit 1. August
2005: Institut far Angewandte und Experimentelle Mechanik) hervorzuheben. Es
andern sich damit neben dem Namen zwar auch alle Emailadressen, unsere
Webadresse sowie viele andere Dinge. Unser Logo werden wir aber unverdndert
beibehalten und auch die innere Struktur und Arbeitsweise des Instituts haben sich
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bewahrt und werden nicht verandert. Es wird seine Zeit dauern, bis auch der neue
Name wieder im Bewusstsein der Kollegen verankert ist.

Nach vielen Jahren erfolgreicher Tatigkeit an der Universitét Stuttgart wurde Albrecht
Eiber am 31. Mai 2006 zum Akademischen Direktor ernannt.

In der Forschung konnten wir in vielen Gebieten Erfolge verzeichnen. Es ist sehr
faszinierend zu beobachten, welch kreative, ungewdhnliche und zielfihrende Ansatze
von den Mitarbeiterinnen und Mitarbeitern erdacht und umgesetzt werden.

Die deutschen Mechanikkollegen haben Peter Eberhard als deutschen Vertreter in die
General Assembly der IUTAM gewahlt.

Das IUTAM Symposium "Multiscale Problems in Multibody System Contacts" wurde
vom 20. bis 23. Februar 2006 vom Institut organisiert und in Stuttgart durchgefihrt.
Wir hatten etwa 60 Fachleute aus der ganzen Welt zu Gast und konnten etwa 45
spannende  Vortrdge  von  fihrenden  Spezialisten  und  interessanten
Nachwuchsforschern im Gebiet horen.

Das 4. Internationale Symposium "Middle Ear Mechanics in Research and Otology",
27. bis 30. Juli 2006, wurde von Albrecht Eiber und PD Dr.med. A. Huber/
Universitatsspital Zurich organisiert und in Zirich durchgefunhrt.

In der Lehre gibt es weiterhin gigantische Studierendenzahlen, die wir mit minimaler
Grundausstattung von der Universitat und Fakultat zu bewaltigen haben. Es wurden
wieder (ber 2400 Prufungen abgehalten. Dies ist ein riesiger Aufwand fir alle
Mitarbeiter des Instituts. Ertréaglich wird dies vor allem dadurch, dass wir sehr positive
Rickmeldungen von unseren Studierenden bekommen.

Interessant ist auch, dass das Internet von Studierenden immer stérker genutzt wird.
Trotz der 'Konkurrenz' durch illegale Vorlesungsaufzeichnungen wurden die
Aufzeichnungen vom Streaming-Server des Rechenzentrums fur TM Il fast 11000 Mal
abgerufen (wir schatzen mindestens 2-3 Mal so viele illegale Downloads). Im Monat
Mérz 2006 wurden unsere Webseiten insgesamt Uber 200000 Mal aufgerufen -
gedruckte Unterlagen oder gar die traditionellen schwarzen Bretter verlieren vollig an
Bedeutung, doch darf auch der Aufwand zur Erstellung und vor allem Aktualisierung
elektronischer Inhalte nicht unterschatzt werden.

Der wichtigste Drittmittelgeber ist nach wie vor die Deutsche Forschungsgemeinschaft
(DFG). Gliicklicherweise ist das Institut auch nach Auslaufen des SFB 404 zum Ende
2006 in einem SFB beteiligt, dem neuen SFB 716 zu Vielteilchensystemen. Weitere
Forschungsprojekte werden im Rahmen von mehreren DFG Schwerpunktprogrammen
finanziert oder werden von FVV, FVA und AiF bezahlt. In drei EU-Projekten arbeiten
wir mit Kollegen aus Italien, Belgien, Kroatien und Mazedonien zusammen.

Arbeiten an der ITM-Virtual Reality Anlage haben zu einer interessanten neuen
Kooperation gefiihrt. Unsere Software vranim wird gemeinsam mit der Visenso
gepflegt und kommerziell vertrieben. Zusammen mit der Intec wurde ein gemeinsamer
Konverter erstellt, der SIMPACK Animationen direkt in der Virtual Reality Anlage
darstellt. Auch dieses Modul wird von der Visenso kommerziell vertrieben und es
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konnten schon erste Lizenzen verkauft werden.

Verschiedene Projekte mit der Industrie konnten begonnen, weitergefiihrt oder
abgeschlossen werden. Neue Partner sind z.B. Mahle, TRW, Zeiss, Bosch, Evobus,
Hilti oder ZF Lenksysteme. Bewahrte Partner waren auch im letzten Jahr u.a. WMF,
Bosch-Rexroth, Bosch, Kurz, Otologics, Intec, Visenso, Allgaier und FunctionBay.

Entscheidend fir die Annahme oder Ablehnung von gemeinsamen Projekten durch uns
ist stets, ob die zu bearbeitenden Projekte wissenschaftlich interessant sind und gute
Einblicke in die industrielle Anwendung erlauben. Erkenntnis- und anwendungs-
orientierte Forschung kénnen so geeignet miteinander verkntpft werden.

Eine ungute Entwicklung ist, dass immer mehr Zeit, Geld und Mihe in Evaluierung,
Akkreditierung, Profilscharfung, Exzellenz-xxx, Begutachtungen, Leuchttirme,
Struktur- und Entwicklungspléne, Kennzahlen, Neue Steuerungsinstrumente, exotische
Studiengange usw. gesteckt wird. Es ist selten zu sehen, dass diese Dinge zu echten
Verbesserungen fuhren und man muss schon damit zufrieden sein, wenn nicht allzu
viel Schaden angerichtet wird. Dabei kommt es immer weniger auf solide und kreative
ingenieurwissenschaftliche Grundlagenforschung an, sondern es missen 'sexy'
Themen herausgestellt werden, die jedem Laien in nicht mehr als zwei Satzen klar
gemacht werden kdnnen — drgerlich! V6llig zu Recht muss man sich bei jedem Antrag
gegen meist viele sehr gute Mitbewerber durchsetzen und in jedem Industrieprojekt
bekommt man nur dann den Zuschlag, wenn man unter Bertcksichtigung aller
Kriterien fir den besten Partner gehalten wird. Dies ist eine ganz natlrliche
Qualitatsmessung und es ist sehr zu bezweifeln, ob irgendeine Form von 'Qualitat’
aufgrund von dicken Materialsammlungen und Stellungnahmen besser beurteilt
werden kann.

2006/07

Das Jahr war gepragt von groRen Umwalzungen am Institut. Fast die Halfte der
Doktorandinnen und Doktoranden hat turnusgemald das Institut verlassen. Dies liegt
daran, dass bereits funf Jahre seit dem Wechsel in der Institutsleitung vergangen sind
und viele der ersten Stuttgarter Mitarbeiter nun ihre Arbeiten abgeschlossen haben. Es
musste daher die Herausforderung gemeistert werden, viele neue Mitarbeiterinnen und
Mitarbeiter zu finden und in das Team einzubinden. Trotz der aktuell sehr guten Lage
in der Wirtschaft und starker Konkurrenz aus Industrie und Universitat ist es uns
wieder gelungen, hervorragende Mitarbeiter mit unterschiedlichem fachlichen
Hintergrund einzustellen und es ist begeisternd zu beobachten, wie schnell und nahtlos
die hervorragende Arbeit fortgesetzt wird. Wir bieten schlechte TVL-Bezahlung und
heftige Arbeitszeiten und trotzdem entscheiden sich einige der Besten fur die
wissenschaftliche Arbeit in unserem tollen Team - wie schon!

Wahrend des WS 06/07 und des SS 07 verbrachte Robert Seifried einen
Forschungsaufenthalt an der UC Berkeley, USA, und arbeitet nun an seiner
Habilitation. Im WS 06/07 hatte Peter Eberhard ein Forschungssemester, das es
ermoglichte, einige neue Dinge zu initiieren und laufende Projekte weiterzubringen.
Beide Abwesenheiten haben v.a. in der Lehre zu einem deutlichen Mehraufwand der
Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter geflihrt, der mit groem Elan und sehr guten
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Erfolgen bewaltigt wurde.

In der Lehre stehen wir kurz vor der Umstellung der bewéhrten Diplomstudiengénge
auf das BSc/MSc-System. Mit unglaublichem Aufwand und teilweise geradezu
lacherlichen Vorgaben und Einschrankungen wurde der Uni von auflen ein System
aufgezwungen, das die meisten denkbaren Nachteile vereinigt und kaum Vorteile
erkennen lasst. Vielleicht missen auch wir spater einmal versuchen, erstaunten
Kindern zu erkléaren, wie wir so einen Unfug hinnehmen konnten (und das wird
schwieriger als die Beantwortung der tblichen 'Warum fliegt ein Flugzeug?'-Fragen).
Erfreulich an der Gestaltung der Stuttgarter Maschinenbau-Bachelorstudiengange ist
allerdings, dass die schwierigen und wichtigen Grundlagenfacher nicht gekirzt werden
und im Einverstédndnis aller Kollegen der Fakultat war schnell klar, dass kein 'softer'
Bachelor definiert werden soll, sondern ein anspruchsvolles Studium, das die
Grundlagen fir weitere MSc-Studien oder den direkten Industrieeinstieg liefert.

Es ist in der Forschungsférderung ein rasanter Wandel weg vom Einzelprojekt hin zur
Arbeit in Forschungsverbiinden festzustellen. So ist das ITM am neu eingerichteten
Stuttgarter Exzellenzcluster SimTech (Simulation Technologies) beteiligt, das
sicherlich die Ausrichtung der Uni Stuttgart in den ndchsten Jahren deutlich prégen
wird. Andere Forschungsverbinde, in denen wir arbeiten, sind der
Sonderforschungsbereich SFB 716 (Dynamische Simulation von Systemen mit groRen
Teilchenzahlen), die DFG-Schwerpunktprogramme SPP 1156 (Adaptronik fir
Werkzeugmaschinen) und SPP 1180 (Prognose wund Beeinflussung der
Wechselwirkungen von Strukturen und Prozessen) sowie die EU-Projekte NUSIC,
NSP und NEED. Obwohl das Institut u.a. in diesen Forschungsverbiinden gut
aufgestellt ist, scheint die Abkehr vom traditionellen Einzelprojekt die Diversitat zu
stark einzuschréanken und auch dessen klare Verantwortlichkeit wird etwas durch eine
kennzahlenorientierte Blrokratie abgel0st.

Durch die sich verschlechternde Grundausstattung wird die Einwerbung von
Drittmitteln immer wichtiger und das Institut blickt auf sein wirtschaftlich bisher
erfolgreichstes Jahr zurtick. Von den insgesamt 19 wissenschaftlichen Mitarbeitern
und Doktoranden sind 15, d.h. 79% (ber Drittmittel finanziert und auch zur
Bestreitung der laufenden Aufgaben muss immer mehr Geld von auBen eingeworben
werden. Neben den traditionellen Aufgaben eines Hochschulinstituts, der Lehre und
Grundlagenforschung, gewinnt die anwendungsnahe Forschung einen immer groReren
Raum.

2007/08

Im Berichtsjahr gab es erfreuliche VVeranderungen an unserer Universitat und Fakultat.
Besonders hervorzuheben ist sicherlich der Erfolg der Universitat Stuttgart bei der
Exzellenzinitiative mit dem Exzellenzcluster SimTech. Interessant dabei sind flr uns
vor allem die starkere Gewichtung des fiir das ITM so wichtigen Themas 'Simulation'
an der Universitat Stuttgart und die deutliche Verbesserung des fachlichen Umfeldes.

Am 8. November 2007 wurde Peter Eberhard eine Ehrenprofessur der Nanjing
University of Science and Technology verliehen.
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Die sehr groRe Fakultat Maschinenbau wurde Anfang 2008 in zwei immer noch grofie
Fakultaten aufgeteilt. Das ITM gehdrt nun als eines von 18 Instituten der Fakultat fir
Konstruktions-, Produktions- und Fahrzeugtechnik an. Diese Verkleinerung macht die
Arbeit in der Fakultat wieder einfacher und wird sicherlich zu einer Verbesserung der
Identifikation fuhren.

Am ITM wurde eine SimTech-Juniorprofessur zur Widmung ‘Multibody System
Dynamics' ausgeschrieben und in einem effizienten Verfahren mit einigen hervor-
ragenden Kandidaten erfolgreich abgeschlossen. Zum 1. Oktober 2008 wurde Prof.
(Jun.) Dr.-Ing. Robert Seifried berufen. Er wird sich mit Themen der Regelung
flexibler Mehrkorpersysteme, der Partikelmechanik sowie der Kontaktmechanik
beschaftigen.

In der Lehre sind wir derzeit mit dem ersten Bachelor-Jahrgang beschéftigt. Es zeigt
sich schon jetzt, dass die VVorziehung der TM | in das erste Semester und die neue
Aufteilung auf vier Semester problematisch sind. Viele der Studierenden haben nur
bescheidene Mathematik-Vorkenntnisse und nur wenige Studierende trauen sich
schon, zumindest einfache Ansatze anzuwenden. Die Verteilung der Studiengebiihren
Ist ein weiteres GroRprojekt an der Universitat Stuttgart. Es wird sicherlich noch einige
Zeit dauern, bis es sich eingespielt hat, wie, von wem und wofiir dieses Geld eingesetzt
wird.

Im Sommersemester 2008 wurde erstmalig von Herrn Dr. Meinders und Herrn Dr.
Kibler von TRW/AIfdorf die Vorlesung '‘Angewandte Dynamik - Insassenschutzsyste-
me' angeboten und von vielen Studierenden begeistert gehort. Fur die Studierenden
war es eindrucksvoll zu sehen, welch komplexe Berechnungs- und
Simulationsmethoden zur Beherrschung dieser Systeme erarbeitet und verwendet
werden missen.

Am Institut gab es ebenfalls wieder viele Aktivitdten. Ende Mai konnten wir mit vielen
Gasten den 70. Geburtstag von Werner Schiehlen feiern.

Es konnten verschiedene Projekte eingeworben, bearbeitet und abgeschlossen werden.
Diese Erfolge freuen uns sehr, fuhren allerdings auch zu groRer Raumnot am Institut.
Selbst nach einem kleinen Umbau ist das Institut bis zum letzten Platz besetzt. So
mussten wir erstmalig sogar schon Gaste aus dem Ausland in einem geliehenen Raum
eines anderen Institutes unterbringen.

Die enge nationale und internationale Einbindung des Instituts ist sehr wichtig fiir uns,
und Aktivitdten wie z.B. die Beteiligung im Initiatorenkreis fiir zwei DFG-SPP-
Einrichtungsantrége in den Bereichen Modellreduktion und Partikelmethoden belegen
die Anerkennung unserer Arbeiten in verschiedenen Bereichen.

2008/09

Schon viele Jahre vor dem Ausscheiden von Albrecht Eiber konnte dessen Nachfolge
hervorragend geregelt werden. Pascal Ziegler konnte daflir gewonnen werden, auf der
einzigen Ratsstelle des Instituts langfristig am Institut zu bleiben.

Viele unserer Freunde und Partner haben unsere Aktivitaten fir die EXPO
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Weltausstellung 2010 in Shanghai mitverfolgen konnen. In einem fir alle Beteiligten
sehr intensiven Arbeitsjahr konnte nach Idee und Konzeption von Milla und Partner,
ein groRartiges Showpendel gebaut und in Betrieb genommen werden mit vielen
Partnern aus Firmen (Milla und Partner, Koelnmesse Int., Metron, ICT, ...) und
Universitat (ISW, IMA). Bereits wéhrend der Test- und Optimierungsphase in einer
grofRen Halle in Stuttgart hat das Pendel alle Betrachter in seinen Bann gezogen und es
gab auch viele Berichte im Fernsehen und in verschiedensten Printmedien. Als
Mechaniker sind wir besonders fasziniert von der schonen, majestatischen Bewegung
und der beeindruckenden Regelung, doch verfehlt das Pendel seine Wirkung auch auf
fachferne Betrachter nicht. Wéhrend der EXPO werden geschétzte 5 Millionen
Zuschauer diese Faszination mit uns teilen.

Ein wesentlicher Arbeitsanteil in der Lehre resultiert aus der Umstellung vom Diplom
auf den Bachelor/Master. Es muss vieles neu gemacht werden, wobei die Umsetzung
in den Maschinenbaustudiengangen an der Universitat Stuttgart vergleichsweise gut
gelungen ist. Viele Aspekte, die in den Studentenprotesten Ende 2009 angesprochen
wurden, waren bereits umgesetzt und bertcksichtigt. Allerdings wére es schon
belustigend, wenn es nicht so traurig ware, dass nun mit den Akkreditierungsagenturen
die Hauptschuldigen an der aktuellen Misere Verbesserungen herbeifuhren sollen.
Wenn man den Bock zum Gaértner macht, ist absehbar, was passieren wird. Es ist
schon bedenklich, wenn nicht die Hochschulen, sondern Akkreditierungen die Inhalte
und Organisation festlegen. Interessant ist, dass die Kollegen in ganz Europa Uber die
gleichen Probleme und Sinnlosigkeiten berichten.

Wie auch schon in den letzten Jahren ist das Institut gewachsen und es konnten wieder
neue Industriepartner gewonnen werden. Dies ist umso erfreulicher, da die Finanzkrise
die Industrie sehr erschttert hat und viele Firmen jede Ausgabe sehr kritisch auf den
Prifstand stellen.

2009/10

Schon wieder ist ein Jahr vorlber und die Jahre scheinen immer kirzer zu werden.
Wie auch in unserer Gesellschaft beschleunigt sich das Arbeiten und Leben an der
Hochschule immer mehr. In immer kiirzeren Abstanden veréndern sich die
Rahmenbedingungen und fast jeden Monat wird 'eine neue Sau durch das Dorf
getrieben’. Dabei steigt jedes Mal der Verwaltungsaufwand und hdufig ist nicht klar,
ob sich die Situation nur dandert oder tatsachlich verbessert. Eine Universitét
funktioniert anders als eine Firma oder ein Ministerium und viele Konzepte, die an der
einen Stelle Sinn machen, passen an einer anderen Stelle nur sehr schlecht. Allerdings
kann und darf man sich diesen Entwicklungen auch nicht entziehen. Man versucht mit
zu gestalten, den ‘evolutiondren' Druck zu kanalisieren, und es bleibt die Hoffnung,
dass es auch wieder einmal eine Rickbesinnung auf die eigentlich wichtigen Aufgaben
einer Universitét - Forschung und Lehre - geben wird.

Am Institut konnten im Jahr 2010 acht neue Doktorandinnen und Doktoranden begruft
werden. Ich freue mich dabei besonders, wie schnell diese sich in die Institutsfamilie
eingebracht haben und auf welch hohem Niveau bereits an spannenden
Forschungsthemen gearbeitet wird. Das ist nattrlich auch das Verdienst der erfahrenen
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Mitarbeiter, die unseren Arbeitsstil hervorragend vorleben und weitergeben.

In der Lehre sind inzwischen viele Nachteile der Bachelor/Master-Umstellung
offensichtlich, wéhrend zumindest nach meiner Einschdtzung noch keine Vorteile in
Sicht sind. Ein wenig trostet dabei, dass die Universitat Stuttgart ihre Aufgaben sehr
grindlich erledigt hat und viele Kritikpunkte der Studierendenproteste des letzten
Jahres schon vorher sinnvoll angegangen und gemeinsam mit den Studierenden gelost
wurden. Aber auch die effizienteste und perfekteste Umsetzung von aufgezwungenem
Unfug bleibt eben Unfug. In den Jahren 2011 und 2012 kommt es aufgrund der
strukturellen Anderungen (wie z.B. der Spezialisierung der Studierenden erst im
Master) zu einer deutlichen Reduktion von studentischen Arbeiten an den Instituten
und wir alle hoffen, dass wir in einigen Jahren wieder den aktuellen Stand erreichen
werden.

Die Forschungsprojekte am Institut laufen gut und es ist interessant zu sehen, dass
Themen wie Modellreduktion oder Partikelmethoden auch von Firmen sehr gut
nachgefragt werden. Dies spricht einerseits dafir, dass in vielen Firmen ein tolles
Niveau bei der Berechnung und Simulation erreicht ist und dieses mit der Einfiihrung
moderner neuer Methoden immer weiter angehoben wird. Andererseits zeigt es auch,
dass wir bei der Auswahl unserer Themen richtig liegen und oft in idealer Weise die
Grundlagenforschung mit der industriellen Anwendung verknlpfen konnen. Wir
konnten uns auch wieder tUber mehrere Bewilligungen der DFG, der FVV, der FVA,
des ASCS, der BW-Stiftung sowie der AiF freuen. Am 2. Juni 2010 wurde Peter
Eberhard zum Gastprofessor an der Shanghai Jiaotong University in China ernannt.
Dies ist eine grofl3e Ehre und erlaubt die Fortflihrung sehr schéner Kooperationen.

Sicherlich war unsere Mitarbeit am Deutschen Pavillon bei der Weltausstellung EXPO
2010 in Shanghai ein besonderes Highlight. Viele Millionen Besucher haben sich
stundenlang in Hitze und Regen angestellt, um den Pavillon und dessen Hohepunkt,
das von uns mitgestaltete interaktive Riesenpendel, zu erleben. Sicherlich wird nie
wieder ein Projekt von uns ein so extremes Echo in der Offentlichkeit finden und es
freut uns, dass hier Mechanik und Regelungstechnik in einer so schénen und
emotionalen Weise die Menschen begeistern konnten. Die Universitat Stuttgart und die
drei beteiligten Institute konnten dabei auch eindrucksvoll demonstrieren, welch
leistungsféhige Partner sie in komplexen GroRprojekten sein kdnnen und dass sich
grol3e Gestaltungsfreirdume, Qualitat und Termintreue nicht widersprechen missen.

2010 wurde ein neuer Server aufgebaut und in Betrieb genommen. Das Institut fur
Systemdynamik (ISYS) schied aus der Rechnergemeinschaft aus und dafiir wurden die
beiden Lehrstihle des Instituts fur Mechanik (Bauwesen) aufgenommen.

2010/11

Im Frihjahr 2011 erhielt Peter Eberhard das Angebot, an die TU Minchen zu
wechseln, um dort den hoch geschatzten Lehrstuhl fir Angewandte Mechanik zu
Ubernehmen, mit dem seit vielen Jahrzehnten engste persdnliche und fachliche
Bindungen bestehen. Dies bedeutete eine groflie Ehre, und das tolle Lehrstuhlteam in
Minchen und die schénen Moglichkeiten dort sind beeindruckend. Das Bleibeangebot
der Universitat Stuttgart und die Reaktion von Magnifizienz Ressel, Dekan Sawodny,
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Studiendekan Binz, Fakultatsgeschéaftsfiihrer Gobel, aber auch vielen Kollegen,
Studierenden und sogar Mitarbeitern aus der Verwaltung haben Peter Eberhard nach
vielen Gesprachen, Telefonaten, Briefen und Emails bewogen, in Stuttgart zu bleiben.
Diese Wertschéatzung haben sich natirlich alle aktuellen und ehemaligen Mitarbeiter
des Instituts durch Jahre an zuverléssiger, vertrauensvoller und harmonischer
Zusammenarbeit mit vielen Stellen unserer Uni verdient - wie schon, dass wir dies so
eindrucksvoll erfahren durften! Zwar kann die Stuttgarter Bleibevereinbarung
finanziell nicht mit dem Angebot der TUM mithalten, aber es konnten mit viel
gegenseitigem Verstandnis unsere drédngenden Probleme gel6st und unsere
Arbeitsbedingungen deutlich verbessert werden. Wir werden das Vertrauen, das
Magnifizenz Ressel und die Universitdt Stuttgart in das Institut setzt, nicht
enttauschen!

Apl. Prof. Dr.-Ing. habil. Michael Hanss wechselte in das Team des ITM. Seine
Arbeiten zu Unsicherheiten in mechanischen Systemen passen ideal zu unserer
Forschung. Die von ihm angebotenen Lehrveranstaltungen vervollstdndigen unser
umfangreiches Angebot zur Dynamik. Die gemeinsame Arbeit wird uns sicherlich
noch viele Jahre grofl3e Freude machen.

Wir konnten bereits unsere kleinen Laborraume vom Verfligungsgebaude in den 3.
Stock im Pfaffenwaldring 9 umziehen und dort auch zwei dringend benétigte
Birordume beziehen. Die notwendigen Renovierungen und Neuausstattungen machen
uns noch viel Arbeit, ermdglichen jedoch hervorragende Arbeitsbedingungen in der
Zukunft.

Die Zusammenarbeit mit Firmen und Forschungsvereinigungen lauft sehr rund. Es ist
Anspruch des Instituts, neben der Erarbeitung innovativer Grundlagenthemen auch den
Transfer in die industrielle Praxis zu schaffen. Mehrere Programmpakete des Instituts
(Neweul-M2 fur die Mehrkorperdynamik, GTM-Gearwheel fur die Rader-
triebsimulation, Pasimodo fur Partikelsysteme sowie Morembs fur Modellreduktion)
werden bereits von vielen externen Partnern aus Industrie und Wissenschaft aktiv
eingesetzt, andere sind in Einzelinstallationen weitergegeben worden (FAMOUS fiir
Unsicherheiten, Online Damage Calculation fiir Schadigung/Rainflow Counting oder
vranim zur Animation). Konsequent umgesetzte moderne Softwarekonzepte sind
hierflir erforderlich, um bei der jeweils gemeinsamen Arbeit mehrerer Mitarbeiter an
diesen Programmen eine hohe Qualitét zu erreichen und zu halten.

Eine spannende Firmengrindung wird von Florian Fleillner betrieben. Mit
Unterstitzung des Instituts und der Universitat Stuttgart wird er den kommerziellen
Vertrieb  von Pasimodo und Ingenieurdienstleistungen im Bereich von
Partikelsimulationen in Féllen anbieten koénnen, in denen ein Uni-Institut nicht
kompetent agieren kann. Im Moment arbeitet er noch in Teilzeit am ITM. Zum ersten
Mal findet damit eine Ausgriindung aus dem Institut heraus statt.

Besonders erfreulich ist, dass sich in diesem Jahr auch ganz junger wissenschaftlicher
Nachwuchs einstellte. Wir haben in dieser Zeit sechs Mal zu Nachwuchs gratulieren
koénnen und hdufig wird in den Kaffeepausen neben Mechanik nun auch uber
Kindernahrung, Spielzeug und d&hnliche Dinge gefachsimpelt. Auch diverse

35



Elternzeiten waren zu organisieren, doch gingen trotz gelegentlich ziemlich
unausgeschlafenen Augen die Forschungsarbeiten gut weiter.

2011/12
Nach einer weiteren Uberarbeitung ist inzwischen die dritte Auflage des Buches
‘Technische Dynamik' erschienen.

Zum 1. April 2012 wurden uns im 3. Stock ein weiterer grofRer Laborraum und zwei
Burordume (bergeben. Dies fiihrte zu umfangreichen Renovierungsarbeiten mit
Malern, Schreinern, Bodenlegern, Elektrikern, Schwerlasttransporteuren, ... - jeder
kann sich vorstellen, wieviel Miihe das macht. Nun ist allerdings fast alles fertig und
mit unseren neuen Mobeln, Laborausstattung, Stiithlen, Schrianken, ... versehen. Es
kann also mit vielen experimentellen Arbeiten richtig losgehen. Ab dem WS 2012/13
werden wir auch vollig neu gestaltete Studierenden-Praktika mit bis zu 15
unterschiedlichen Versuchen anbieten. Dies verursacht sehr viel Arbeit, doch zeichnet
sich schon ab, dass damit unser Angebot sehr schon abgerundet wird.

In der Woche 29. Mai bis 1. Juni 2012 hatten wir mehr als 300 Kolleginnen und
Kollegen zu Gast, die die von uns organisierte 2nd Joint International Conference on
Multibody System Dynamics besuchten. Wir versuchten durch eine moglichst perfekte
Organisation, einen personlichen Stil sowie ungew6hnliche Social Events eine ideale
Atmosphare fur den wissenschaft-lichen und persénlichen Austausch zu schaffen und
haben uns sehr Gber die tUberwéltigenden Riickmeldungen gefreut.

Das Institut ist weiter gewachsen und wir sind mit Stand September 2012 insgesamt 39
Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter am Institut. Dies verlangte eine Neuorganisation und
-konzeption in der Institutsfihrung. Albrecht Eiber und Pascal Ziegler kimmern sich
u.a. um Beschaffungen, das Labor, die Renovierungen, allgemeine Verwaltung (und
vieles mehr), wahrend sich Michael Hanss und Robert Seifried um die
Lehrorganisation ~ mit  Modulen,  Vorlesungen,  Stundenpldnen,  Raumen,
Studiengebiihren, Kompensationsmittel (und tausend weitere Dinge) kiimmern. Dabei
achten wir jedoch stets darauf, unsere traditionelle St&rke, ein homogenes
geschlossenes Team zu sein, nicht zu gefahrden. Es gibt daher auch weiterhin keine
Abteilungen, Arbeitsgruppen 0.4. und niemand am Institut kann "lrgendetwas-Leiter"
werden.

Im Jahr 2012 trat Peter Eberhard sein Amt als DEKOMECH-Vorsitzender an
(Deutsches Komitee fur Mechanik) und neben der Erledigung von laufenden Dingen
wurden auch die Webpages und Korrespondentenlisten aktualisiert. Es wurde
elektronisch und auf Papier ein mdglichst vollstandiges Archiv der DEKOMECH-
Aktivitaten seit Griindung aufgebaut.

Seit Juni 2012 ist Peter Eberhard Vorsitzender der IMSD (International Conference on
Multibody System Dynamics) und wir werden versuchen, auch 2014 in Korea wieder
eine tolle Tagung auf die Beine zu stellen.

Auf der Vollversammlung 2012 der Internationalen Union fur Theoretische und
Angewandte Mechanik (IUTAM) wurde Peter Eberhard als Schatzmeister in das
IUTAM Bureau gewéhlt, und Werner Schiehlen als Member-at-Large wiedergewahlt.
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Beide Institutsmitglieder freuen sich tber die ehrenvolle Wahl, das Vertrauen und auf
die Mitarbeit in diesen wichtigen Gremien.

Das ITM st seit Mérz 2012 einer der Partner des ACCM (Austrian Center of
Competence in Mechatronics) in Linz. Dieses Center hat eine ambitionierte Vision:
"Das ACCM soll ein Leuchtturm der Mechatronikwelt sein und hat als COMET-
Exzellenzzentrum den elitdren Anspruch, sowohl in der wissenschaftlichen Forschung
als auch in der Umsetzung der Produkte am Weltmarkt durch seine Partner ganz an der
Spitze zu stehen™ und wir freuen uns dariiber, daran mitwirken zu kénnen. Im Sommer
2012 hat Pascal Ziegler bereits einen dreimonatigen Aufenthalt in Linz verbracht, um
diese Kooperation mit Leben zu erfillen.

Es gab im Jubildumsjahr 2012 viele Dinge zu feiern. Mit dem Dynamiktag am 12.
Oktober 2012 wurde das 50-jahrige Bestehen des Instituts gefeiert, Werner Schiehlen
ist seit 35 Jahren am Institut, Peter Eberhard ist seit 25 Jahren am Institut und hat vor
10 Jahren die Institutsleitung Gbernommen. All dies wurde in dem vorliegenden
umfangreichen Band mit einer Zusammenstellung vieler Fakten sowie mit Hilfe von
vielen Fotos dokumentiert.
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Schiehlen, W. : Tétigkeitsbericht 25 Jahre Institut B fur Mechanik.

Schiehlen, W., Eberhard, P.: Tatigkeitsbericht 40 Jahre Institut B fir Mechanik.

Eberhard, P.; Eiber, A. (Hrsg.): Symposium Faszination Mechanik - Theoretische
Grundlagen und Technische Anwendungen, 30. September 2002. Stuttgart: Institut
B fir Mechanik, 2003.
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Personelle Besetzung des Instituts

Institutsleiter

Prof. Dr. rer. nat. Konrad Zoller (1962 - 1977)

Prof. Dr.-Ing. Prof.E.h. Dr.h.c. mult. Werner Schiehlen (1977 - 2002)

Prof. Dr.-Ing. Prof.E.h. Peter Eberhard (seit 2002)

Akademische Rate, Oberrate und Direktoren, Hochschulassistenten

und -dozenten

Dr.-Ing. Albrecht Eiber, Akademischer Direktor (seit 1981)

apl. Prof. Dr.-Ing. habil. Michael Hanss, Akademischer Oberrat (seit 2011)

Dr.-Ing. Pascal Ziegler, Akademischer Oberrat (seit 2009)

Dr.-Ing. habil. Dieter Bestle, Hochschulassistent/-dozent (1989 - 1995)

Dr.-Ing. habil. Peter Eberhard, Hochschulassistent (1996 - 2000)

Prof. Dr.-Ing. habil. Edwin Kreuzer, Hochschulassistent/-dozent (1979 - 1988)

Dr.-Ing. habil. Robert Seifried, Hochschulassistent (2006 - 2008)

Juniorprofessor

Jun.-Prof. Dr.-Ing. Robert Seifried (seit 2008)

Sekretariat

Frau Annemarie Feldtkeller
Frau Edith Lacroix

Frau Ursula Wachendorff

Frau Brigitte Arnold

Frau Stefanie Gall

Frau Regine Weber

Frau Heike Peters

Frau Roswitha Prommersberger

Wissenschaftliche Mitarbeiter
Dr.-Ing. Heimbert Dittrich
Dipl.-Math. Rolf Kienle
Dr.-Ing. Rainer Schreieck
Dipl.-Ing.  Hans-Otto Dewes
Dr.-Ing. Erich Pfister

Dr. rer. nat. Manfred Braun
Dr. rer. nat. Helmut Steinhilber
Dipl.-Ing.  Peter Ahner
Dr.-Ing. Rainer Schmolz
Dipl.-Ing.  Gabriel Netzer
Dipl.-Math. Werner Geiger
Dr.-Ing. Albrecht Eiber
Prof. Dr.-Ing. Edwin Kreuzer
Dr.-Ing. Georg Rill
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1962 - 1970
1970 - 1973
1973 - 1983
1984 - 1986
1986 - 1987
1988 - 1990
1990 - 1993
seit 1994

1963 - 1967
1963 - 1966
1964 - 1969
1965 - 1970
1967 - 1969
1968 - 1978
1968 - 1976
1970 - 1976
1970 - 1976
1976 - 1982
1977 - 1982
1977 - 1981
1977 - 1979
1978 - 1982



Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr. rer. nat.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.

Dieter Schramm
Jochen Rauh
Klaus-Peter Schmoll
Rainer Kallenbach
Michael Kleczka
Dieter Bestle

Ralf Krause
Andreas Daberkow
Glnter Leister
Peter Schafer
Christian Wilmers
Wolfgang Eismann
Walter Schirm
Ewald Lehmann
Swen Schaub

Peter Eberhard
Uwe Neerpasch
Adrian Kauf
Andreas Rikgauer
Uwe Petersen

Udo Piram

Stefan Maier
Rainer Durr
Karl-Josef Rieger
Heike Schonerstedt
Ralf Kibler

Axel Fritz

Thomas Meinders
Holger Claus
Stefan Gruber
Hans-Georg Freitag
Andreas Volle
Florian Dignath
Bin Hu

Christian Scholz
Elmar Koch

Jens Pfister

Nils Guse

Robert Seifried
Beate Muth
Christian Breuninger
Michael Lehner
Kai Sedlaczek
Christoph Henninger

Alexandra Ast, geb. Ratering

1981 - 1986
1982 - 1986
1982 - 1987
1983 - 1986
1986 - 1991
1987 - 1989
1987 - 1992
1987 - 1992
1988 - 1993
1988 - 1993
1988

1988 - 1994
1989 - 1993
1989 - 1990
1991 - 1996
1992 - 1996
1992 - 1995
1993 - 1997
1993 - 1997
1993 - 1998
1993 - 1998
1995 - 1997
1995 - 1998
1995

1995 - 2000
1996 - 2000
1996 - 2001
1996 - 2002
1996 - 2002
1997 - 2002
1997 - 2002
1997 - 2002
1998 - 2002
1998 - 2002
1998 - 2002
1999 - 2003
1999 - 2002
2000 - 2005
2001 - 2006
2001 - 2006
2002 - 2007
2002 - 2007
2002 - 2007
2003 - 2008
2003 - 2008



Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dipl.-Inf.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
M.Sc.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Math.
Dr.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
M.A.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
M.Sc.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
M.Sc.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dr.-Ing.

Florian Fleil3ner

Yu Jiang

Peter Schumm (mit IST/MechBau)
Timo Gaugele

Pascal Ziegler

Jorg Fehr

Jun Lu

Christian Ergenzinger
Michael Lauxmann
Christoph Tobias
Thomas Kurz
Alexandra Miiller, geb. Lehnart
Rami Al-Nazer
Aymen Touihri
Thomas Gorius
Alexander Held
Markus Burkhardt
Achim Fischer
Christian Fischer
Christine Nowakowski, geb. Geschwinder
Christoph Heckeler
Nicolai Wengert
Florian Beck

Michael Fischer
Heidi-Maria Gotz
Philip Holzwarth
Sebastian Ihrle

Alia Salah

Fabian Spreng
Thomas Volzer
Nico-Philipp Walz
Andreas Hanselowski
Pascal Bestle

Dennis Schurr

Sven Stihler

Igor Iroz Asin

Qirong Tang

Kollegiaten und Stipendiaten

Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.

Douglas Zampieri
Vojin Drenovac
Dieter Bestle
Bernd Keliler

Jie Gao

Frank Melzer
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2004 -
2004 - 2007
2004 -
2005 - 2010
2005 - 2009
2006 - 2011
2006 - 2011
2007 - 2012
2007 - 2012
2007 - 2012
2008 - 2012
2008 -
2008 - 2009
2008 - 2009
2008 -
2009 -
2010 -
2010 -
2010 -
2010 -
2010 -
2010 -
2011 -
2011 -
2011 - 2013
2011 -
2011 -
2011 -
2011 -
2011 -
2011 -
2011 -
2012 -
2012 -
2012 -
2012 -
2012 -

1978 - 1981
1981 - 1985
1984 - 1987
1985 - 1989
1986 - 1991
1991 - 1993



Dr.-Ing. Jurgen Haug

Dr.-Ing. Bin Hu

Dr.-Ing. Karl-Joseph Rieger
Dipl.-Math. Nadja Lehmann, geb. El Dessouki
Dr.-Ing. Walter Rumold
Dr.-Ing. Markus Hermle
Dr.-Ing. Shuiping Yan

Dr.-Ing Marko Ackermann
Dr.-Ing. Hashem Alkhaldi
Dr.-Ing. Saeed Ebrahimi
Dr.-Ing. Basileous Mavroudakis
M.Sc. Fabricio Lopes e Silva
M.Sc. Dewei Sun

Dr.-Ing. Qirong Tang

M.Sc. Trong Phu Do
Lehrbeauftragte

Prof. Dr.-Ing. Peter Meinke

Ingenieurbiro fir Angewandte Technologie, Starnberg

Dr.-Ing. Lars Kiibler / TRW
Dr.-Ing. Thomas Meinders / TRW

Externe Doktoranden

Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.

Gaste
Dipl.-Ing.
Prof.

Prof.
Dr.

Eli Pankiewicz / BMW

Jurgen Wimmer / Daimler
Thomas Schirle / Daimler
Rudiger Schroth / Bosch

Gunter Schupp / DLR

Lars Kubler / FAU Erlangen
Carsten Hamm / Siemens

Zhuo Li/ FAU Erlangen

Daniel Kanth / Bosch-Rexroth
Alexander Lutz / Bosch-Rexroth
Markus Dippon (1) / ZF Lenksysteme
Steffen Huber / TRW

Katrin Martini / ZF Lenksysteme
Markus Kirchner / Getrag
Thomas Mirwaldt / Porsche
Fabian Haag / Bosch

Zivorad Bojovic
Hans-Ingo Weber

Belgrad, Jugoslawien
Campinas, Brasilien
Rio de Janeiro, Brasilien
Shanghai, VR China
Gliwice, Polen
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Jimei Zhu
Janusz Szopa

1991 - 1995
1991 - 1997
1992 - 1995
1993 - 1994
1994 - 1998
1996 - 1999
2001 - 2004
2003 - 2007
2003 - 2007
2003 - 2006

2004 - 2006, 2009

2007 - 2012
2008 - 2010
2008 - 2012
2010 -

1985 - 2008

2008 -
2008 -

1982 - 1985
1993 - 1997
1997 - 2002
1999 - 2002
2000 - 2004
2000 - 2005
2001 - 2005
2001 - 2006
2003 - 2010
2006 - 2012
2007

2007 -

2008 - 2011
2008 - 2012
2010 -

2011 -

1979 - 1980
1982, 1984
1987, 2007
1982 - 1983
1984 - 1985



Prof. Dmitri Pogorelov  Bryansk, UdSSR 1985 - 1986, 1998

Prof. Chieh Su Hsu Berkeley, USA 1988

Prof. Fu-Hua Ling Shanghai, VR China 1988

M.Sc. Hua Yuan Hefei, VR China 1988 - 1989

Dr.-Ing. Michael VValasek  Prag, Tschechoslowakei 1989 - 1990

Ing. Jan Kovanda Prag, Tschecheslowakei 1990

Dr. Lutz Sperling Magdeburg 1990

Dr. Nguyen Anh Hanoi, Vietnam 1990 - 1992

Prof. Woijciech Blajer Radom, Polen 1990 - 1992, 1999

Herr Hussein EI-Adawi Port Said, Agypten 1991 - 1993

Prof. Jorge Ambrosio Lissabon, Portugal 1992

Prof. Nguyen van Khang Hanoi, Vietnam 1992, 2001

Prof. Stanislaw Furta Moskau, Russland 1992 - 1993, 1997
2000 - 2001

Frau Yuxiu Xu Shenyang, VR China 1992 - 1994

Prof. Haiyan Hu Nanjing, VR China 1992 - 1994

Dr. Petko Kiriazov Sofia, Bulgarien 1992, 1995

Prof. Virendra Kumar Goel Roorkee, Indien 1993

Prof. Fai Ma Berkeley, USA 1993

Prof. Dig-Vijai Singh New Delhi, Indien 1993

Dr. Ding Han Wuhan, VR China 1993 - 1994

Prof. Christian Bischof ~ Argonne National Laboratory 1994

Prof. Ahmed Shabana Illinois, Chicago, USA 1994

Dr.-Ing. Sorin Vlase Brasov, Rumanien 1994

Frau Iveta Ondraskova  Prag, Tschechien 1994

Herr Lubomir Slama Brno, Tschechien 1994

Herr Pavel Vokal Mlada Boleslav, Tschechien 1994

Dr. Pan Zeng Beijing, VR China 1994 - 1995

Dr.-Ing. Andrzej Harlecki  Bielsko-Biala, Polen 1994

Herr Miroslav Horak Plzen, Tschechien 1995

Herr Pavel Prautsch Plzen, Tschechien 1995

Herr David Svacina Brno, Tschechien 1995

Dr. Tomasz Szolc Warschau, Polen 1995 - 1996

Prof. Boris Bardin Moskau, Russland 1995 - 1996, 2010

Prof. Victor F. Poterasu lasi, Rumanien 1996 - 1997

Prof. Shoushan Jiang Xian, VR China 1996 - 1997,
1998 - 1999, 2012

M.Sc. Xueyong Zhao Tianjin, VR China 1997 - 1998

Herr Jose Luis Escalona Sevilla, Spanien 1998

Dr. Quoc Loc Trieu Hanoi, Vietnam 1998

Prof. Y.G. Srinivasa Chennai, Indien 1998, 1999

Herr Rajagopal Ramakrishnan Chennai, Indien 1998 - 1999

Prof. Evtim Zakhariev ~ Sofia, Bulgarien 1999

Herr Nicola Pederzolli  Padua, Italien 1999

Herr Nicolas Boizet Aubiere, Frankreich 1999 - 2000
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Prof.
Herr
Prof.
Frau
Prof.
Prof.
Dr.
Herr
Dr.
Herr
Dr.
Prof.
Dr.
Herr
Herr
Herr
Herr
Dr.
Prof.
Prof.
Frau
Dr.
Prof.
Prof.
Prof.
Dr.
Prof.
Prof.
Prof.
M.Sc.
Prof.
Dr.
Dr.
Herr
Frau
M.Sc.
Prof.
Dr.
Prof.
Prof.
Herr
Dr.
Frau
M.Sc.
Prof.

Panayiotis Papadopoulos Berkeley, USA
Parthiv Shah Chennai, Indien
Subir Kumar Saha New Delhi, Indien
Corinna Selna Mailand, Italien

Meiling Zhu Nanjing, VR China
Joao Dias Lissabon, Portugal
Jinyang Liu Shanghai, VR China
Vikas Tomar Chennai, Indien

Zdravko Terze Zagreb, Kroatien
Francesco Pandolfi Mailand, Italien
Dinh Van Phong  Hanoi, Vietnam
Yu-Kweng Lin Boca Raton, USA
Ninh Quang Hai Hanoi, Vietham
Alzbeta Sapietova Zilina, Slowakei
Jozef Bury Zilina, Slowakei
Javier Gil Pamplona, Spanien
Thomas Ramée
Guobiao Yang Shanghai, VR China
Zaihua Wang Nanjing, VR China
Yuxiu Xu Shenyang, VR China
Maria Augusta Neto Coimbra, Portugal
Faouzi Lakrad Casablanca, Marroko
Xiaoting Rui Nanjing, VR China
Osama Abuzeid Amman, Jordanien
Santosha Kumar Dwivedy Guwahati, Indien

Olivier Brtils Liege, Belgien
Dieter Bestle Cottbus, Deutschland
Hao Wang Shanghai, VR China

Hirofumi Minamoto Toyohashi Aichi, Japan
Urbano Lugris Ferrol, Spanien
Rimantas Kacianauskas Vilnius, Litauen

Igor Gjurkov Skopje, Mazedonien
Darko Danev Skopje, Mazedonien
Marco Cipelli Mailand, Italien
Eva Kalvoda Graz, Osterreich

Saeed Ebrahimi Montreal, Kanada
Mohammad R. Abdelkader Amman, Jordanien
Daniela Maionchi  Fortaleza, Brasilien

Lulu Gong Shanghai, VR China
Parviz Nikravesh ~ Tucson, USA

Joaquin Ojeda Granja Seville, Spanien

Viktor Gavrilovski Skopje, Mazedonien
Jovana Jovanova  Skopje, Mazedonien
Marta Carvalho Lisboa, Portugal

Makoto Iwamura  Fukuoka, Japan
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Clermont-Ferrand, Frankreich

1999 - 2000
1999 - 2000
1999 - 2000
1999 - 2000
1999 - 2001
2000
2000 - 2001
2000 - 2001
2000 - 2001
2001 - 2002
2001
2001
2001
2001
2001
2001 - 2002
2002
2002 - 2003
2002
2002
2003
2003 - 2004
2003
2004
2005, 2010
2005 - 2006
2005 - 2006
2006
2006, 2011
2006
2006
2006, 2009
2006
2006 - 2007
2007
2007
2007
2007 - 2008

2007 - 2008, 2011

2008
2008
2008
2008
2008 - 2009
2008 - 2009



Herr
Herr

Prof.

Dr.
Frau

Prof.
Prof.
Prof.

Herr

Prof.

Goce Tasevski Skopje, Mazedonien
Aleksandar Kostic Skopje, Mazedonien

Taichi Shiiba Kawasaki, Japan

Daniel Vallejo Seville, Spanien
Gabriela Ciubucciu-lonete Galati, Ruméanien
Hisashi Naito Osaka, Japan

Haidong Yu Shanghai, VR China
Zhuyong Liu Shanghai, VR China
Petteri Ojala Tampere, Finnland

Guanggiang Wu  Shanghai, VR China
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2009

2009

2009 - 2010
2009 - 2010
2009 - 2010
2011 - 2012
2011 - 2012
2012 -

2012

2012



Angebote in der Lehre

Die Lehrveranstaltungen des Instituts sind von einem stdndigen Wechsel geprégt.
Aktuell werden folgende Lehrveranstaltungen angeboten:

Grundstudium / Bachelor
Technische Mechanik |
Technische Mechanik 11
Technische Mechanik 111
Technische Mechanik 1V
Numerische Methoden der Dynamik
Maschinendynamik
Technische Schwingungslehre
Nichtlineare Schwingungen
Biomechanik
Seminaristische Ubungen zur Technischen Mechanik |
Seminaristische Ubungen zur Technischen Mechanik 11
Seminaristische Ubungen zur Technischen Mechanik 111
Seminaristische Ubungen zur Technischen Mechanik 1V

Hauptstudium / Master
Flexible Mehrkorpersysteme
Modellierung und Simulation in der Mechatronik
Fuzzy-Methoden
Optimierung mechanischer Systeme (in Englisch)
Numerische Methoden der Dynamik
Fahrzeugdynamik
Biomechanik
Nichtlineare Schwingungen
Experimentelle Modalanalyse
Master Online Bauphysik: Schwingungen im Bauwesen
Self-Study-Projekt "Lernmodule fir Computeralgorithmen der Numerik"

Praktika und Seminare
Praktikum Technische Dynamik
Proseminar Technische Kybernetik
Seminar Uber Fragen der Mechanik
Mechanik-Seminar
Tutorenseminar Technische Mechanik

Studiengange
Die Lehrveranstaltungen des Instituts werden bzw. wurden fur die folgenden
Studiengange angeboten:

Maschinenbau

Fahrzeug- und Motorentechnik
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Technologiemanagement

Mechatronik (Automatisierungstechnik in der Produktion)
Technische Kybernetik

Verfahrenstechnik

COMMAS (Computational Mechanics of Materials and Structures)
Medizintechnik

Mathematik

Informatik

Luft- und Raumfahrttechnik

Erneuerbare Energien

Gewerbelehrer (technisch orientiert)

Master Online Bauphysik: Schwingungen im Bauwesen

Dartiber hinaus wurden in den vergangenen Jahren verschiedene weitere
Lehrveranstaltungen angeboten:

Technische Mechanik | fir Automatisierungstechnik in der Produktion
Angewandte Dynamik |

Angewandte Dynamik Il

Einflihrung in die Mechatronik

Self-Study-Projekt "Online gefihrt durch die Mechanik"
Self-Study-Projekt "Lernmodule fir Computeralgorithmen der Numerik"
Ausgewdhlte Probleme der Mechanik: Kreiseltheorie

Ausgewahlte Probleme der Mechanik: Fahrzeugdynamik

Ausgewdhlte Probleme der Mechanik: Optimierung

Ausgewahlte Probleme der Mechanik: Robotik

Ausgewahlte Probleme der Mechanik: Bio- und Kontaktmechanik
Nichtlineare Dynamik

EDV-Praktikum

Numerical Methods for Analysis and Optimization of Mechanical Systems
Structural Dynamics and Optimization

Einflihrung in die Systemtechnik (Ringvorlesung)

Projektarbeiten

Diplomarbeiten / Masterarbeiten
Die Arbeiten sind nach dem Jahr des Abschlusses gegliedert.
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Diplomarbeiten

1965
Dewes, H.-O.

1967
Ruel}, K.

1974
Netzer, G.

1976
Sattler, E.

1977
Geiger, W.

Eiber, A.

1978
Lautenbach, R.

1981
Schramm, D.

Rauh, J.

1982

Krieg, M.
Hirschberg, W.

Brauner, W.
Schmoll, K.-P.
Kirschner, R.

1983
Kallenbach, R.

1984
Wanner, M.

Zum Anzeigeverhalten eines Wendekreisels

Der ebene Warmeschock

Schwingungen von rotierenden Wellen

Das Stabilitatsproblem des prismatischen biegeanisotropen Stabes

Numerische Stabilisierung von Differentialgleichungen am
Beispiel von Kreiselbewegungen in Quaternionendarstellung

Numerische Stabilisierung von ersten Integralen eines
Differentialgleichungssystems am Beispiel des schweren
symmetrischen Kreisels

EinfluB nichtlinearer Verzerrungen auf die Eigenfrequenzen eines
Balkens

Kurvenfahrt eines Schienenfahrzeugs auf einem starren Gleis
Dynamische Untersuchung eines aktiv geregelten Roboterarms

Bewegungsgleichungen gewdéhnlicher und allgemeiner
Mehrkorpersysteme

Vergleich der Losungsverfahren fur die dynamische Untersuchung
von Kurbelgetrieben

Fahrdynamik eines Radsatzes auf regellos unebenem Gleis
Berechnung der Reaktionskrafte in Mehrkorpersystemen
Schwingungsuntersuchung einer Ventilsteuerung

Parameteridentifikation stochastischer Schwingungssysteme

Zur Berechnung von Bewegungsgleichungen mit einem
Formelmanipulationssystem
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Bestle, D.

1985

Droz-Bartholet, E.;: Morin, J.-J.

1986
Raith, P.

Kleczka, M.

Stokmaier, G.

Silan, C.

1987
Lutz, A.

Schéfer, P.

Settelmeyer, E.

1988
Seichter, R.

Leister, G.
Kocher, G.
Wilmers, C.
Eismann, W.

Eppinger, M.

1989
Riedl, M.

1990

Elberskirch, R.

Haack, C.

Untersuchung nichtlinearer dynamischer Systeme mit qualitativen
und quantitativen Methoden

Lageregelung eines reibungsbehafteten Roboterarms
mit StorgrolRenkompensation (Original in Franzosisch)

Modellierung einer Doppelhinterachse und Integration in das
Gesamtfahrzeug

Numerische Untersuchung nichtlinearer dynamischer Systeme mit
dem Vektorrechner

Untersuchung der Dynamik einer Finfpunkt-Radaufhdngung mit
Hilfe des Programmsystems NEWEUL

Untersuchung der Dynamik einer Pendelkette unter dem Einflu
Coulombscher Reibung

Parameteridentifikation eines Rotorsystems

Parameteridentifikation von Fahrzeugmodellen mit nichtlinearen
Kraftgesetzen unter Praxisbedingungen

Kraftregelung eines zweigliedrigen Roboterarms

Simulation der Fahrdynamik eines Motorrades unter
Berlcksichtigung des Fahrerverhaltens

Vergleichende Untersuchung der Dynamik eines Schlaghammers
Untersuchungen zur Echtzeitsimulation in der Fahrzeugdynamik
Verzweigungsph&dnomene in mechanischen Oszillatoren

Modellbildung und Bewegungssimulation von
Eisenbahndrehgestellen

Systematischer Vergleich von Verfahren zur
Rickwartstransformation bei Industrierobotern

Digitale Kraftregelung eines Roboterarms

Anwendung der Lie-Algebra bei der Beschreibung von Markov-
Prozessen

Rechnergestiitzte Verfahren zur Analyse nichtlinearer
dynamischer Probleme
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Bargon, V.

Schaub, S.

Baumgarten, R.

Buck, G.
Metzger, M.

Deller, K.

El-Dessouki, N.

1991
Eberhard, P.

1992

Neerpasch, U.

Barlic, A.
Petersen, U.
Reich, A.
Schupp, G.

Listl, H.

1993
Kauf, A.

Rikgauer, A.

Kothe, M.
Knaupp, E.J.

Jung, A.

Identifikation nichtlinearer stochastischer Systeme mittels
statistischer Linearisierung

Interpolationsverfahren flr Zellabbildungsmethoden
Homoklinische Strukturen und Chaos beim Spielschwinger
Zur Modellierung der Elastokinematik von Radfiihrungen

Parallelisierte Simulation dynamischer Systeme auf einem
Transputernetzwerk

Symbolisch — numerische Behandlung von kinematischen
Schleifen in Mehrkorpersystemen

Beschreibung nichtlinearer stochastischer Systeme:
Nichtlinearitatstest und Parameteridentifikation

Empfindlichkeitsanalyse fiir die Parameteridentifikation
nichtlinearer Systeme

Entwicklung eines Kopplungsmoduls zum Modellaustausch
zwischen Mehrkorperformalismen und einem 3D-
Grafikprogramm

Kondensation von Freiheitsgraden eines Berechnungsmodells fur
Kurbelwellen

Dynamic Simulations of Road Vehicles with Active Four-Wheel
Steering

Eine Programmbibliothek zur CAD-gestiitzten Modellierung von
Mehrkorpersystemen

Nichtaquidistante Stltzpunktraster fur die Interpolation bei
Zellabbildungsmethoden

Ein Beitrag zum Aufschneiden von Mehrkdrpersystemen

Kopplung diskreter und kontinuierlicher mechanischer Modelle
fur das menschliche Ohr

Development of a Portable Data Aquisition and Analysis System
Untersuchung der Standsicherheit von Teilschnittmaschinen

Entwicklung und Eichung eines Sensors fir retropatellare Krafte
im Kniegelenk

Modellierung eines unwuchterregten Radtragers mit
Prifstandsmessungen
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Kust, O.

Piram, U.
Rumold, W.

1994

Héaullermann, U.

1995
Durr, R.

Maier, S.
Schenk, M.

Schonerstedt, H.

Glora, M.
Kubler, R.

1996
Zaccarini, A.

Schumann, A.

Schroder, P.
Patel, R.
Fritz, A.

Claus, H.
Meinders, T.

Schirle, T.

1997

Freitag, H.-G.

Volle, A.

Mdller, T.

Modellierung, Optimierung und Animation einer McPherson-
Radaufhangung

Beschreibung und Optimierung von Ddmpferkennlinien

Modellierung und Reglerentwurf fur ein Kraftstellglied einer
aktiven Regelung

Kontaktprobleme von Kreisscheiben

Modellierung und Simulation eines Servolenksystems
Kontaktuntersuchung von Kreisscheiben mit Randelementen
Modellierung eines Niederflur-Stadtbahnzuges

Reglerentwurf fiir aktiv geregelte Balken

Digitale Regelung eines aktiven Karosserieschwingungstilgers

Echtzeitsimulation eines Fahrzeugmodells mit mechatronischen
Komponenten

Operator-in-the-Loop Simulation of Multibody Systems
Parametrisierte Modellbeschreibung hydraulischer Grundelemente
Untersuchung der Lenkdynamik eines autonomen Kraftfahrzeugs
Robuste Regelung der Querdynamik von Fahrzeuggespannen

Projektorientiertes Softwareengineering am Beispiel der
Langsdynamik eines Kraftfahrzeuges

Modellierung eines Eisenbahndrehgestells

Gleismodelle zur Simulation von mittelfrequenten Rad-Schiene-
Problemen
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Berichte aus dem Institut
Das Institut gibt Druckschriften der folgenden Art heraus.

Institutsberichte

Die Institutsberichte enthalten Forschungsergebnisse von allgemeinem Interesse. Sie
stehen  Ober die Universitatsbibliothek  Stuttgart und die  Technische
Informationsbibliothek Hannover zur Verfugung. Es sind bisher 54 Institutsberichte
erschienen.

Forschungsberichte

Die Forschungsberichte werden im Auftrag eines Dritten erstellt, sie kénnen mit
Zustimmung des Auftraggebers beim Institut angefordert werden. Es sind bisher 72
Forschungsberichte erschienen.

Zwischenberichte

Die  Zwischenberichte  fassen  umfangreiche  Forschungsergebnisse  und
Zwischenergebnisse zusammen. Sie sind nicht fur eine grélRere Verbreitung bestimmt.
Programme werden hdufig durch Zwischenberichte dokumentiert. Es sind bis 2007
insgesamt 152 Zwischenberichte erschienen. Im Jahr 2008 wurde diese Reihe mit den
Institutsberichten zusammengelegt.

Studien-, Bachelor-, Master- und Diplomarbeiten

Alle Studien-, Bachelor-, Master- und Diplomarbeiten werden am Institut archiviert.
Es sind seit 1977 insgesamt 381 Studienarbeiten, 188 Diplom- und Masterarbeiten und
1 Bachelorarbeit abgeschlossen worden.

Dissertationen und Habilitationen
Von Dissertationen und Habilitationen werden Belegexemplare verwahrt. Seit 1977
sind 70 Dissertationen und 4 Habilitationen entstanden.
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Seit 2005 erscheinen die Dissertationen in der Reihe "Schriften aus dem Institut fur
Technische und Numerische Mechanik der Universitat Stuttgart” beim Shaker Verlag
in Aachen.

Anleitungen, Manuskripte und Unterlagen

Die Anleitungen dokumentieren Rechnerprogramme. Es stehen 57 Anleitungen zur
Verflgung. Zu vielen Lehrveranstaltungen werden Manuskripte herausgegeben. Seit
1977 sind 10 Manuskripte erschienen. Die zu Vorlesungen und Prifungen
verwendeten Unterlagen wurden auf Papier, spater elektronisch archiviert. Es sind bis
2007 insgesamt 138 Unterlagen auf Papier und 6 CDs/DVDs entstanden.

Wissenschaftliche Filme und Videobander

Von 1980 bis 1990 sind 7 wissenschaftliche Filme und von 1980 bis 2002 sind 22
Videobander zu Themen der Technischen Dynamik fertiggestellt worden. Seither sind
Hunderte von Videos elektronisch erzeugt und vielfach vorgefiihrt worden.

Jahresberichte
Seit 1971 gibt das Institut jahrlich einen Bericht Gber die laufenden Arbeiten heraus.
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5.-9.10.1987 (Wissenschaftliche Leitung W. Schiehlen)

1989
IUTAM Symposium on Nonlinear Dynamics in Engineering Systems, Stuttgart,
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Valasek, CTU Prag)

Sarntal Ferienakademie 2002, Kurs 4 "Strukturoptimierung”, Sarntal, Italien,
22.9.- 4.10.2002 (Organisation P. Eberhard mit K. Bletzinger, TU Minchen)

Symposium Faszination Mechanik: Theoretische Grundlagen und technische
Anwendungen, Stuttgart, 30.9.2002 (Organisation P. Eberhard, A. Eiber)
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VDI-Seminar "Fahrzeugdynamik", Stuttgart, 19.-21.2.2003 (Wissenschaftliche
Leitung W. Schiehlen mit K. Popp, Universitat Hannover)

EUROMECH 442 "Computer-Aided-Optimization of Mechanical Systems - An
International EUROMECH Colloquium®, Universitat Erlangen-Nurnberg,
23.-27.2.2003 (Organisation P. Eberhard mit D. Bestle, BTU Cottbus)

Sarntal Ferienakademie 2003, Kurs 6 "Mechanik - Modellierung, Simulation und
Optimierung", Sarntal, Italien, 21.9.-3.10.2003 (Organisation P. Eberhard mit G.
Kuhn, FAU Erlangen und E. Rank, TU Miinchen)
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VDI-Seminar "Fahrzeugdynamik", Dusseldorf, 25.-27.2.2004 (Wissenschaftliche
Leitung W. Schiehlen mit K. Popp, Universitat Hannover)

HdT-Kurs "Optimierung schwingungsféhiger Systeme in der Fahrzeugtechnik", Haus
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HdT-Kurs Kurs "Mehrkorperdynamik™, Haus der Technik, Miinchen, 30.6-1.7.2004
(Organisation P. Eberhard)

Sarntal Ferienakademie 2004, Kurs 4 "Strukturoptimierung”, Sarntal, Italien,
19.9-1.10.2004 (Organisation P. Eberhard mit K. Bletzinger, TU Miinchen)

2005
VDI-Seminar "Fahrzeugdynamik", Stuttgart, 23.-25.2.2005 (Wissenschaftliche
Leitung W. Schiehlen mit K. Popp, Universitat Hannover)

HdT-Kurs Kurs "Optimierung dynamischer Systeme in der Fahrzeugtechnik", Haus
der Technik, Miinchen, 27.-28.4.2005 (Leitung und Organisation P. Eberhard)

HdT-Kurs Kurs "Mehrkorperdynamik™, Haus der Technik, Miinchen, 30.11-1.12.2005
(Organisation P. Eberhard)

Sarntal Ferienakademie 2005, Kurs 4 "Computational Mechanics - Modellierung,
Simulation, Experiment”, Sarntal, Italien, 18.-30.9.2005 (Organisation P. Eberhard
mit G. Kuhn, FAU Erlangen und E. Rank, TU Minchen)

2006
IUTAM Symposium "Multiscale Problems in Multibody System Contacts", Stuttgart,
20.-23.2.2006 (Wissenschaftliche Leitung P. Eberhard)

VDI-Seminar "Fahrzeugdynamik™, Dusseldorf, 1.-3.3.2006 (Wissenschaftliche Leitung
W. Schiehlen mit G. Rill, FH Regensburg)

4th International Symposium on Middle Ear Mechanics in Research and Otology,
MEMRO, Zirich, Schweiz, 27.-30.7.2006 (Wissenschaftliche Leitung A. Eiber
mit A. Huber, Zirich)
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Sarntal Ferienakademie 2006, Kurs 4 "Numerische Optimierung und Formfindung -
Realisierung an einem Membrantragwerk™, Sarntal, Italien, 17.-30.9.2006
(Wissenschaftliche Leitung P. Eberhard mit K. Bletzinger, TU Munchen und
E. Rank, TU Miinchen)

CISM Course on Dynamical Analysis of Vehicle Systems - Theoretical Foundations
and Advanced Applications, Udine, Italien, 23.-27.10.2006 (Wissenschaftliche
Leitung W. Schiehlen)

2007
VDI-Seminar "Fahrzeugdynamik", Stuttgart, 28.2.-2.3.2007 (Wissenschaftliche
Leitung W. Schiehlen mit G. Rill, FH Regensburg)

CISM Course on Simulation Techniques for Applied Dynamics, Udine, Italien,
17.-21.9.2007 (Wissenschaftliche Leitung W. Schiehlen mit M. Arnold, Halle)

2008

CISM Course on Advanced Design of Mechanical Systems: from Analysis to
Optimization, Udine, Italien, 23.-27.6.2008 (Wissenschaftliche Leitung
P. Eberhard mit J. Ambrosio, Lissabon, Portugal)

2009

Sarntal Ferienakademie 2009, Kurs 4 "Optimal Design of Elastic Multibody Systems"”,
Sarntal, Italien, 20.9.-2.10.2009 (Wissenschaftliche Leitung P. Eberhard mit
K. Bletzinger, TU Minchen)

2010

The First Joint International Conference on Multibody System Dynamics (IMSD
2010), Lappeenranta, Finnland, 25.-27.5.2010 (Wissenschaftliche Leitung
W. Schiehlen mit A. Mikkola, Lappeenranta, Finland)

2012
The Second Joint International Conference on Multibody System Dynamics (IMSD
2012), Stuttgart, 29.5-1.6.2012 (Wissenschaftliche Leitung P. Eberhard)
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Mitarbeit bei wissenschaftlichen Zeitschriften

Associate Editor der Zeitschrift
"European Journal of Mechanics A/Solids™

Contributing Editor der Zeitschrift
"International Journal of Non-Linear Mechanics"

Associate Editor der Zeitschrift
"Archive of Mechanical Engineering"

Review-Editor, Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
"Structural and Multidisciplinary Optimization (SMO)"

Mitglied im Advisory Board der Zeitschrift
"Multibody System Dynamics"

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
"Acta Mechanica Sinica (AMS)"

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
"International Journal of Applied Mathematics and Mechanics
(HAMM)"

Editor-in-Chief der Zeitschrift
"Multibody System Dynamics"

Associate Editor des
"ASME Journal of Computational and Nonlinear Dynamics"

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
"Vehicle System Dynamics"

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
"Zeitschrift fur angew. Mathematik und Mechanik (ZAMM)"

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
"Mechanics Based Design of Structures and Maschines"

Mitglied im Advisory Board der Zeitschrift
"European Journal of Mechanics A/Solids"

Mitglied im Editorial Board der Zeitschrift
"Archive of Applied Mechanics"

Mitglied im Editorial Advisory Board der Zeitschrift
"Computer Methods in Applied Mechanics and Engineering”
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Preisverleihungen und Ehrungen

Die Mitarbeiter und Studierenden des Instituts erhielten zahlreiche Preise,
Auszeichnungen und Ehrungen:

1978

1982

1984

1986

1988

1991

1993

1995

1996

1997

Werner Geiger (Diplomarbeit)
Preis der Vereinigung von Freunden der Universitat Stuttgart e.V.

Dieter Schramm (Diplomarbeit)
Preis der Gustav-Magenwirth-Stiftung

Rainer Kallenbach (Diplomarbeit)
Preis der Vereinigung von Freunden der Universitat Stuttgart e.V.

Dieter Bestle (Diplomarbeit)
Preis der Josef-Wagner-Stiftung

Peter Schéafer (Diplomarbeit)
Preis der Gustav-Magenwirth-Stiftung

Swen Schaub (Diplomarbeit)
Preis der Vereinigung von Freunden der Universtat Stuttgart e.V.

Werner Schiehlen
Verleihung der Ehrendoktorwiirde der Technischen Universitat Eindhoven,
Niederlande

Andreas Daberkow (Dissertation)
Preis des Siemens-Informationstechnik Anwenderverein e.V.

Uli Haussermann (Diplomarbeit)
Preis der SEW-EURODRIVE Stiftung

Werner Schiehlen
Visiting Miller Research Professor, University of California, Berkeley,
USA

Rainer Durr
Vortragspreis der VDI-Gesellschaft Fahrzeug- und Verkehrstechnik

Heike Schonerstedt (Diplomarbeit)
Preis der Vereinigung von Freunden der Universitat Stuttgart e.V.

Werner Schiehlen
Fellow, Indian National Academy of Engineering, New Delhi, Indien
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2000

2001

2004

2005

2006

Peter Eberhard
Richard von Mises-Preis, Gesellschaft fir Angewandte Mathematik und
Mechanik

Werner Schiehlen
Charles E. Schmidt Distinguished Visiting Professor, Florida Atlantic
University, Boca Raton, USA

Katja Treutner (Diplomarbeit)
Preis der Vereinigung von Freunden der Universitat Stuttgart e.V.

Werner Schiehlen
Ernennung zum Ehrenprofessor der Nanjing University of Science and
Technology (NUST), Nanjing, China

Robert Seifried (Studienleistung)
Preis der Dr. Artur-Fischer-Stiftung

Heike Bollack, geb. Schonerstedt (Dissertation)
Sldwestmetall-Forderpreis

Werner Schiehlen
Honorary Member, European Mechanics Society (EUROMECH)

Timo Gaugele (Diplomarbeit)
Preis der Gustav-Magenwirth-Stiftung

Werner Schiehlen
Ernennung zum Fellow durch die American Society of Mechanical
Engineers (ASME), New York, USA

Werner Schiehlen
EUROMECH Solid Mechanics Prize

Pascal Ziegler (Diplomarbeit)
Preis der SEW-EURODRIVE-Stiftung

Christian Breuninger und Albrecht Eiber (zusammen mit D. Sequeira und
A. Huber) Preis der Schweizerischen Gesellschaft fiir Oto-Rhino-
Laryngologie, Hals- und Gesichtschirurgie fir den besten
wissenschaftlichen Beitrag

Thorsten Linder (Diplomarbeit)
Preis der Gustav-Magenwirth-Stiftung

Robert Seifried (Dissertation)
Stdwestmetall-Forderpreis
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2007

2010

2011

2012

Christoph Tobias (Diplomarbeit)
Gisbert-Lechner-Preis des IMA-Fdrdervereins

Alexandra Ast
Aufnahme als Research Affiliate durch die International Academy for
Production Engineering (CIRP)

Werner Schiehlen
D”Alembert Award der American Society of Mechanical Engineers
(ASME), New York, USA

Peter Eberhard
Ernennung zum Ehrenprofessor der Nanjing University of Science and
Technology (NUST), China

Christian Ergenzinger
Verleihung des Young Researcher Best Paper Prize bei der Seventh
International Conference on Engineering Computational Technology

Christian Breuninger und Albrecht Eiber (zusammen mit A. Huber und D.
Sequeira) Verleihung des Innovationspreises fir Audiologie und
Neurootologie der Arbeitsgemeinschaft Deutschsprachiger Audiologen und
Neurootologen (ADANO)

Makoto Iwamura und Werner Schiehlen
ACMD 2010 Paper Award

Christoph Tobias
Verleihung des ENOC Young Scientist Prize 2011

Werner Schiehlen
Verleihung der Ehrendoktorwurde der Lappeenranta University of
Technology (LUT), Finnland

Pascal Ziegler (Dissertation)
Gisbert-Lechner-Preis des IMA-FOrdervereins

Jorg Fehr (Dissertation)
Preis der Thomas-Gessmann-Stiftung

Philip Holzwarth (Diplomarbeit)
Preis der Dr. Artur-Fischer-Stiftung

Michael Fischer und Fabian Spreng (sehr gute Studienleistungen)
Preis des Festo-Bildungsfonds

Fabian Spreng
ACMD 2012 Student Award
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Das Institut B fir Mechanik verlieh 1982-2000 alle zwei Jahre Buchpreise zur
Anerkennung besonders guter Studienleistungen. Im Folgenden sind die Preistrager
aufgefuhrt:

1982 Christian Wilmers, Markus Riedl, Stefan Koppl

1984 Gerd Bahnmiller, Achim Wohnhaas, Roland Seichter

1986 Gerald Buck, Lutz-Martin Fink, Bodo Lagemann

1988 Dirk Stoffler, Holger Dorra, Thomas Cavatoni

1990 Uli HaulRermann, Erik Reichert, Jochen Vogel

1992 Rainer Durr, Michael Glora, Holger Claus

1994 Ulrich Kehr, Jochen Scherer, Matthias Gregor

1996 Ralf Bihrle, Alexander Klein, Markus Schuster, Katja Treutner
1998 Christian Stolzenburg, Matthias Maess, Daniel Schaf

2000 Florian Keppler, Ridiger Benz, Monika Trost
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Fotoalbum

15. September 1946
Die Lehrstiihler: H. Kauderer, 10. Dezember 1949

Frl. Hieber, K. Zoller, Jindra Am Lehrstuhl: Jindra,
K. Zoller, H. Kauderer

X7

3. Marz 1959 20. Juni 1969
Richard Grammel 70 Jahre K. Zoller und P. Riekert bei Firma

Junghans
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10. November 1967
Vorlesung TM Il im HP 1

12. August 1965
Exkursion Freiburg - Friedrichshafen
Schreieck, Zoller, Dewes, Magnus

20. Dezember 1968
Weihnachtsfeier am Institut
Schreieck, Steinhilber

T\ K BT
| \\\\‘\\ll ST

20. Dezember 1968
Weihnachtskegeln
Pfister, Braun, Ahner, Frau
Lacroix

Zoller



1. August 1977
Die erste Mannschaft: M. Braun, G. Netzer, A. Eiber, W. Geiger, E. Kreuzer
(Fotomontage E. Kreuzer zum 30.9.2002)

~ |UTAM SYMPOSIUM
DYNAMICS |

OF 8t
__ MULTIBODY SYSTEMS

¥
.- |

" S

30. August 1977 Vortrag auf dem ersten IUTAM
Symposium on Dynamics of Multibody Systems
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22. Dezember 1978 Weihnachtsfeier im Pfaffenwaldring 9
U. Wachendorff, W. Schiehlen, W. Geiger

27. Juni 1979
Dr.-Ing. Edwin
Kreuzer

W. Schiehlen,
W. Degen,
E. Kreuzer

31. Mérz 1980 Der zweite Gast am Institut, Zivorad
Bojovic aus Belgrad, Jugoslawien wird verabschiedet
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30. September 1980

Mathematisches Forschungsinstitut Oberwolfach

Tagung Nichtlineare und rheolineare Schwingungssysteme

Peter C. Muller, Werner Schiehlen, Kurt Magnus, Joachim Lickel, Gerhard
Schweitzer

10. Januar 1981
25-jahriges Dienstjubildum der Institutssekretarin Ursula
Wachendorff
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17. Juli 1981
Dr.-Ing. Douglas Zampieri:
"Der Eis hat gebrochen™

25. September 1981  Abschiedsparty in Boblingen
G. Netzer, D. Zampieri, A. Eiber, W. Schiehlen, W. Geiger
R. Geiger, N. Eiber, L. Zampieri, C. Schiehlen
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22. Dezember 1981

Ein Lob fir Albrecht Eiber aus dem
goldenen Buch des Nikolaus und ein
Geschenk dazu

—

Im Juni 1982
Auf dem Schreibtisch tirmen sich die Akten
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Ehrenpromotion

Kurt Magnus erhalt am
4. Februar 1983 seine
Urkunde von
Magnifizenz Hartmut
Zwicker

Der Laudator
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30. September 1982
Verabschiedung des
ersten Alexander-
von-Humboldt
Stipendiaten
Hans-Ingo Weber
aus Campinas,
Brasilien



K.-P. Schmoll D. Schramm V. Drenovac

22. Marz 1983
Der erste chinesische Gast am Institut, Jimei Zhu aus Shanghai, ladt zum
Festessen ins Gastdozentenhaus ein

NS
24. Mérz 1983
Verabschiedung von Jimei Zhu in der Bibliothek
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15. April 1983
W. Schiehlen und W. Geiger nehmen den neuen grofien
Prozessrechner HP 1000 mit einem Knopfdruck in Betrieb

20. Januar 1984
Bei der Arbeit

13. Februar 1984
Robotertaufe
Rainer
Kallenbach,
Helmut Kneisel
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20. Juni 1984  Erste Auslandsexkursion nach Steyr in Osterreich
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D. Schramm R. Kallenbach K.-P. Schmoll
B. Arnold J. Rauh
E. Kreuzer W. Schiehlen A. Eiber
4. Juni 1985 Gruppenbild fur den Jahresbericht 1984

29. Juni 1985

Tag der Offenen Tur
Magnifizenz Zwicker besucht das
Institut
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29. Juni 1985
Der Wackelstein und die Dampflok gehéren zu den Highlights am Institut

2.-19. Oktober 1986 Erste Chinareise von zwei Institutsmitgliedern
nach Beijing, Xian, Chengdu und Shanghai anlésslich des Kurses
"System Modeling and Dynamical Analysis"
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22. Januar 1987

Hoher Besuch aus Moskau vom Institut fiir Probleme der Mechanik
Die Professoren D.M. Klimov und N.V. Banichuk

5.-23. September 1987

Die erste Vortragsreise von W. Schiehlen und E. Kreuzer (rechts) durch

Indien beginnt in Neu Dehli und fihrt Gber Roorkee, VVaranasi, Madras,
Bangalore nach Bombay
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Tagungsburo
M. Kleczka, D. Bestle, K.-P. Schmoll, M. Hiller

7.-9. Oktober 1987
EUROMECH Kolloquium 229 (iber
Nichtlineare Angewandte Dynamik

Edwin Kreuzer
und Dieter Bestle
zapfen an

Horsaalservice
A. Daberkow, H.-1. Weber, M. Kleczka,
A. Eiber, R. Krause
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Gute Laune
Michael Klecka und Jie Gao

25 Jahre Institut B fir Mechanik
1962 - 1987

Abendessen fiir geladene Gaste

R. Kallenbach, J. Steinwand, Frau Schramm,
J. Rauh, W. Geiger, D. Schramm,
R. Schmolz




1958-1966

K. Zotler 1963-1977

K.J Krember 1919-1936

E. Rulerrieth 1873-1907

0.C. llofir 1867-1873

1. Dezember 1987 Stammbaum der Technischen Mechanik
Geschenk von Manfred Moller und Helmut Sorg, Institut A fur Mechanik
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9. August 1988

Der Alexander von Humboldt -
Preistrager Professor C.S. Hsu
forschte funf Monate am Institut

Gruppenbild vor dem Hochifen

28. August - 2. September 1988

Deutsch-brasilianische
Arbeitstagung "Dynamische
Systeme in der Mechanik™ im
Sollerhaus

Viel Beifall gibt es flr die
Besenschau
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21.-25. August 1989 "Bird of Paradise"” Logo des IUTAM Symposiums
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23. August 1989 Exkursion IUTAM Symposium auf die Burg Hohenzollern
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Aus Stuttgart

Wenn Ziige eﬁtgleisen —und andere unerwiinschte nichtlineare Entwicklungen

»Meistens geht es fiir uns Ingenieure
darum, nichtlineare Entwicklungen zu un-
terdriicken“, sagt Professor Dr.Werner
Schiehlen vom Institut fiir Mechanik der
Stuttgarter Universitat. Ob Balken knar-
ren, Tiiren quietschen, ein Getriebe rasselt
oder ein Zug'entgleist - nicht linear verlau-
fende Prozesse sind in einem technischem
System nun einmal meist unerwiinscht.
Wobei es Mathematiker, Physiker und In-
genieure nicht leicht haben, wollen sie
solch ,chaotisches Verhalten“ berechnen
und Ergebnisse vorhersagen. Kleinste Ein-
griffe in ein nicht linear verlaufendes, dy-
namisches System haben schlieBlich hiu-

fig groBe Wirkungen, bringen das ganze
System ,,durcheinander”. Was auf dem Feld
der ,nichtlinearen Dynamik“ heute mach-
bar ist und was (noch) nicht, das haben ge-
stern 80 Wissenschaftler aus 22 Landern im
Foyer des Universititsgebdudes fiir Ma-
schinenwesen der Fachwelt vorgefiihrt.
Eine Ausstellung ;Chaotische Experi-

mente” haben die Teilnehmer der ,Inter-"

nationalen Tagung iiber Nichtlineare Dy-
namik” zusammengestellt: Da treibt ein
Schiffchen auf den Wellen eines offenen
»Aquariums”, nur.durch eine Stange mit
dem ,Festland“ verbunden. ,, Auch das ist
so ein labiles technisches System, das auf

25. August 1989 Bericht in der Stuttgarter Zeitung

Universitat Stuttgart

Institut B fiir Mechanik
Prof. Dr.-Ing. W. Schiehlen

Pfaffenwaldring 9
D-7000 Stuttgart 80
Telefon (07 11) 685-63 88
Telefax (07 11) 685-64 00
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kleinste Verdnderungen , hochempfindlich
reagiert", erlautert Professor Schiehlen die
Versuchsanordnung. Ein kleiner Windstof3
koénne ausreichen, um die rollende Bewe-
gung des Bootes in eine nickende iiberge-
hen oder gar ein anderes Bewegungsbild
entstehen zu lassen. Zwar konne man das
System mit Hilfe von Differentialgleichun-
gen beschreiben und dank groier Compu-
ter auch anndhernd berechnen. Einer ex-
akten Vorhersage seien jedoch enge Gren-
zen gesetzt. Das Wissen um die nichtli-
neare Dynamik habe den alten Glauben an
die Berechenbarkeit der Mechanik in
Frage gestellt. (axv) Foto: Horst Rudel

Sommer 1989
Institutslogo:
Dynamik von
Mehrkorper-
systemen im Verbund
mit der Universitat
Stuttgart



15. Februar 1990
Akademische Feierstunde zum
80. Geburtstag von Konrad Zoller

GrulRworte sprach Prorektor Prof.
Gunter Pritschow

Festvortrag von Manfred Braun

Der Jubilar von Gratulanten umringt:
Professoren Ramm, Bufler, Schaal, Heimerl, Seeger, Jung,
Lechner, Meyer-Konig, Bednarczyk
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Im Gespréch mit Helmut Sorg

Peter Schafer betreut die Gaste beim
Empfang nach dem Vortrag

Mit W. Geiger im Gesprach,
R. Schmolz (von hinten)
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15. Februar 1990
Festliches Abendessen geladener Géste

R. Schreick, G. Neumann, Frau Zoller,
W. Meyer-Konig

Konrad Zoller, Christine Schiehlen

Werner Geiger Gabriel Netzer

Peter Ahner
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Helmut
Steinhilber

Erich
Pfister

Michael
Valasek

Glnter Leister

Annette Schiehlen,
Regine Weber




22. Mérz 1990

Nach der Wiedervereinigung besucht
Prof. Franz Holzweil3ig mit seiner
Frau Barbara zum ersten Mal das
Institut

19. Mai 1990
Heike Peters, Dieter
und Regine Bestle

26. Mai 1990
IUTAM
Symposium
Moskau

W. Schiehlen,
A.Y. Ishlinsky
und S. Crandall




27. August 1990 Second WCCM in Stuttgart, Empfang im Neuen Schlof3
Im Gespréch mit Professoren Isao Imai (Japan) und Eduard Haug (USA)

12. September 1990
Rektoratsklausur

Magnifizienz J. Giesecke,
Prorektoren H. Ziegler und
W. Schiehlen
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8. November 1990 Betriebsausflug: Eiber, Schafer, Blajer, Kleczka,
Schiehlen, Peters, Krause, Daberkow, Bestle, Eismann, Anh, Sperling,
Leister, Lehmann
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Im November 1990
Unser Chaospendel
lauft

"

' » Py :\:’
2 I I

Konrad Zoller, Annette Schiehlen, Flynn Marquardt

20. Dezember 1990
Weihnachtliches
Musizieren

Hilfsassistenten
Peter Eberhard,
Uwe Petersen




10.-17. April 1991 Hannover Messe

Albrecht Eiber erlautert dem Wirtschaftsminister des
Landes Baden-Wirttemberg, Hermann Schaufler, die
modernen Softwaremethoden der Technischen Dynamik

26. April 1991 Ehrenpromotion an der TU Eindhoven
Uberreichung der Promotionsurkunde
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26. April 1991

Elisabeth Kreuzer

Edwin Kreuzer
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Albrecht Eiber
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..., und Kd6nigin
Beatrix von den
Niederlanden

Pt T R

27. April 1991
Auf der Rickfahrt von
Eindhoven unterbricht die
Delegation des Instituts die
Reise in Heidelberg

Schafer, Kleczka, Eiber,
Leister, Schirm, Schaub,
Melzer, Daberkow, Eismann,
Peters, Krause, Schiehlen




14. Januar 1992
Antrittsvorlesung
Prof. Dr.-Ing. Peter
Meinke

F. Melzer A. Rikgauer R. Krause P. Eberhard
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16. Juli 1992

Jorge Ambrosio aus Lissabon
halt im Graduiertenkolleg der
Universitét eine
Blockvorlesung

Am Abend spielt seine
Tochter Sandra unter der
Leitung von Frank Melzer
zusammen mit Gunter Leister
Twister

22. August 1992
18. ICTAM
Haifa, Israel

Walter Schirm,
Christine Schiehlen
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24. Januar 1993
Alexander von
Humboldt-
Stipendiat
Haiyan Hu
mit Frau Luna
und Tochter
Amanda im
Stuttgarter
Gastdozenten-
haus

22.-24. Mdrz 1993
Abschlusskolloguium des DFG-
Schwerpunkt-Programms "Dynamik
von Mehrkdrpersystemen™ mit einem
Empfang im Senatssaal der Universitat

Wolfgang Hirschberg

Gaste aus Kalifornien am Institut
Wolf Stadler und Fai Ma
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19. Mai 1994
Ahmed Shabana hélt im Graduiertenkolleg eine Blockvorlesung und ist
auch zur Geburtstagsparty in Boblingen eingeladen

Ahmed Shabana Pan Zeng mit Frau

Im ganzen Haus wird gefeiert

Sonja Fiege, Peter Eberhard, Adrian Kauf, Dieter Bestle,
Uwe Petersen
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Am Pfingstsonntag, den 23. Mai 1994 besuchen wir das
Urweltmuseum in Holzmaden

R
Ahmed Shabana

11. Juni 1994 Tag der Offenen Tur mit groRem Ansturm

P. Eberhard, U. Neerpasch,
F. Melzer

Regine Bestle mit Melanie, Patrick
und Pascal
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15.-19. August 1994

Fifth IUTAM Summer School on Mechanics in Aalborg, Danemark
Werner Schiehlen, Dieter Bestle, Peter Eberhard und Karl-Josef Rieger
fahren mit dem Audi A6 an einem Tag von Bdblingen nach Aalborg

Abfahrt 6 Uhr morgens

12.-16. September 1994
Second European Solid Mechanics Conference in Genua, Italien

Wir sind mit einer groRen Delegation nach Italien gereist

A. Rikgauer, U. Petersen, U. Piram, D. Bestle
A. Kauf Bin Hu W. Schiehlen
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15. Februar 1995 Festkolloguium 85 Jahre Konrad Zoller

Irmgard Sperr Konrad Zoller

Edwin Kreuzer halt den Festvortrag "Dynamik von Unterwasserrobotern

(Richard Grammel auf dem Poster)
Kurt Magnus Edwin Kreuzer
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Gespréche Stuttgarter Professoren tiber Mathematik und Mechanik

Konrad Zoller Werner Meyer-Konig Peter Werner

Ekkehart Kréner Richard Eppler Klaus Kirchgéssner
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Hans-Otto Dewes Erich Pfister
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Irmgard Sperr Kurt Magnus  Peter Eberhard  Albrecht Eiber
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1. Mdrz 1995 Betriebsausflug nach Markgréningen

Prommersberger, Rumold, Rieger, Eberhard, Piram, Eiber, Schirle

Udo Piram ist der Wanderfiihrer mit einer genauen Karte
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26.-31. Marz 1995
"Optimierungspuzzle” Logo des IUTAM Symposiums
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Dieter Bestle Albrecht Eiber

26. Mérz 1995 Anmeldung am Sonntag Abend

|

27. Mérz 1995 Er6ffnung durch Rektorin Heide Ziegler
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Peter Eberhard
Die Présentationen umfassen 41 hochkaréatige Vortrage und 8 Poster

Zum Begleitprogramm gehdren der Empfang der Universitat im Senatssaal,
der Empfang der Stadt Stuttgart im Rathaus und die Besichtigung des Klosters
Maulbronn mit anschlieendem Abendessen in einem Weinkeller am

29. Mérz 1995

Pauli Pedersen, Jorge Ambrosio, John McPhee, Carlos Mota-Soares
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Dankesworte der Symposiumsteilnehmer

‘7 ‘ : ‘V‘\ l‘

W. Schiehlen
31. Mérz 1995 Verabschiedung der Tagungsteilnehmer
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14. Juli 1995 Grillfest am Institut zum Abschied von Vladimir
Beletzkii und Dieter Bestle

Dieter und
Regine Bestle
freuen sich auf
die neuen
Aufgaben

an der
Branden-
burgischen
Technischen
Universitat
Cottbus



22.-26. April 1996 ITUTAM Symposium on Interaction between Dynamics and
Control in Advanced Mechanical Systems, Eindhoven, Niederlande

Festliches Abendessen
Ali Nayfeh, Anil K. Bajaj, Giuseppe Rega, Christine und Werner Schiehlen,
Raouf A. Ibrahim, Robin Sharp, Dick van Campen, Edwin Kreuzer

27. April 1996

Auf der Rickfahrt
Besichtigung des Doms in
Worms

Haijan Hu,
Werner Schiehlen
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25.-31. August 1996 19th ICTAM in Kyoto, Japan
Wiedersehen in fernen Landen

Werner Schiehlen

Ruth Pfeiffer
Gitty Popp
Wolf Stadler
Karl Popp
Christine Schiehlen
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9. Mai 1997 Lokaltermin Folgefahren auf dem Flughafen Malmsheim

Axel Fritz
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9. Mai 1997

Peter Muller Gerhard Schweitzer
Andreas Rukgauer
Uwe Petersen, Karl Popp

Albrecht Eiber, Gerhard und Gerda Schweitzer, Werner Schiehlen, Gitty
Popp, Uwe Petersen
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27. Juli - 1. August 1997 IUTAM Symposium on New Applications
of Nonlinear and Chaotic Dynamics in Mechanics, Ithaca, USA

Tagungsleiter Francis
Moon mit einer seiner
selbstgeschnitzten
Skulpturen

Werner Schiehlen présentiert das Experiment zum Poster
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10.-12. September 1997 EUROMECH Kolloquium 368 Biomechanics
of Hearing
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Das Ohr in der Kunst

Skulptur von
Anna Eiber und
André Bergmann

R. Schroth R. Prommersberger K. Eiber
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C. Steele A.Eiber  R.Probst  W. Schiehlen V. Stejskal

EUROMECH 368

Biomechanics

EUROMECH 368

iomechanics )
Bio o Hearing of Hearing
H. Wada, Sendai, Japan A. Huber, Zirich, Schweiz
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22. Oktober 1997 Wodchentliche Institutsbesprechung in der Bibliothek

An der Wand: Volle, Freitag, Claus, Durr, Rumold, Piram, Petersen,
Prommersberger, Schiehlen
Vorne: Fritz, Kibler, Schonerstedt, Maier, Eberhard, Eiber

28.-30. Mai 1998 Workshop tber Dynamik mechatronischer Systeme im
Wissenschaftszentrum Schlol? Reisensburg
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Dieter Bestle fiihrt in seinem Vortrag ein hochprézises
Kontaktexperiment vor

Werner Schiehlen zeigt auf einer Exkursion nach Heidenheim sein Geburtshaus
in der GrabenstraRe, die in den letzten 60 Jahren zu einer belebten
Geschaftsstralle geworden ist
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Die Mitarbeiter nutzen den Workshop als Gelegenheit um Werner
Schiehlen anlésslich seines 60. Geburtstages einen von Anna Eiber in
Stein gehauenen Léwen zu Uberreichen. Die Laudatoren Edwin Kreuzer
und Albrecht Eiber berichten in launiger Weise Uber seine Vorliebe fir
die bayerischen und chinesischen Wappentiere

204



Als Préasident hat Werner Schiehlen traditionsgemal die Hauptversammlung
der IUTAM vom 28.-31. August 1998 nach Stuttgart eingeladen

Tim Pedley Conny Phillips Mme. Moreau Christine und Werner Schiehlen
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Vor dem Empfang im Senatssaal der Universitat gaben Flynn
Marquardt und Michael Schiehlen ein Konzert fir Horn und Orgel in

der Hospitalkirche
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22. Dezember 1998 Weihnachtsfeier am Institut
W. Schiehlen, C. Schiehlen, K. Zoller, R. Prommersberger

Hans-Georg
Freitag

Markus
Hermle

22/12/1998
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19. Mai 1999

Geburtstagsfeier von Werner
Schiehlen im Internationalen
Begegnungszentrum der Universitat
Stuttgart

19. Mai 2000

"Geburtstag"” von Werner Schiehlen

Das Bild wurde dem Jubilar nach USA gemailt

A. Eiber, P. Eberhard, H. Schonerstedt, R. Klbler, A. Fritz,
F. Dignath, J. Pfister, C. Scholz, T. Meinders, E. Koch, B. Hu,
S. Gruber, A. Volle, H.-G. Freitag, H. Claus
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19.-21. Juli 2000
GroRe Exkursion nach Wolfsburg, VVolkswagenwerk
E. Koch, A. Fritz, L. Kubler, Studenten, J. Pfister, H. Claus

Besichtigung des Volkswagenwerks
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27. August - 2. September 2000
20th International Congress of Theoretical and Applied Mechanics (ICTAM)

IcTAM 2000

Das Fuhrungsteam des Kongresses:
Werner Schiehlen, IUTAM Président und Vorsitzender des Kongresskomitees

Niels Olhoff, Sekretér der Kongresskomitees
James W. Phillips, Sekretar des Kongresses
Hassan Aref, ICTAM Prasident

In der Postersession
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Albrecht Eiber Robin Sharp Tim Gordon

Der IUTAM Président leitet die Schlusssitzung des Kongresses
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28.-30.
September
2000
Dynamik-
Workshop im
Sollerhaus,
Kleinwalsertal

Udo Piram und
Swen Schaub
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30. September 2000
Wanderung im
Kleinwalsertal

S. Gruber,
A. Kauf,

T. Meinders,
A. Volle,

J. Pfister

17. November 2000
Wanderung
Betriebsausflug

H.-G. Freitag,

A. Fritz, J. Pfister,
A. Volle, J. Liu,
B. Hu, H. Claus

Remstal Kellerei
Weinstadt-
Beutelsbach

H. Claus, J. Liu,
H.-G. Freitag,
B. Hu, J. Pfister,
M. Zhu,

W. Schiehlen,
T. Meinders,

A. Volle




23. Juni 2001

Tag der Offenen
Tur

Beratung zum
Studiengang
Automatisierungs-
technik in der
Produktion (autip)

W. Schiehlen mit
zwei Studenten
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Dezember 2000
Vorbereitung zur
Weihnachtsfeier

T. Meinders,
N. Guse,
A. Fritz

21. Dezember 2000
Weihnachtsfeier

R. Prommersberger,
E. Koch und der
Nikolaus
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11. Juli 2001
Kirschenessen und
Grillen in Weinstadt-
GrolRheppach

F. Dignath,
N. Guse,

A. Volle,

T. Meinders,
W. Schiehlen

Albrecht Eiber,

Bin Hu,

Jozef Burg (aus
Zilina, Slowakai),
Jens Pfister, Alzbeta
Sapietova (aus Zilina,
Slowakai),

Dinh Van Phong (aus
Hanoi, Vietnam),
Stefan Gruber,
Thomas Meinders,
Florian Dignath

Sommer 2001
Grillen in
Sindelfingen bei
Thomas Meinders



Sommer 2002
40 Jahre N Instituts-T-Shirt
“stityt B fur Mecha® - | 40 Jahre Mechb
25 Jahre Pfaffenwaldring 9

Des Institutslogo, alten
bewehrten Formen
nachempfunden, ...
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Abschluss-
veranstaltung beim
Symposium
Faszination
Mechanik

K. Popp, J. Rauh,
C. Breuninger,
H.-G. Freitag,

O. Wallrapp,

D. van Campen,
J. Pfister,

K. Sedlaczek,
Studenten

30. September 2002
Symposium
Faszination
Mechanik
Sammlung der
Doktorhiite

Werner
Schiehlen
und Peter
Eberhard im
Gesprach
mit Frank
Allgower




30. September 2002
Symposium Faszination Mechanik: Abschiedsvorlesung




15. November
2002
Betriebsausflug

P. Eberhard,
A. Eiber,

K. Sedlaczek,
M. Lehner,

T. Gaugele,
C. Breuninger

J. Pfister,
P. Ziegler,
B. Muth,
M. Lehner,
S. Yan

|l

W. Schiehlen,
N. Guse,

K. Sedlaczek,
M. Lehner,

C. Breuninger




8. Dezember 2002
Weihnachtliches Abendessen im Paulaner mit Mitarbeitern
H.-G. Freitag, C. Breuninger, H. Claus, Frau Hu, S. Gruber,
J. Pfister, B. Muth

2003
Umbau Studentenraum
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25. Februar 2003
Peter Eberhard
im Gesprach mit
Gunther Kuhn,
Erlangen

18. Juni 2003

Institutsausflug

M. Lehner, N. Guse, C. Henninger, P. Eberhard und Studenten

18. Juni 2003
Weinstadt-
GroRheppach

P. Eberhard,
M. Lehner,
W. Schiehlen,
R. Seifried,
B. Muth
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OsV Racing 5"
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7.-9. Marz 2004
Ski-Ausfahrt in Schruns, Montafon
C. Breuninger, F. Flei3ner, N. Guse
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2003

Hashem Saleem
Al Khaldi

und Saeed
Ebrahimi




7.-8. April 2004

Statusseminar Burg Teck

P. Eberhard, Y. Jiang, F. FleiBner, W. Schiehlen, B. Mavroudakis,
H.S. Al Khaldi, S. Yan, A. Eiber, S. Ebrahimi, M. Lehner, B. Muth

B. Mavroudakis,
S. Ebrahimi,

F. FleiBner,

S. Yan,

A. Ratering,

C. Breuninger,
H.S. Al Khaldi,
M. Lehner,

R. Seifried,

Y. Jiang
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13. Juli 2004
Toricelli Seminar

O. Abuzeid,
S. Ebrahimi,
H.S. Al Khaldi,
M. Ackermann,
A. Ratering

2004

K. Sedlaczek,
C. Breuninger,
R. Seifried,
M. Lehner

14. Marz
2005
Skiwochen-
ende in
Partenen,
Montafon

F. Fleil3ner
und B. Muth
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8.-9. Juni 2005
Statusseminar
Rossberghaus

Vortrag von Basilis
Mavroudakis

C. Henninger, K. Sedlaczek, R. Seifried, A. Ratering,
B. Mavroudakis, B. Muth, H.S. Al Khaldi, P. Eberhard, N. Guse,
S. Ebrahimi, W. Schiehlen
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N. Guse,

H.S. Al Khaldi,
D. Kanth,

A. Ratering

6. Juli 2005
Betriebsausflug zu
Peter Eberhard

B. Muth,

M. Lehner,

P. Ziegler,

M. Ackermann,

S. Fiege-Eberhard,

W. Schiehlen T ™ 06/07/2005

S. Fiege-Eberhard,
W. Schiehlen,

S. K. Dwivedy,

K. Sedlaczek,

P. Eberhard,

A. Ratering
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14/12/2005

14. Dezember 2005
Exkursion zu TRW
Automotive,
Alfdorf

T. Meinders,
P. Eberhard,
A. Eiber

22. Dezember 2005
Weihnachtskaffee
am Institut

B. Dolde und
Y. Zhang



20.-23. Februar 2006
IUTAM Symposium on
Multiscale Problems in
Multibody System Contacts

R. Prommersberger und
B. Muth kiimmern sich um
die Organisation

J.P. Meijaard,

P. Pedersen und

J. Ambrosio
fachsimpeln in der
Kaffeepause

G. Kuhn,

A. Eiber und
H.-1. Weber beim
Abendessen in
Markgroningen




22. Februar 2006 Besichtigung des Klosters Maulbronn mit den IUTAM-
Symposiumsteilnehmern
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2006 3-D-Vorfuhrung bei der Informatik

-

5.-6. Juli 2006
Statusseminar Rossberghaus
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10. Oktober 2006 Betriebsausflug, Grabkapelle Rotenberg
I. Gjurkov, A. Eiber, P. Eberhard, J. Fehr, R. Prommersberger,
R. Kacianauskas, K. Sedlaczek, C. Breuninger, J. Lu, M. Lehner,

T. Gaugele
vorne: F. FleiBner, B. Muth

ot Igor Gjurkov (aus
’ Skopje),
s ( Rimantas

Kacianauskas,
Marko Ackermann
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30. Mai 2008
Kolloguium anlasslich des 70. Geburtstags von Werner Schiehlen
W. Schiehlen, A. Eiber, R. Seifried, L. Gaul

T. Kurz,

J. Fehr,

T. Gorius,

P. Eberhard,
W. Schiehlen
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18.J

G

ni 2008

Institutsausflug zum Kraftwerk der EnBW, Altbach
A. Muller, M. Lauxmann, A. Ast, P. Eberhard, T. Gaugele, C. Tobias,
R. Seifried

Lulu Gong und Jun Lu
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9.-10. Juli 2008
Statusseminar
Pforzheim-
Hohenwart

C. Tobias,
S. Huber,
K. Martini,
T. Gorius,
T. Kurz,

P. Ziegler




7.-8. Juli 2009
Statusseminar Pforzheim-Hohenwart

i

Wiy

7. Oktober 2009
Testaufbau und Prasentation des EXPO-Pendels in Untertlirkheim
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7. Oktober 2009
Préasentation der
technischen Daten
des EXPO-Pendels
durch Peter
Eberhard

19. Februar 2010
Einladung in
Grol3heppach

Albrecht Eiber,
Jorg Fehr,
Michael Lauxmann
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Interaktives
Pendel im
Deutschen
Pavillon auf
der Welt-
ausstellung
EXPO 2010
in Shanghai,
China

Uber einen in die Decke des Pavillions integrierten Antrieb wird das rund 1,2
Tonnen schwere und 5,6 Meter lange Pendel zu grof3en Schwing- und
Kreisbewegungen angeregt




. lniversity of Stuty

gt
|

Peter Eberhard, Robert Seifried, Pascal Ziegler, Jun Lu, Heidi-Maria Gétz und
Timo Gaugele vor dem Deutschen Pavillon auf dem EXPO-Gelande
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30. Juni - 2. Juli 2010
Statusseminar Pforzheim-Hohenwart

10. September 2010
Hochzeitsgrillen im
Garten von Michael
Lauxmann

M. Burkhardt,
N. Wengert,
A. Held,

A. Fischer
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2011 Statusseminar Pforzheim-Hohenwart

18.-20. Juli

F. Fleil3ner, T. Haag

, C. Fischer,

, F. Spreng

T. Kurz

F. Lopes e Silva,
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15. Dezember 2011 Weihnachtskaffee am Institut
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Mitarbeiter des ITM bei der IMSD 2012 an der Universitat Stuttgart
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Peter
Eberhard

6
Thomas
Gorius

11
Sebastian
lhrle

16
Roswitha
Prommersberger

21
Alexander
Held

26
Trong Phu
Do

31
Christoph
Heckeler

2
Christian
Fischer

7
Michael
Hanss

12
Werner
Schiehlen

17
Philip
Holzwarth

22
Nicolal
Wengert

27
Achim
Fischer

32

Qirong
Tang

3
Robert
Seifried

8
Fabricio
Lopes e

Silva

13
Pascal
Ziegler

18
Thomas
Kurz

23
Andreas
Hanselowski

28
Christian
Ergenzinger

33
Christian
Sperle
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4
Michael
Fischer

9
Dennis
Schurr

14
Albrecht
Eiber

19
Florian
Beck

24
Pascal
Bestle

29
Sven
Stuhler

34
Fabian
Spreng

5
Markus
Burkhardt

10
Alia
Salah

15
Michael
Lauxmann

20
Nico-Philipp
Walz

25
Thomas
Volzer

30
Heidi-Maria
Gotz



Ahmed Shabana
und Werner
Schiehlen

,
/

29. Mai - 1. Juni 2012
IMSD 2012

(2nd Joint
International
Conference on
Multibody System
Dynamics)

Woijciech Blajer und
Robert Seifried
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9.-13. Juli 2012 Doktorandenseminar in Shanghai in Kooperation mit der
Tongji University und der Shanghai Jiao Tong University

J. Neubeck, M. Hanss, J. Wiedemann, Q. Tang und Doktoranden
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12. Oktober 2012
Impressionen vom Dynamiktag 2012

C. Ergenzinger, A. Eiber, W. Eismann, L. Kubler, M. Kleczka, W. Schirm
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Jorg Fehr, Igor Iroz Asin, Dennis Schurr und Sebastian Ihrle beim
Dynamiktag 2012



-

B -

W. Eismann, H.-G. Freitag, U. Piram, R. Seifried
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