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1 Riickblick

Die Abteilung fiir Maschinenbau der Technischen Hochschule Stuttgart hat unter der
Leitung von Herrn Professor Dr.-Ing. R. Quack den Antrag auf Errichtung eines
Lehrstuhls fiir Technische Mechanik B wie folgt begriindet:

“Technische Mechanik ist eines der wichtigsten Grundlagen-Pflichtfacher fiir Diplom-
Maschineningenieure. Die Vorlesungen ziehen sich iiber einen grofen Teil des
Studiums hin. Die Abteilung fiir Maschinenbau hatte das Gliick, hierfiir in Herrn
Professor Grammel einen ausgezeichneten Wissenschaftler zu haben, dessen klarer
Vortrag vielen Horern einen Grundeinblick in die Gesetze der Technischen Mechanik
gegeben hat. Die ansteigende Zahl von Studierenden macht es jedoch erforderlich,
neben dem Unterricht auch Anleitung und Betreuung beim Selbststudium und bei den
Ubungen zu geben, die die Moglichkeiten eines einzelnen Ordinarius weit {ibersteigen.
Deswegen ist im Einvernehmen mit dem derzeitigen Ordinarius fiir Technische
Mechanik, Herrn Professor Magnus, die Einrichtung eines 2. Lehrstuhles fiir
Technische Mechanik ein dringendes Anliegen der Maschinenbau-Abteilung. Aus der
Studienplantibersicht der Abteilung vom Mai 1957 geht hervor, dass neben allen
Vorlesungs-, Ubungs- und Seminarstunden 450 Korrekturen je Woche und etwa 940
Priifungen im Jahr abzuhalten sind. Bei diesen Zahlen ist noch nicht beriicksichtigt,
daB auBler den Maschinenbau-Studierenden vom Lehrstuhl Technische Mechanik auch
die Studierenden der Elektrotechnik, der Mathematik und der Physik unterrichtet
werden, wodurch sich die Horerzahl noch wesentlich erhoht.

Das Ministerium hat diesen Antrag genehmigt und den ordentlichen Lehrstuhl fiir
Mechanik B zum 1. Dezember 1962 vertretungsweise mit Herrn Wiss. Rat und apl.
Professor Dr. K. Zoller besetzt. Die Ernennung von Herrn Professor Zoller zum
Ordinarius erfolgte am 6. Februar 1963.

Nach der Emeritierung von Herrn Professor Zoller zum 31. Mérz 1977 hat der Wiss.
Rat und Privatdozent Dr.-Ing. W. Schiehlen die Leitung des Instituts {ibernommen, die
er bis zu seiner Pensionierung am 30. September 2002 innehatte. Zum 1. Oktober 2002
hat Herr Professor Dr.-Ing. P. Eberhard die Institutsleitung iibernommen.



Die Lehrveranstaltungen des Instituts sind von einem stindigen Wechsel geprigt.
Beispielhaft werden deshalb die aktuellen Lehrveranstaltungen der beiden letzten
Jahre aufgelistet.

Technische Mechanik I

Technische Mechanik I fiir Automatisierungstechnik
Technische Mechanik 11

Technische Mechanik III

Seminaristische Ubungen zur Technischen Mechanik I
Seminaristische Ubungen zur Technischen Mechanik 11
Seminaristische Ubungen zur Technischen Mechanik 111
Seminar tiber Fragen der Mechanik

Tutorenseminar

Mechanik Seminar

Maschinendynamik

Angewandte Dynamik [

Angewandte Dynamik II

Einflihrung in die Mechatronik

Ausgewihlte Probleme der Mechanik: Fahrzeugdynamik
Ausgewihlte Probleme der Mechanik: Optimierung
Modellierung und Simulation in der Mechatronik
Numerische Methoden der Dynamik

EDV-Praktikum

Numerical Methods for Analysis and Opitimization of Mechanical Systems
Structural Dynamics and Optimization

Einfithrung in die Systemtechnik (Ringvorlesung)

Die Forschungsthemen am Institut waren unter der Leitung von Herrn Professor Zoller
durch die Kontinuumsmechanik und die Technische Dynamik geprédgt. Im einzelnen
wurden die folgenden Projekte untersucht.

e Kontinuumsmechanik
Verbesserte Plattentheorien,

Stabilitatsverhalten von Stiben,



Verformung rotierender Gummischeiben,

Nichtlineare Wellenausbreitung.

e Technische Dynamik
Schwingungen an Nockenwellen,
Starrkorperdynamik,
Authédngung eines Kurskreisels,

Differentialgeometrie von Flachen.

Die Forschungsthemen des Instituts wurden unter der Leitung von Herrn Professor
Schiehlen starker auf die Grundlagen und Anwendungen der Technischen Dynamik
ausgerichtet.

e Grundlagen
Methode der Mehrkorpersysteme,
Singuldre Mehrkorpersysteme mit Stof3en,
Coulombsche Reibung im Mehrkdpersystemen,
Rechenzeitoptimale Bewegungsgleichungen und Echtzeit,
Programmsystem NEWEUL,
Nichtlineare dynamische Systeme,

Numerische Integration von Differentialgleichungen und modulare
Simulation,

Balken mit geometrischen Nichtlinearitéten,
Beurteilungskriterien fiir chaotische Bewegungen,
Kovarianzanalyse von Zufallsschwingungen,
Parameteridentifikation mechanischer Systeme,

Stochastische Empfindlichkeitsanalyse,

Standardisierung der Beschreibung von Mehrkdrpersystemen,
Optimierung von Mehrkorpersystemen,

Kontaktmechanik in Theorie und Experiment,

Mechatronische Systeme.

e Anwendungen
Fahrzeugdynamik,
Instationdre Fahrzeugschwingungen,
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Optimierung von aktiven Fahrwerken und Radaufhédngungen,
Regelung von Magnetschwebebahnen,

Rotordynamik,

Biegeschwingungen von Wellen,

Regelung adaptiver Balkensystemen,

Dynamik von Industrierobotern,

Modellbildung und Regelung elastischer Roboter,
Gehmaschinen,

Hydraulikpriifstand, StoBddmpfer und Fahrwerksuntersuchungen,
StoBfreies passives und aktives Hiipfen,

Unwuchterkennung an Rédern,

Dynamik des Horens,

Eisenbahndynamik und Lebensdauerabschitzung,
Mechatronisches Folgefahren im Fahrzeugverbund,
Werkzeugmaschinen mit Parallelkinematik,

Schwingungen in Elektromaschinen,

StoBe in elastischen Mehrkorpersystemen,

Energieverbrauch in geregelten Systemen.

Die Forschungsthemen des Instituts werden unter der Leitung von Herrn Professor
Eberhard weiter der Technischen Dynamik gewidmet sein, wobei sich die
Forschungsthemen im einzelnen sicherlich wandeln werden.

Von den zahlreichen Amtern in der akademischen Selbstverwaltung seien nur einige
erwahnt.

Herr Professor Zoller war vom 1. April 1963 bis 31. Mérz 1964 Leiter der Abteilung
fiir Maschinenbau. Weiterhin war Herr Professor Zoller Dekan der Fakultét fiir
Maschinenwesen vom 1. April 1969 bis 31. Mérz 1970.

Herr Professor Schiehlen war Dekan der Fakultit Fertigungstechnik vom 1. Oktober
1984 bis zum 30. September 1986.

In der Zeit vom 1. November 1984 bis zum 31. Oktober 1992 war Herr Professor
Schiehlen Generalsekretir der Internationalen Union fiir Theoretische und
Angewandte Mechanik (IUTAM).



Vom 1. Oktober 1990 bis zum 30. September 1992 diente Herr Professor Schiehlen
der Universitét Stuttgart als Prorektor Forschung.

Fir die Zeit vom 1. November 1996 bis zum 31. Oktober 2000 wurde Herr Professor
Schiehlen zum Préasidenten der Internationalen Union fir Theoretische und
Angewandte Mechanik (IUTAM) gewaihlt.

2 Personelle Besetzung des Instituts

DIREKTOR
Prof. Dr. rer. nat. Konrad Zoller (1962 — 1977)

Prof. Dr.-Ing. Prof.E.h Dr.h.c. Werner Schiehlen (1977 —2002)
Prof. Dr.-Ing. Peter Eberhard (ab 01.10.2002)

WISSENSCHAFTLICHER ASSISTENTEN UND PROFESSOREN

Prof. Dr.-Ing. habil. Edwin Kreuzer
Dr.-Ing. habil. Dieter Bestle
Dr.-Ing. Peter Eberhard

AKADEMISCHER RAT UND OBERRAT

Dr.-Ing. Albrecht Eiber (seit 1981)

LEHRBEAUFTRAGTER UND HONORARPROFESSOR

Dr.-Ing. Peter Meinke (seit 1985)

Ingenieurbiiro fiir Angewandte Technologie GmbH, Starnberg
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WISSENSCHAFTLICHE MITARBEITER

Dr.-Ing.
Dipl.-Math.
Dr.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dr. rer. nat.
Dr. rer. nat.
Dipl.-Ing.
Dr.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Math.
Dipl.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.rer.nat.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.

Heimbert Dittrich
Rolf Kienle

Rainer Schreieck
Hans-Otto Dewes
Erich Pfister
Manfred Braun
Helmut Steinhilber
Peter Ahner
Rainer Schmolz
Gabriel Netzer
Werner Geiger
Albrecht Eiber
Edwin Kreuzer
Georg Rill

Dieter Schramm
Jochen Rauh
Klaus-Peter Schmoll
Rainer Kallenbach
Michael Kleczka
Ralf Krause

Dieter Bestle
Andreas Daberkow
Glinter Leister
Peter Schéifer
Christian Wilmers
Wolfgang Eismann
Walter Schirm
Ewald Lehmann
Swen Schaub
Peter Eberhard
Uwe Neerpasch
Adrian Kauf
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1963 — 1967
1963 — 1966
1964 — 1969
1965 - 1970
1967 — 1969
1968 — 1978
1968 — 1976
1970 - 1976
1970 - 1976
1976 — 1982
1977 - 1982
1977 — 1981
1977 — 1986
1978 — 1982
1981 — 1986
1982 — 1986
1982 — 1987
1983 — 1986
1986 — 1991
1987 — 1992
1987 — 1995
1987 — 1992
1988 — 1993
1988 — 1993
1988

1988 — 1994
1989 — 1993
1989 — 1990
1991 — 1996
1992 — 2000
1992 — 1995
1993 — 1997



Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.

Dipl.-Ing.

Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.
Dr.-Ing.

Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.

Dr.-Ing.

Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.
Dipl.-Ing.

GASTE

Dr.-Ing.

Dipl.-Ing.

Dr.-Ing.
Prof.

Prof.

Andreas Riikgauer
Uwe Petersen

Udo Piram

Stefan Maier
Rainer Diirr
Karl-Josef Rieger
Heike Schonerstedt
Ralf Kiibler

Axel Fritz

Thomas Meinders
Holger Claus
Stefan Gruber
Hans-Georg Freitag
Andreas Volle
Florian Dignath
Bin Hu

Christian Scholz
Elmar Koch

Jens Pfister

Nils Guse

Robert Seifried
Beate Muth
Christian Breuninger
Michael Lehner
Kai Sedlaczek

Douglas Zampieri
Zivorad Bojovic
Vojin Drenovac

Hans-Ingo Weber

Jimei Zhu

1993 — 1997
1993 — 1998
1993 — 1998
1995 — 1997
1995 — 1998
1995

1995 —2000
1996 — 2000
1996 — 2001
1996 — 2002
1996 — 2002
1997 — 2002
1997 —2002
1997 — 2002
1998 —

1998 —

1998 —

1999 —

1999 —
2000 —

2001 —
2001 -
2002 -
2002 —
2002 —

Campinas, Brasilien
Belgrad, Jugoslawien
Belgrad, Jugoslawien

Campinas, Brasilien

Shanghai, VR China
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1978 — 1981
1979 — 1980
1981 — 1985
1982, 1984
1987
1982 — 1983



Dr.
Dipl.-Ing.

Dipl.-Ing.

Prof.
Dr.-Ing.
Prof.
Prof.
Herr
Dr.-Ing.
Ing.

Dr.

Prof.
Herr
Herr
Prof.
Prof.

Frau
Prof.
Dr.

Prof.
Prof.
Prof.

Dr.-Ing.
Frau
Herr
Herr
Dr.
Dr.-Ing.

Herr

Janusz Szopa
Dieter Bestle

Bernd Kessler

Dimitri Pogorelov
Jie Gao

C.S. Hsu

F.H. Ling

Hua Yuan, M.Sc
Michael Valasek
Jan Kovanda
Lutz Sperling
Nguyen Anh
Wojciech Blajer
H.M. EI Adawi
Bin Hu, M.Sc.
Nguyen van Khang

Stanislaw Furta

Yuxiu Xu
Haiyan Hu

Petko Kiriazov

V K. Goel

Fai Ma

D.V. Singh

Ding Han

Sorin Vlase
Iveta Ondraskova
Lubomir Slama
Pavel Vokal

Pan Zeng
Andrzej Harlecki

Miroslav Horak

Gliwice, Polen

Rob. Bosch Stiftung,
Stuttgart

Daimler Benz AG,
Stuttgart

Bransk, UdSSR
Shanghai, VR China
Berkeley, USA
Shanghai, VR China
Hefei, VR China

Prag, Tschechoslowakei

Prag, Tschecheslowakei

Magdeburg

Hanoi, Vietnam
Radom, Polen

Port Said, Agypten
Nanjing, VR China
Hanoi, Vietnam
Moskau, Ruflland

Shenyang, VR China
Nanjing, VR China
Sofia, Bulgarien
Roorkee, Indien
Berkeley, USA

New Delhi, Indien
Wubhan, VR China
Brasov, Ruménien
Prag, Tschechien

Brno, Tschechien

Mlada Boleslav, Tschechien

Beijing, VR China
Bielsko-Biala, Polen

Pilzen, Tschechien
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1984 — 1985

1984 — 1987

1985 - 1989

1985 — 1986, 1998
1986 — 1991

1988

1988

1988 — 1989

1989 — 1990

1990

1990

1990 — 1992

1990 — 1992, 1999
1991 — 1993

1991 — 1997

1992

1992 — 1993, 1997
2000 - 2001

1992 — 1994
1992 — 1994
1992, 1995
1993

1993

1993
1993 — 1994
1994

1994

1994

1994
1994 — 1995
1994

1995



Herr

Herr

Prof.
Herr
Prof.
Herr
Herr
Prof.
Herr
Prof.
Frau
Prof.
Prof.
Dr.

Herr
Dr.

Herr
Dr.

Prof.

Prof.
Herr
Herr
Herr
Herr

Herr

Pavel Prautsch
David Svacina
Tomasz Szolc
Boris Bardin
Victor F. Poterasu

Shoushan Jiang

Xueyong Zhao, M.Sc.

Pilzen, Tschechien
Brno, Tschechien
Warschau, Polen
Moskau, Rullland
Iasi, Ruménien
Xian, VR China

Tianjin, VR China

Jose Luis Escalona Franco Sevilla, Spanien

Quoc Loc Trieu
Y.G. Srinivasa
Rajagopal Ramakrishnan
Evtim Zakhariev
Nicola Pederzolli
Nicolas Boizet
Panayiotis Papadopoulos
Parthiv Shah

Subir Kumar Saha
Corinna Selna
Meiling Zhu

Joao Dias

Jinyang Liu

Vikas Tomar
Zdravko Terze
Francesco Pandolfi
Dinh Van Phong

Y .K. Lin

Ninh Quang Hai
Nguyen Van Khang
Alzbeta Sapietova
Jozef Bury

Javier Gil

Shuiping Yan

Thomas Ramée

Hanoi, Vietnam
Chennai, Indien
Chennai, Indien
Sofia, Bulgarien
Padua, Italien
Aubiére, Frankreich
Berkeley, USA
Chennai, Indien
New Delhi, Indien
Mailand, Italien
Nanjing, VR China
Lissabon, Portugal
Shanghai, VR China
Chennai, Indien
Zagreb, Kroatien
Mailand, Italien
Hanoi, Vietnam
Boca Raton, Florida USA
Hanoi, Vietnam
Hanoi, Vietnam
Zilina, Slowakei
Zilina, Slowakei
Pamplona, Spanien
Wuhan, VR China

Clermont—Ferrand, Frankreich
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1995

1995

1995 — 1996
1995 — 1996
1996 — 1997
1996 — 1997
1998 — 1999
1997 — 1998
1998

1998

1998, 1999
1998 — 1999
1999

1999

1999 — 2000
1999 — 2000
1999 — 2000
1999 — 2000
1999 — 2000
1999 — 2001
2000

2000 - 2001
2000 —2001
2000 —2001
2001 —2002
2001

2001

2001

2001

2001

2001

2001 —2002
2001 —
2002 —



Dr. Guobiao Yang Shanghai, VR China 2002 —

Prof. Zaihua Wang Nanjing, VR China 2002 —
KOLLEGIATEN

Dipl.-Ing.  Frank Melzer 1991 - 1993
Dipl.-Ing.  Jiirgen Haug 1991 - 1995
Dipl.-Ing.  Karl-Joseph Rieger 1992 - 1995
Dipl.-Math. Nadja Lehmann, geb. El Dessouki 1993 - 1994
Dipl.-Ing.  Walter Rumold 1994 - 1998
Dipl.-Ing.  Markus Hermle 1996 — 1999
DOKTORANDEN

Dipl.-Ing.  Eli Pankiewicz Dez. 1985

Dipl.-Ing.  Jirgen Wimmer Juli 1997

Dipl.-Ing.  Ridiger Schroth
Dipl.-Ing.  Thomas Schirle

SEKRETARIAT

Frau Annemarie Feldtkeller 1962 - 1970
Frau Edith Lacroix 1970 — 1973
Frau Ursula Wachendorff 1973 — 1983
Frau Brigitte Arnold 1984 — 1986
Frau Stefanie Gall 1986 — 1987
Frau Regine Weber 1988 — 1990
Frau Heike Peters 1990 — 1993
Frau Roswitha Prommersberger seit 1994
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3 Preisverleihungen

Das Institut B fiir Mechanik verleiht alle zwei Jahre Buchpreise zur Anerkennung
besonders guter Studienleistungen. Im folgenden sind die bisherigen Preistrager
aufgefiihrt:

1982 Christian Wilmers, Markus Riedl, Stefan Koppl

1984 Gerd Bahnmiiller, Achim Wohnhaas, Roland Seichter

1986 Gerald Buck, Lutz-Martin Fink, Bodo Lagemann

1988 Dirk Stoffler, Holger Dorra, Thomas Cavatoni

1990 Uli HauBermann, Erik Reichert, Jochen Vogel

1992 Rainer Diirr, Michael Glora, Holger Claus

1994 Ulrich Kehr, Jochen Scherer, Matthias Gregor

1996 Ralf Biihrle, Alexander Klein, Markus Schuster, Katja Treutner
1998 Christian Stolzenburg, Matthias Maess, Daniel Schaf

2000 Florian Keppler, Riidiger Benz, Monika Trost

Weiterhin wurden pramiert:

1978 Werner Geiger (Diplomarbeit)
Geldpreis der Vereinigung von Freunden der Universitét Stuttgart e.V.

1982 Dieter Schramm (Diplomarbeit)
Geldpreis der Gustav-Magenwirth-Stiftung

1984 Rainer Kallenbach (Diplomarbeit)
Geldpreis der Vereinigung von Freunden der Universitit Stuttgart e.V.

1986 Dieter Bestle (Diplomarbeit)
Geldpreis der Josef Wagner-Stiftung

1988 Peter Schifer (Diplomarbeit)
Geldpreis der Gustav-Magenwirth-Stiftung
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1991 Swen Schaub (Diplomarbeit)
Geldpreis der Vereinigung von Freunden der Universtét Stuttgart e.V.

1993 Andreas Daberkow (Dissertation)
Geldpreis des Siemens-Informationstechnik Anwenderverein e.V.

1995 Uli Haussermann (Diplomarbeit)
Geldpreis der SEW-EURODRIVE Stiftung

1996 Rainer Diirr (Vortrag)
VDI-Gesellschaft Fahrzeug- und Verkehrstechnik

Heike Schonerstedt (Diplomarbeit)
Geldpreis der Vereinigung von Freunden der Universitit Stuttgart e.V.

2000 Peter Eberhard
Richard von Mises-Preis, Gesellschaft fiir Angewandte Mathematik und
Mechanik

2001 Katja Treutner (Diplomarbeit)
Geldpreis der Vereinigung von Freunden der Universitét Stuttgart e.V.

2002 Robert Seifried (Studienleistung)
Geldpreis der Dr. Artur Fischer Stiftung

4 Diplomarbeiten

Die Diplomarbeiten sind nach dem Jahr des AbschluBles gegliedert.

1965

Dewes, H.-O. Zum Anzeigeverhalten eines Wendekreisels

1967

Ruel3, K. Der ebene Wiarmeschock

1974

Netzer, G. Schwingungen von rotierenden Wellen
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1976
Sattler, E.

1977
Geiger, W.

Eiber, A.

1978
Lautenbach, R.

1981
Schramm, D.

Rauh, J.

1982
Krieg, M.

Hirschberg, W.

Brauner, W.
Schmoll, K.-P.
Kirschner, R.

1983
Kallenbach, R.

1984

Das Stabilititsproblem des prismatischen biegeanisotropen Stabes

Numerische Stabilisierung von Differentialgleichungen am Beispiel
von Kreiselbewegungen in Quaternionendarstellung

Numerische Stabilisierung von ersten Integralen eines
Differentialgleichungssystems am Beispiel des schweren
symmetrischen Kreisels

EinfluB nichtlinearer Verzerrungen auf die Eigenfrequenzen eines
Balkens

Kurvenfahrt eines Schienenfahrzeugs auf einem starren Gleis

Dynamische Untersuchung eines aktiv geregelten Roboterarms

Bewegungsgleichungen gewohnlicher und allgemeiner
Mehrkorpersysteme

Vergleich der Losungsverfahren fiir die dynamische Untersuchung
von Kurbelgetrieben

Fahrdynamik eines Radsatzes auf regellos unebenem Gleis
Berechnung der Reaktionskréfte in Mehrkorpersystemen

Schwingungsuntersuchung einer Ventilsteuerung

Parameteridentifikation stochastischer Schwingungssysteme
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Wanner, M. Zur Berechnung von Bewegungsgleichungen mit einem
Formelmanipulationssystem

Bestle, D. Untersuchung nichtlinearer dynamischer Systeme mit qualitativen
und quantitativen Methoden

1985

Droz-Bartholet, E. Morin, J.-J.  Lageregelung eines reibungsbehafteten
Roboterarms mit StérgroBenkompensation (Original Franzdsisch)

1986

Raith, P. Modellierung einer Doppelhinterachse und Integration in das
Gesamtfahrzeug

Kleczka, M.  Numerische Untersuchung nichtlinearer dynamischer Systeme mit
dem Vektorrechner

Stokmaier, G. Untersuchung der Dynamik einer Fiinfpunkt-Radauthdngung mit
Hilfe des Programmsystems NEWEUL

Silan, C. Untersuchung der Dynamik einer Pendelkette unter dem Einfluf3
Coulombscher Reibung

1987
Lutz, A. Parameteridentifikation eines Rotorsystems
Schéfer, P. Parameteridentifikation von Fahrzeugmodellen mit nichtlinearen

Kraftgesetzen unter Praxisbedingungen

Settelmeyer, E. Kraftregelung eines zweigliedrigen Roboterarms

1988

Seichter, R. Simulation der Fahrdynamik eines Motorrades unter
Beriicksichtigung des Fahrerverhaltens

Leister, G. Vergleichende Untersuchung der Dynamik eines Schlaghammers

Kocher, G. Untersuchungen zur Echtzeitsimulation in der Fahrzeugdynamik
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Wilmers, C.

Eismann, W.

Eppinger, M.

1989
Riedl, M.

1990
Elberskirch, R.

Haack, C.

Bargon, V.

Schaub, S.
Baumgarten, R.
Buck, G.
Metzger, M.

Deller, K.

El-Dessouki, N.

1991
Eberhard, P.

Verzweigungsphianomene in mechanischen Oszillatoren

Modellbildung und Bewegungssimulation von
Eisenbahndrehgestellen

Systematischer Vergleich von Verfahren zur
Riickwiértstransformation bei Industrierobotern

Digitale Kraftregelung eines Roboterarms

Anwendung der Lie-Algebra bei der Beschreibung von Markov-
Prozessen

Rechnergestiitzte Verfahren zur Analyse nichtlinearer dynamischer
Probleme

Identifikation nichtlinearer stochastischer Systeme mittels
statistischer Linearisierung

Interpolationsverfahren fiir Zellabbildungsmethoden
Homoklinische Strukturen und Chaos beim Spielschwinger
Zur Modellierung der Elastokinematik von Radfiihrungen

Parallelisierte Simulation dynamischer Systeme auf einem
Transputernetzwerk

Symbolisch — numerische Behandlung von kinematischen Schleifen
in Mehrkdrpersystemen

Beschreibung nichtlinearer stochastischer Systeme:
Nichtlinearitatstest und Parameteridentifikation

Empfindlichkeitsanalyse fiir die Parameteridentifikation
nichtlinearer Systeme
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1992
Neerpasch, U.

Barlic, A.

Petersen, U.

Reich, A.

Schupp, G.

Listl, H.

1993
Kauf, A.

Riikgauer, A.
Kothe, M.
Knaupp, E.J.

Jung, A.

Kust, O.

Piram, U.

Rumold, W.

1994

Entwicklung eines Kopplungsmoduls zum Modellaustausch
zwischen Mehrkorperformalismen und einem 3D-Grafikprogramm

Kondensation von Freiheitsgraden eines Berechnungsmodells fiir
Kurbelwellen

Dynamic Simulations of Road Vehicles with Active Four-Wheel
steering

Eine Programmbibliothek zur CAD-gestiitzten Modellierung von
Mehrkorpersystemen

Nichtidquidistante Stiitzpunktraster fiir die Interpolation bei
Zellabbildungsmethoden

Ein Beitrag zum Aufschneiden von Mehrkorpersystemen

Kopplung diskreter und kontinuierlicher mechanischer Modelle fiir
das menschliche Ohr

Development of a Portable Data Aquisition and Analysis System
Untersuchung der Standsicherheit von Teilschnittmaschinen

Entwicklung und Eichung eines Lensars fiir retropatellare Kréfte im
Kniegelenk

Modellierung eines unwuchterregten Radtrigers mit
Priifstandsmessungen

Modellierung, Optimierung und Animation einer McPherson-
Radauthdngung

Beschreibung und Optimierung von Dampferkennlinien

Modellierung und Reglerentwurf fiir ein Kraftstellglied einer
aktiven Regelung

HéauBermann, U.  Kontaktprobleme von Kreisscheiben

1995
Diirr, R.

Modellierung und Simulation eines Servolenksystems
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Maier, S.K.
Schenk, M.

Kontaktuntersuchung von Kreisscheiben mit Randelementen

Modellierung eines Niederflur-Stadtbahnzuges

Schonerstedt, H.  Reglerentwurf fiir aktiv geregelte Balken

Glora, M.
Kiibler, R.

1996
Zaccarini, A.
Schumann, A.
Schroder, P.
Patel, R.
Fritz, A.

Claus, H.
Meinders, T.

Schirle, T.

1997
Freitag, H.-G.
Volle, A.

Muiller, T.

1998
Gregor, M.

Merkt, T.

Digitale Regelung eines aktiven Karosserieschwingungstilgers

Echtzeitsimulation eines Fahrzeugmodells mit mechatronischen
Komponenten

Operator-in-the-Loop Simulation of Multibody Systems
Parametrisierte Modellbeschreibung hydraulischer Grundelemente
Untersuchung der Lenkdynamik eines autonomen Kraftfahrzeugs
Robuste Regelung der Querdynamik von Fahrzeuggespannen

Projektorientiertes Softwareengineering am Beispiel der
Langsdynamik eines Kraftfahrzeuges

Modellierung eines Eisenbahndrehgestells

Gleismodelle zur Simulation von mittelfrequenten Rad-Schiene-
Problemen

Gesamtmodell zur Schwingungsuntersuchung eines elastischen
Wagenkastens

Modellierung elastischer Handhabungssysteme

Integration eines Rad-Schiene-Kontaktmoduls in die Simulations-
Umgebung NEWSIM

Komfortoptimierung eines elastischen Wagenkastens durch
Tilgermassen

Dynamikanalyse eines Stellmotors zur Abstandsregelung zweier
Fahrzeuge

Implementierung eines Reifenmodells in das MKS-Programm
ADAMS
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Dignath, F.

Hafele, W.

Guski, H.
Scholz, C.

Itigin, A.

1999
Schroth, R.

Simon, K.

Pfister, J.

Klein, A.

2000
Jacobs, A.

Selna, C.

Treutner, K.

Guse, N.
Kibler, L.

2001
Seifried, R.

Walter, F.

Empfindlichkeitsanalyse punktweise definierter
Optimierungskriterien

Einsatz modaler Sensoren und Aktoren zur Regelung von
Verbundstrukturen

Adaptives Echtzeit-Fahrermodell

Simulation von Mehrkorpersystemen mit NEWEUL und
NEWMOS

Tangentiale Kontaktsteifigkeitsmatrizen flir die nichtlineare Finite
Elemente Methode

Simulation und Optimierung von zweibeinigen Laufmaschinen mit
Ausgleichsmechanismen

Zur Modellierung und Regelung der menschlichen Armbewegung

Implementierung von Reibkontakten fiir die nichtlineare Finite
Elemente Berechnung

Integration von HIL-Simulationen und Messungen zur Beurteilung
von Fahrwerksregelsystemen

Interaktive Virtual Reality Experimente mit einfachen Modellen
von Mehrkorpersystemen

Verifikation von Simulationen in der Fahrzeugdynamik

Hybride Simulation von Kontaktvorgidngen mit
Mehrkorpersystemen und Randelementen

StoBsimulationen mit Gitterrostmodellen

Parallelisierung einer Evolutionsstrategie fiir die
Eisenbahndynamik

Numerische und experimentelle Untersuchung von gestof3enen
Kreisscheiben

Querdynamikregelung mit aktiver Lenkung
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Muth, B. Simulation von Kontaktvorgéngen einfacher Korper mit Methoden

der Molekulardynamik
Yan, S. Dynamik schnelldrehender elastischer Rotoren
Li, J. Abschitzung von nichtlinearen Feder- und Dampferkennwerten des

menschlichen Ohres

Li, Z. Konzeption von Benutzerinteraktionen in SIMPACK

2002

Pandolfi, F. Energy Consumption of Active Suspensions in Automotive
Applications

Zhang, W. Non-differentiable Functions in the Optimization of a Hexapod
Robot

Aktay, L. Investigation of Impacts of a Synthetic Ball on a Half Space

Breuninger, C. Optimierung der Kontaktbedingungen von Mittelohrimplantaten

Wankelmuth, A.  Active Compliance Control of an Industrial Robot

Pei¢, M. Berechnung von Omnibustragwerken mit Hilfe von MKS-FES-
Kopplung

Stehle, B. Objektivierung der Schaltqualitdt von automatisierten
Schaltgetrieben

Sedlaczek, K.  Untersuchungen zum Schwingungsverhalten eines
Eisenbahnfahrzeugs

5 Dissertationen und Habilitationen

Die Arbeiten sind nach dem Jahr des Abschlusses gegliedert.

Dissertationen

1974

Braun, M. Zur Ausbreitung von Unstetigkeitsflichen in thermoelastischen
Stoffen
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1976

Pfister, E. Drehsymmetrisch beanspruchte rotierende Gummischeiben bei
endlichen Verformungen

1977

Schmolz, R.  Der Einflu8 der Authdngung eines Unterschieds auf seine Genauigkeit

1979

Kreuzer, E. Symbolische Berechnung der Bewegungsgleichungen von
Mehrkorpersystemen

1981

Zampieri, D.E. EinfluB} einer aktiven magnetischen Lagerung auf das dynamische
Verhalten eines Rotors

1983

Rill, G. Instationdre Fahrzeugschwingungen bei stochastischer Erregung
1985

Drenovac, V. Eine Methode zur Integration der Bewegungsgleichungen singuldrer

Mehrkorpersysteme

Pankiewicz, E. Anwendung rechnergestiitzter Verfahren zur Generierung von
Bewegungsgleichungen im Fahrzeugbau

1986
Schramm, D.  Ein Beitrag zur Dynamik reibungsbehafteter Mehrkorpersysteme

Kallenbach, R. Kovarianzmethoden zur Parameteridentifikation zeitkontinuierlicher
Systeme

1987

Rauh, J. Ein Beitrag zur Modellierung elastischer Balkensysteme

24



Bestle, D.

1988
Schmoll, K.-P.

Eiber, A.

1989
KeBler, B.

1991
Kleczka, M.

1992
Leister, G.

Gao, J.

Krause, R.

Daberkow, A.
1993
Schirm, W.

Schifer, P.

1994

Eismann, W.

Melzer, F.

Beurteilungskriterien fiir chaotische Bewegungen nichtlinearer
Schwingungssysteme

Modularer Aufbau von Mehrkorpersystemen unter Verwendung der
Relativkinematik

Ein Verfahren zur Parameterbestimmung von Rotorsystemen

Bewegungsgleichungen fiir Echtzeitanwendungen in der
Fahrzeugdynamik

Methoden zur Verzweigungsanalyse mit Anwendungen auf einen
Spielschwinger

Beschreibung und Simulation von Mehrkorpersystemen mit
geschlossenen kinematischen Schleifen

Ein Beitrag zur sto3freien Gehbewegung

Analyse und Parameteridentifikation stochastisch angeregter
Mehrkorpersysteme mit nichtlinearen Kraftgesetzen

Zur CAD-gestiitzten Modellierung von Mehrkorpersystemen

Symbolisch-numerische Behandlung von kinematischen Schleifen in
Mehrkdorpersystemen

Echterzeitsimulation aktiver Mehrkorpersysteme auf Transputernetzen

Identifikation von Unwuchtparametern an Fahrzeugradern wihrend
der Fahrt

Symbolisch-numerische Modellierung elastischer Mehrkorpersysteme
mit Anwendung auf rechnerische Lebensdauervorhersagen
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1996
Eberhard, P.
Haug, J.

Neerpasch, U.

1997
Rieger, K.-J.

Riikgauer, A.

Kauf, A.
Schaub, S.

Wimmer, J.

Hu, B.

1999
Diirr, R.

Rumold, W.

Petersen, U.

2000
Piram, U.
Kiibler, R.
Hermle, M.

2001

Zur Mehrkriterienoptimierung von Mehrkorpersystemen
Zur Modellierung aktiv geregelter elastischer Mehrkorpersysteme

Zur Standardisierung der Modellbeschreibung von
Mehrkorperformalismen

Echtzeitsimulation komplexer Fahrzeugmodelle mit Hardware-
Reglerkomponenten

Modulare Simulation mechatronischer Systeme mit Anwendung in der
Fahrzeugdynamik

Dynamik des Mittelohrs

Erweiterte Zellabbildung zur globalen Untersuchung nichtlinearer
dynamischer Systeme

Methoden zur ganzheitlichen Optimierung des Fahrwerks von
Personenkraftwagen

Korrelationsbasierte Methode zur Parameteridentifikation
nichtlinearer mechanischer Systeme

Kopplungsansitze mechatronischer Systeme in Modellierung und
Simulation

Modellierung von Starrkorper-Fluid-Systemen mit Anwendung in der
Fahrzeugdynamik

Zur Dynamik eines mechatronisch gekoppelten Fahrzeuggespanns

Zur Optimierung elastischer Mehrkorpersysteme
Modulare Modellierung und Simulation mechatronischer Systeme

Hierarchische Regelung globaler Bewegungen elastischer Roboter
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Bollack, H. Regelung adaptiver Balkensysteme
(Schonerstedt)

2002
Fritz, A. Zur Abstandsregelung mechatronisch gekoppelter Fahrzeuggespanne

Habilitationen

1986

Kreuzer, E. Zur numerischen Untersuchung nichtlinearer dynamischer Systeme

1994

Bestle, D. Analyse und Optimierung von Mehrkorpersystemen. Grundlagen und
rechnergestiitzte Methoden

2000

Eberhard, P.  Kontaktuntersuchungen durch hybride Mehrkorpersystem / Finite
Elemente Simulationen

6 Berichte aus dem Institut

Das Institut gibt Druckschriften der folgenden Art heraus.

Institutsberichte

Die Institutsberichte enthalten Forschungsergebnisse von allgemeinem Interesse. Sie
stethen {liber die Universititsbibliothek  Stuttgart und die  Technische
Informationsbibliothek Hannover zur Verfligung. Es sind bisher 38 Institutsberichte
erschienen.
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Forschungsberichte

Die Forschungsberichte werden im Auftrag eines Dritten erstellt, sie konnen mit
Zustimmung des Auftraggebers beim Institut angefordert werden. Es sind bisher 42
Forschungsberichte erschienen.

Zwischenberichte

Die  Zwischenberichte  fassen = umfangreiche  Forschungsergebnisse  und
Zwischenergebnisse zusammen. Sie sind nicht fiir eine groBere Verbreitung bestimmit.
Programme werden hiufig durch Zwischenberichte dokumentiert. Es sind bisher 132
Zwischenberichte erschienen.

Studien- und Diplomarbeiten

Alle Studien- und Diplomarbeiten werden am Institut archiviert. Es sind seit 1977
insgesamt 205 Studienarbeiten und 98 Diplomarbeiten abgeschlossen worden.

Dissertationen und Habilitationen

Von Dissertationen und Habilitationen werden Belegexemplare verwahrt. Seit 1977
sind 38 Dissertationen und 3 Habilitationen entstanden.

Anleitungen, Manuskripte und Unterlagen

Die Anleitungen dokumentieren Rechnerprogramme. Es stehen 54 Anleitungen zur
Verfligung. Zu einzelnen Lehrveranstaltungen werden Manuskripte herausgegeben.
Seit 1977 sind 9 Manuskripte erschienen. Die zu Vorlesungen und Priifungen
verwendeten Unterlagen werden archiviert. Es sind bisher 109 Unterlagen entstanden.

Wissenschaftliche Filme und Videobander

Es sind 7 wissenschaftliche Filme und 22 Videobander zu Themen der Technischen
Dynamik fertiggestellt worden.

Jahresberichte

Seit 1971 gibt das Institut jahrlich einen Bericht tiber die laufenden Arbeiten heraus.
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7 Veroffentlichungen
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Braun, M.: Beschleunigungswellen in anisotropen hyperelastischen Stoffen. Acta
Mechanica 19 (1974) 237-249.

Braun, M.: Zur Ausbreitung von Unstetigkeitsflaichen in thermoelastischen Stoffen.
Stuttgart: Universitét Stuttgart, Inst. A fiir Mech., Dissertation, 1974.

1975

Braun, M.: Das Fermatsche Prinzip fiir die Wellenausbreitung in elastischen Stoffen.
In: Beitrdge zur Mechanik und Systemtheorie, Prof. P. Sagirow zum 60.
Geburtstag, von M. Hiller und H. Sorg (Hrsg.). Stuttgart: Universitdt Stuttgart,
Inst. A fiir Mech., 1975, S. 25-40.
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Ing.-Arch. 44, (1975) 97-102.
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1979, Vol. 1, pp. 599-602.

Kreuzer, E.: Symbolische Berechnung der Bewegungsgleichungen von Mehr-
korpersystemen. Fortschr.-Ber. VDI, Reihe 11, Nr. 32. Diisseldorf: VDI-Verlag,
1979.

Lautenschlager, R.; Miiller, P.C.; Popp, K.; Schiehlen, W.: Rechenverfahren fiir
stochastische Fahrzeug-Fahrweg-Systeme. Miinchen: Technische Universitét, Inst.
B fiir Mech., Bericht Nr. 56, 1979.

Zampieri, D.E.; Schiehlen, W.: Influéncia de Mancais Ativos no Comportamento
Dinamico de um Rotor Horizontal. In: Proc. V Congresso Brasileiro de Engen-
haria Mecanica (Campinas, Decembro 12-15, 1979). Rio de Janeiro: Associacao
Brasileira de Ciéncias Mecanicas, 1979, No. C-05, pp. 44-53.

1980

Eiber, A.; Schiehlen, W.: Dynamik geschlossener Gelenkketten. Z. angew. Math.
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